
راهنماى نصب و راه اندازى سریع 
VX40 درایو سرى



 VX40راهنمای نصب و راه اندازی درایو های سری  

1 

 

 پیشگفتار 

 .از این که محصولات ما را انتخاب کرده اید متشکریم

  به صورت  AC توسط شرکت ما برای کنترل موتورهای القایی آسنکرون درایو  (    VX40درایو فرکانس متغیر سری 

شده   یبردار  کنترل طراحی  تازگی  بردار  ) استبه  کنترل  آوری  فن  ترین  پیشرفته  از  استفاده    سنسور بدون    یبا 

عملکردهای    ا و همچنین افزایش قابلیت اطمینان و سازگاری با محیط ، محصول ما ب  DSP سرعت و سیستم کنترل

   .کاربرد های انعطاف پذیر مجهز استبا ،  پایدار  و   بهینه

برداری کنترل  جهانی   درایو   مشابه   VX40 سری درایو عملکرد  بازار  در  پیشرفته  باشد  های  می  کنترل    .بروز 

، در عین حال ، عملکرد   برآورده سازد  نیازهای مختلف کاربرد را  تواند  پایدار در  سرعت و گشتاور یکپارچه آن می 

دما ، رطوبت و گرد و غبار ،   و شرایط محیطی مانند عالی و سازگاری قوی با شبکه  ( anti-trip)مقابل خطای شبکه 

   .اطمینان و ثبات فوق العاده آن را تضمین می کند

صورت   VX40 سری درایو   باشد ماژولار  به  برآورده    می  را  مختلف  نیازهای  ،    .نماید  تا  سرعت  قدرتمند  کنترل 

انعطاف پذیر ، مرجع   PLCگشتاور ،   فرکانس پالس و کنترل تراورس می    ساده ، ترمینال های ورودی / خروجی 

 . نمایدکاهش هزینه و بهبود قابلیت اطمینان سیستم برآورده  بادرایو پیچیده را  یک   مختلف های   قابلیت تواند 

از VX40 سریدرایو   اطمینان  الکترومغناطیسی قوی  عدم  برای  تداخل  ،    تداخل  تضعیف  و  نویز کم  تحقق  ضمن 

 .، از طراحی سازگاری الکترومغناطیسی استفاده می کند کاربردی موقعیت های الکترومغناطیسی در 

این کتابچه راهنما نصب و پیکربندی ، تنظیم پارامترها ، تشخیص عیب و نگهداری روزانه و اقدامات احتیاطی مرتبط  

  نماییداین کتابچه راهنما را به دقت مطالعه کنید تا اطمینان حاصل    ، قبل از نصبلطفاً    .را به مشتریان ارائه می دهد

   .عملکرد عالی آن مطمئن شویداز به درستی نصب و راه اندازی شده است تا  VX40 سری  درایو که

 .رسانی نمایدروز مان را بدون اطلاع قبلی ب  شرکت ما این حق را برای خود محفوظ می داند که اطلاعات محصولات
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  گوشزد    همچنین    ،عدم توجه به این علامت در موارد تاکیدی موجب صدمات جزئی یا کلی انسانی میشودٍ

 و انسانی را به دنبال دارد.  مالیکه انجام عمل در شرایط ناایمن خسارات  کند می

یلا نصلب آسلیب   که به هنگام حملل ونقلل و اقدام به راه اندازی دستگاهی از ▪

 به فروشنده اطلاع دهید. موضوع را  و خوداری نموده دیده است 

نصب اینورتر توسط افراد نا آشنا با بلرق میتوانلد حادثله سلاز باشلد. هرگونله  ▪

بلرق بلدون شلناخت موجلب   با ولتاژ بالادر داخلل دسلتگاه  دستکاری قطعات

 خسارت جانی  شخص میگردد.گرفتگی و  

تعمیر دستگاه ، همواره پس از بی بلرق کلردن اینورترهلا به هنگام سرویس یا   ▪

 پنج تا ده دقیقه جهت تخلیه ولتاژ داخلی آن صبر کنید

برق    U,V,W  ورودیهای  ،    مراقب باشید اشتباها به ترمینال خروجی دستگاه   ▪

 .سه فاز متصل نکنید

و سیم زمین را به ترمینال یا پیچ بدنه متصل  نموده را ارت  دستگاهحتما  ▪

 مائید. ن

 

 

 از راه اندازی کنترل دور دفترچه راهنما را مطالعه نمائید. قبللطفا   ▪
 

 اخطار 
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 منی ی ملاحضات ا  1

 این فصل شامل چه مواردی است؟  1-1

این کتابچه راهنما را با دقت بخوانید و تمام نکات   قبل از جابجایی ، نصب ، راه اندازی و سرویس درایو فرکانس متغیر 

در صورت نادیده گرفتن ممکن است آسیب جسمی یا مرگ رخ دهد ، یا صدمه ای به دستگاه    .ایمنی را دنبال کنید

 .ها وارد شود

اگر هرگونه صدمه جسمی یا خرابی یا خسارت به دستگاه ها به دلیل رعایت نکردن موارد احتیاطی ایمنی در کتابچه  

ندارد و ما از لحاظ قانونی به هیچ وجه متعهد  راهنما رخ دهد ، شرکت ما هیچ گونه مسئولیتی در قبال خسارات وارده 

 نخواهیم بود.  

 تعریف ایمنی  1-2

 . رخ دهد  مرگدر صورت عدم رعایت الزامات مربوطه ، ممکن است آسیب جدی جسمی یا حتی  خطر:

 در صورت عدم رعایت الزامات مربوطه ، ممکن است آسیب فیزیکی یا صدمه به دستگاه ها وارد شود  هشدار:

 .صورت عدم رعایت الزامات مربوطه ، آسیب فیزیکی ممکن است رخ دهد در  توجه:

آموزش برق و ایمنی ،  حرفه ای  در دوره هایافرادی که روی دستگاه کار می کنند باید : واجد الشرایطمتخصص برق  

برای جلوگیری از   اندازی و نگهداری دستگاه  راه   ، الزامات نصب  با کلیه مراحل و  بروز  دریافت گواهینامه و آشنایی 

   کرده باشند.شرکت ی  غیر ایمن وضعیتهرگونه 

 علامت های هشدار  1-3

ی شود ، به شما گوشزد می  هشدارها در مورد شرایطی که منجر به آسیب جدی یا خرابی و یا صدمه به تجهیزات م

کنند و همچنین در مورد چگونگی جلوگیری از خطر توضیح می دهند. از نمادهای هشدار دهنده زیر در این کتابچه  

 :راهنما استفاده شده است

 مخفف  دستورالعمل  نام  سمبل ها 

 

 خطر الکتریکال  خطر 

،   ایمنی  در صورت عدم رعایت شرایط

ممکن است آسیب جدی جسمی یا حتی 

  رخ دهد  خرابی کامل 

 

 خطر کلی  هشدار 

،   ایمنی در صورت عدم رعایت الزامات 

ممکن است آسیب فیزیکی یا صدمه به  

  دستگاه ها رخ دهد 

دست  

 تخلیه الکترواستاتیک  نزنید 

ایمنی و  در صورت عدم رعایت الزامات 

 ، ممکن است آسیب به صفحه حفاظتی

PCB   وارد شود  

  

 داغ  اطراف داغ 
  .بالا اطراف دستگاه  دمای  ممکن است

 دست نزنید.
 

 توجه  توجه 
پیروی نکنید ، ممکن   ایمنی   اگر از الزامات

 است آسیب فیزیکی رخ دهد 
 توجه 
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 دستورالعمل های ایمنی  1-4

 

 

 .را دارند درایو کاران واجد شرایط اجازه کار بافقط برق  ➢

است،    یکههنگام ➢ وصل  تغذیه  بازرسی    منبع   ، دستگاه  به سیم کشی  زدن  یا  از دست 

اجزا   و   آن  جابجایی  نمایید  تغذیه ورودی  خودداری  قطع شده  دستگاه    اطمینان حاصل کنید که 

  36کمتر از     DC باسیا تا زمانی که ولتاژ   درایو است و همیشه حداقل برای زمان تعیین شده در

 :در زیر جدول زمان انتظار آمده است  .منتظر بمانید شودولت 

 کمترین زمان انتظار  نوع اینورتر 

4kW-110kW 380V 5  دقیقه 

132kW-315kW 380V 15  دقیقه  

 

این   درایو ➢ غیر  در  نکنید؛  تعمیر  مجاز  غیر  صورت  به  شوک  را   ، سوزی  آتش  صورت 

 .  الکتریکی یا آسیب دیگری ممکن است رخ دهد

 

آن  دن  از لمس نمو  .ممکن است پایه هیت سینک گرم شوددستگاه  در هنگام کارکردن   ➢

 تا خنک شدن دستگاه خود داری نمایید . 

 

 .هستندحساس الکترواستاتیک  تخلیه  در مقابل  درایو  قطعات و اجزای الکتریکی داخل  ➢

از ارت نمودن ابزار و دستگاه اطمینان حاصل      برای جلوگیری از تخلیه الکترواستاتیک در حین کار

 نماید  

 تحویل و نصب  1-4-1

 

 از مواد قابل اشتعال بدور باشد   محل نصب درایو  ➢

)مقاومت ➢ ترمز  اختیاری  واحد  های  قطعات  یا  ترمز  واحدهای   ، را  فیدبک  هایترمز   )

 نمایید . وصل  نقشه سیم کشی به دستگاه  مطابق 

از کارکردن با   قطعات بیرونی و داخل درایو  در صورت آسیب دیدگی و یا از بین رفتن   ➢

 .درایو خوداری نمایی

ابزار خیس   ➢ یا  و  بدن خیس  با  درایو  نمودن  از لمس   ، گرفتگی  برق  از  برای جلوگیری 

 وداری نمایید  خ

 توجه: 

و جلوگیری از صدمه   درایو ابزارهای متحرک و نصب مناسب را برای اطمینان از عملکرد ایمن و طبیعی ➢

باید برخی از    ول نصب ئمس  .، ابزار های متحرک و محل نصب مناسب را انتخاب کنید    آن    فیزیکی یا خرابی کامل

   مناسب رعایت نماید.و لباس کار ایمنی  اقدامات حفاظتی مانند پوشیدن کفش

به آن  شوک فیزیکی یا لرزش  ن  دستگاه از وارد شد   اطمینان حاصل کنید که در هنگام تحویل و نصب  ➢

   .شودجلوگیری  

 . د ممکن است در هنگام حمل کاور جدا شو  .کاور آن حمل نکنیداستفاده را با  درایو ➢
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 .تجهیز را به دور از کودکان و سایر مکانهای عمومی نصب کنید ➢

نمی تواند الزامات حفاظت از ولتاژ     درایوباشد،    از سطح دریا  متر  2000اگر ارتفاع محل نصب بیش از   ➢

 .برآورده کند  IEC61800-5-1 پایین را در

   .اجعه کنید(در شرایط مناسب استفاده کنید )به فصل محیط نصب مر درایو  لطفاً از ➢

 .قرار گیرند درایو اجازه ندهید پیچ ، کابل و سایر اقلام رسانا در داخل ➢

ارت  با تکنیک های مناسب    .باشد   میلی آمپر  3.5در حین کار ممکن است بالاتر از   درایو جریان نشتی ➢

همانند   PE رسانایی هادی زمین  .است  اهم    10و اطمینان حاصل کنید که مقاومت زمین کمتر از    را وصل کنید

)با سطح مقطع یکسان( است  بالاتر ، سطح مقطع سیم هادی زمین  30kWبرای مدلهای    .هادی فاز  می   PE و 

   .تواند کمی کمتر از سطح توصیه شده باشد

➢ R   ،S و T تند ، در حالی کهترمینال های ورودی منبع تغذیه هس U   ،V و W   ترمینال های موتور

لطفاً کابلهای برق ورودی و کابلهای موتور را با تکنیکهای مناسب وصل کنید؛ در غیر این صورت ممکن است   .هستند

   .آسیب وارد شود درایو  به

 اندازی بکارانداختن و راه  1-4-2

 

را جدا کرده و   درایو تغذیه مورد استفاده درقبل از سیم کشی ترمینال تمام منابع   ➢

   .حداقل برای زمان معین شده پس از قطع منبع تغذیه منتظر بمانید

داخل ➢ در  بالایی  ولتاژ  کار  هنگام  دارد درایو در  کلید،    .وجود  تنظیم صفحه  جز  به 

 .هیچ عملیاتی را انجام ندهید 

هنگام درایو ➢ طور خودکار  به  است  کندشروع   P01.21 = 1 ممکن  کار   به  .به 

 .و موتور نزدیک نشوید درایو

 .استفاده شود "دستگاه توقف اضطراری"نمی تواند به عنوان   درایو ➢

باید یک دستگاه ترمز مکانیکی تهیه    .برای وقفه ناگهانی موتور استفاده کرد درایو  نمی توان از ➢

 .شود

 توجه: 

   .نکنیدرا مرتباً روشن یا خاموش   درایو منبع تغذیه ورودی ➢

برای مدت طولانی   درایو برای ➢ ،    انبارکه  بررسی کرده    ظرفیت خازن هاشده است  و  و درست کنید  را 

به بخش تعمیر و نگهداری و تشخیص خطای سخت افزاری   ( کنید  runسعی کنید قبل از استفاده دوباره آن را  

   .)مراجعه کنید

 .این صورت ممکن است برق گرفتگی رخ دهدقبل از راه اندازی صفحه جلویی را بپوشانید ، در غیر   ➢

 تعمیر و نگهداری و تعویض قطعات   1-4-3

 

 .هستند درایو  فقط برق کاران مجاز به انجام تعمیر و نگهداری ، بازرسی و تعویض قطعات ➢

به ➢ متصل  تغذیه  منابع  تمام  ترمینال  کشی  سیم  از  کنید درایو  قبل  جدا  به    .را  حداقل 

   .پس از قطع شدن صبر کنید درایو زمان تعیین شده در اندازه  

در ➢ رسانا  مواد  سایر  و  کابل   ، پیچ  افتادن  از  جلوگیری  و   درایو  برای  تعمیر  هنگام  در 

 .نگهداری و تعویض قطعات ، تدابیری را اتخاذ کنید
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 توجه: 

 .لطفاً برای بستن پیچ ها گشتاور مناسب را انتخاب کنید ➢

 .، قطعات و اجزا را از مواد قابل احتراق دور نگه دارید  درایودر حین تعمیر و نگهداری و تعویض قطعات،  ➢

را با مگا   درایو  انجام ندهید و مدار کنترل درایو هیچ گونه آزمایش ایزولاسیون ولتاژ و استقامت را روی ➢

 .متر اندازه گیری نکنید

یک   ➢ از   ، قطعات  تعویض  و  نگهداری  هنگام  برایدر  صدا  الکترواستاتیک  ضد  اجزای   درایو محافظت  و 

 .داخلی آن استفاده کنید

 به چرخه بازیافت   ضایعاتهدایت  1-4-4

 

 .با آن به عنوان ضایعات صنعتی برخورد کنید  .فلزات سنگین وجود دارد درایو  در ➢

 

به جای قرار    .وارد سیستم بازیافت شودوقتی چرخه عمر به پایان رسید ، محصول باید   ➢

قرار    ضایعات قابل بازیافت  دادن آن در جریان معمول زباله ، آن را جداگانه در یک محل جمع آوری  

 دهید .

 اندازی سریع راه  2
 این فصل شامل چه مواردی است  2-1

، که می توانید    می دهدضیح  را تو  درایونصب و راه اندازی  مراحل  این فصل به طور عمده دستورالعمل های اساسی  

 .نمایید آنها را دنبال   درایو برای نصب و راه اندازی سریع 

 آن   ن قبل از باز کرد   بندی بازرسی بسته  2-2

 :پس از دریافت محصولات ، موارد زیر را بررسی کنید

   یا خیر.بررسی کنید که آیا جعبه بسته بندی آسیب دیده است   .1

 رد یا خیر  یا با مدل خریداری شده مطابقت داآشناسه مدل را در سطح خارجی جعبه بسته بندی بررسی کنید که  .2

به عنوان مثال .3 به داخل دستگاه رطوبت    بررسی کنید که آیا سطح داخلی جعبه بسته بندی غیر طبیعی است ، 

   .ده یا ترک خورده استآسیب دی  درایو شرایط مرطوب است ، یا اینکه محفظه  نفوذ کرده است ؟ 

با شناسه مدل موجود در سطح خارجی جعبه بسته بندی مطابقت دارد یا   درایو بررسی کنید که آیا پلاک اسم .4

   .خیر

داخل جعبه  به صورت کامل در  بررسی کنید لوازم جانبی )از جمله دفترچه راهنمای کاربر و صفحه کلید کنترل(   .5

 هستند یا خیر.  بسته بندی 

 کاربرد   تایید  2-3

 :، کاربرد آنرا بررسی نمایید درایو قبل از شروع به استفاده از

نمایید  وجود ندارد و بررسی   درایو توان    ش از حد در هنگام کار  بار بیمطمئن شوید  تا  نمایید  نوع بار را بررسی   .1

 قدرت دارد یا خیر.  رنج  نیاز به تغییر   درایو  آیا که 

 .باشد  درایو  بررسی کنید که جریان واقعی موتور کمتر از جریان نامی .2

 .باشد درایو بررسی کنید که دقت کنترل بار همان دقت .3
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 .مطابقت داشته باشد  درایو نامیبررسی کنید ولتاژ ورودی منبع با ولتاژ   .4

 محیط  2-4

 :، موارد زیر را بررسی کنید از درایو  قبل از نصب و استفاده 

دمای محیط .1 که  کنید  باشد  40زیر   درایو بررسی  سانتیگراد  هر    .درجه  برای   ، باشد  این  از  بیش  درجه    1اگر 

 .بارگیری را کاهش دهید ٪ 1سانتی گراد اضافی 

 .، دمای محیط به معنای دمای هوا در داخل محفظه است درایو برای محفظهتوجه:   

بالاتر از   درایو محل نصب   بررسی کنید که دمای .2 باشد  -10در استفاده  در غیر این صورت ،    .درجه سانتیگراد 

 .امکانات گرمایشی را اضافه کنید

 محل نصب می باشد . توجه: دمای محیط به معنای دمای هوا در 

می تواند با توان نامی   درایو متر است ،  1000کمتر از  درایو نصب محل    ا ارتفاع نمایید اگر بررسی ارتفاع محل را  .3

 .کار کند

متر افزایش    100هر    به ازاء    درایو  توان  متر است ،  3000کمتر از    و    متر  1000وقتی ارتفاع محل نصب بیش از  

 .کاهش دهید  1٪

 از  .متر است ، برای مشاوره فنی با ما تماس بگیرید  5000متر است اما کمتر از    3000هنگامی که ارتفاع بیش از  

 .متر استفاده نکنید 5000در ارتفاع بالاتر از  درایو

تمهیدات لازم جهت کاهش  در غیر این صورت ،  باشد    ٪90بررسی کنید که رطوبت سایت مورد استفاده کمتر از   .4

 درصد رطوبت صورت گیرد . 

به  خارجی   اشیاامکان وارد شدن  و    نباشد    نور خورشید   محل نصب در معرض تابش مستقیم  که    کنید  بررسی   .5

 .اعمال نمایید  را لازم اقدامات حافظتی داخل درایو وجود نداشته باشد در غیر اینصورت 

در غیر    .وجود نداشته باشد  از درایو گرد و غبار رسانا یا گاز قابل اشتعالی در محل استفاده    بررسی کنید که هیچ  .6

 .اقدامات حفاظتی لازم صورت گیرد این صورت ، 

 تایید نصب  2-5

 پس از نصب بررسی را به صورت زیر عمل کنید:

درایو بر اساس جریان مصرفی  و طول مسیر کابل کشی بطور  کابل های ورودی و خروجی    سایز    بررسی کنید که  .1

 .صحیح انتخاب شده باشد 

خروجی ، فیلترهای    چوک هایورودی ، فیلترهای ورودی ،    چوک هایاز جمله  (درایو بررسی کنید لوازم جانبی .2

  اشند. کابلهای ب  نصب شدهمطابق توان درایو  به درستی و  )، واحدهای ترمز و مقاومت های ترمز DC چوکخروجی ،  

 مناسب جریان عبوری  باشند  باید  ارتباطی نیز  

ها و مقاومت  چوک  کننده )روی مواد غیر قابل اشتعال نصب شده باشد و لوازم جانبی گرم درایو بررسی کنید که .3

 .های ترمز( از مواد قابل اشتعال دور باشند

 اتو طرح مطابق با الزام  شوند   کابل کشی جداگانه    قدرت  های    های کنترل و کابل  بررسی کنید که همه کابل  .4

EMC باشد. 

 .شده باشند ارت به درستی  درایو بررسی کنید که تمام سیستم های اتصال به زمین مطابق با الزامات .5

راهنمای   .6 کتابچه  های  دستورالعمل  ،  مطابق  درایو  از  خالی  استفاده  فضای  که  کنید  درایو    بررسی  کافی  اطراف 
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 .باشد

کن .7 دستورالعمل بررسی  با  نصب  که  درایو  ید  از  استفاده  باشد  های  داشته  ایستاده    .مطابقت  حالت  در  باید  درایو 

 .نصب شود

 .مطمئن شوید که ترمینال های اتصال خارجی محکم بسته شده اند .8

 .باقی نمانده باشد درایو پیچ ، کابل و سایر موارد رسانا در گونه  بررسی کنید که هیچ  .9

 اولیه اندازی راه  2-6

 را به صورت زیر قبل از بکارگیری واقعی کامل کنید:  اولیه اندازی راه

کنترل .1 حالت  و  کنید  تنظیم  را  موتور  صحیح  پارامترهای   ، کنید  انتخاب  را  موتور  به   درایو نوع  توجه  با  را 

 .نمایید پارامترهای واقعی موتور انتخاب  

موتور   .2 امکان  صورت  در  خودکار.  کنید  تنظیم  جدا  بار  از  خودکار  و    (  de-coupled)را  تنظیم  شروع  برای 

 .یا در غیر این صورت ، تنظیم خودکار استاتیک در دسترس است دینامیک استفاده کنید.

 .را با توجه به میزان واقعی بار تنظیم کنید ACC / DEC زمان .3

در غیر    .یا جهت چرخش درست است آدستگاه را از طریق راه اندازی موقت، راه اندازی کرده و بررسی کنید که   .4

 .جهت چرخش را تغییر دهید  جابجایی دو فاز برق ورودی موتور این صورت ، با  

 .تمام پارامترهای کنترل را تنظیم کنید و سپس راه اندازی کنید .5

 بررسی اجمالی محصول  3
 امل چه مواردی است این فصل ش  3-1

 .ضیح می دهد را تو مدل دستگاه و اطلاعات مربوط به  موتوراین فصل به طور خلاصه مشخصات محصول ، پلاک 

 اصول اولیه  3-2

   .هستند AC  آسنکرونبرای کنترل موتورهای القایی داخل تابلو  قابل نصب روی دیوار ،  VX40 های سری درایو

  .تبدیل می کند DC را به ولتاژ AC یکسو ساز ولتاژ سه فاز  .را نشان می دهد درایو نمودار زیر دیاگرام مدار اصلی

 AC موتور  تغذیه    برای AC را به ولتاژ DC ،  مبدل ولتاژ  .را تثبیت می کند DC بانک خازن مدار میانی ولتاژ

 .تبدیل می کند

متصل می کند تا وقتی ولتاژ در مدار از حداکثر حد خود عبور می کند ،   DC ترمز خارجی را به مدار میانیمقاومت  

 .روی مقاومت تخلیه می کندانرژی فیدبک را 
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 )و پایین تر 30𝑘𝑊برای مدل های  ( دیاگرام مدار اصلی: 1-3شکل 

 
 )و بالا تر 37kWبرای مدل های  ( دیاگرام مدار اصلی: 2-3شکل 

 توجه: 

   قبل از اتصال ، لازم است   .خارجی پشتیبانی می کنند  انتخابی DC چوکو بالاتر از   37kW مدل ها .1

   .برداشته شود  )+(و  P1 نوار مس بین

های   .2 ترمز    30kWمدل  مقاومت  و  هستند  استاندارد  شده  تعبیه  ترمز  واحدهای  دارای  تر  پایین  و 

 .می باشداختیاری 

 می باشد.اختیاری و مقاومت مربوطه واحدهای ترمز نصب و بالاتر    37kWمدل های .3
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 مشخصات محصول  3-3

 مشخصات  عملکرد 

 AC 3PH 380V(-15%)~440V(+10%)  سه فاز ، (V)ولتاژ ورودی  ورودی

 متناسب با توان دستگاه  (A)جریان ورودی 

 ( 63Hz~47) محدوده مجاز :   60Hzیا     50Hz (Hz)ورودی  فرکانس  

 صفر تا ولتاژ نامی ورودی  (V)ولتاژ خروجی  خروجی 

 متناسب با توان دستگاه  (A)جریان خروجی 

 متناسب با توان دستگاه  (kW)توان خورجی 

 0~400Hz (Hz)خروجی فرکانس 

مشخصات  

 کنترلی   

 SVPWM, SVC مد کنترل

 موتور آسنکرون  نوع موتور 

 (SVC) 1:100موتور آسنکرون  حدوده تنظیم سرعت 

 )کنترل برداری بدون سنسور(  %0.2± دقت کنترل سرعت 

 )کنترل برداری بدون سنسور(  %0.3± نوسان سرعت 

 )کنترل برداری بدون سنسور(  <200ms پاسخ گشتاور 

 )کنترل برداری بدون سنسور(   %10  دقت کنترل گشتاور 

 0.5Hz/150% (SVC)موتور آسنکرون:  گشتاور استارت 

 درصد جریان نامی: یک دقیقه  150 اضافه بار  ظرفیت 

 ثانیه  10درصد جریان نامی:   180

 ثانیه  1درصد جریان نامی:   200

های    یژگیو

 کنترل یفن

،   تنظیم فرکانس  آنالوگ  تنظیم   ، دیجیتال  تنظیم تنظیم   ، پالس  فرکانس  تنظیم 

ای مرحله  چند  حرکت  تنظیمسرعت  طریق     ،  ،  PLC  از  ساده 

  .MODBUS   ارتباطات با   ، تنظیم PID تنظیم

نگه  ثابت  پایدار  بصورت  ولتاژ شبکه ، ولتاژ را    رای  گذتغییرات  هنگام   تنظیم خودکار ولتاژ 

 می دارد .

از   حفاظت خطا  مقابل  عملکرد حفاظت  30بیش  درایو در  فراهم    ی  را  می  از خطا 

: جریان اضافی ، اضافه ولتاژ ، ولتاژ کم ، گرم شدن بیش از حد ،  کند  

 اضافه بار و غیره  ، قطع یک فاز 

 استارت برای بارهای در حال چرخش  سرعت  تعقیب

 .و بالاتر در دسترس است 4kWاین عملکرد برای مدلهای  توجه: 

  I/Oمشخصه

 کنترل

آنالوگ   ورودی  پاسخ 

 ترمینال

20mV< 

سوئیچ   ورودی   >2msپاسخ 
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 ترمینال

   0~10V/0~20mA  (AI2)یک کانال  ورودی آنالوگ 

 10~10V- (AI3)یک کانال 

 0–20ma , 0–10V،  (AO1, AO2)دو کانال  خروجی آنالوگ 

با    8 ورودی دیجیتال  فرکانس    پایه ورودی  حداکثر  با  امپدانس  1kHzمشترک   ،

 ؛  3.3kΩورودی 

 50kHzیک ورودی با حداکثر سرعت ورودی، حداکثر فرکانس  

 50kHzیک کانال با خروجی پالس سرعت بالا، حداکثر فرکانس:  خروجی دیجیتال

 خروجی قطب ترمینال کلکتور باز   Yیک کانال  

 دو کانال قابل برنامه ریزی خروجی رله  خروجی رله 

RO1A NO, RO1B NC, RO1C ترمینال مشترک 

RO2A NO, RO2B NC, RO2C ترمینال مشترک 

 3A/AC250V,1A/DC30Vظرفیت کانکتور: 

 قابل نصب بر روی دیوار ، فلنج و کف  روش قابل نصب  سایر موارد 

درجه   40اگر دمای محیط بالای  سانتیگراد ،  درجه  + 50تا -10 محیط حرکت دمای 

میابد  کاهش  توان درایو  باشد، به ازای هر یک درجه یک درصد  

 IP20 درجه حفاظت 

 فن  خنک کنندگی 

 Level 2 سطح آلودگی

واحد ترمز  و     و پایین تر  30kWواحد ترمز داخلی برای مدل های   واحدهای ترمز 

 انتخابی بصورت  30kWدرایوهای بالاتر ازخارجی برای 

 IEC61800-3 C3 می توانند نیازهای  380Vمحصولات سری   EMCفیلتر 

 را برآورده کنند 

 .IEC61800-3 C2 فیلتر اختیاری خارجی: مطابق با نیاز 

 

 دستگاه پلاک   3-4

 
 : پلاک دستگاه 3-3شکل 

 .می شود واقعی علامت گذاریبا توجه به شرایط و ت استاندارد است محصولاتوجه: این نمونه پلاک برای 
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 توضیحات پلاک دستگاه    3-5

درایو به    کد شناسه  مربوط  اطلاعات  تواند مشخص  .است درایو شامل  می  از  کاربر  را  نیاز  مورد  درایو  کد  روی    ات 

   .پیدا کند شناسه درایو

 
 
 
 
 
 
 

 

 رایوکد شناسه د: 4-3شکل 
 جدول توان و جریان درایو   3-6

 درایو مدل 
 گشتاور متغیر  گشتاور ثابت 

توان خروجی  
(KW) 

جریان ورودی  
(A) 

جریان خروجی 
(A) 

توان خروجی  
(KW) 

 جریان ورودی 
(A) 

 جریان خروجی
(A) 

VX40-4k0-N-00 4.0 10 9 5.5 15 13 

VX40-5k5-N-00 5.5 15 13 7.5 20 17 

VX40-7k5-N-00 7.5 25 18.5 11 32 25 

VX40-11k0-N-00 11 32 25 15 40 32 

VX40-15k0-N-00 15 40 32 18.5 47 38 

VX40-18k0-N-00 18.5 47 38 22 56 45 

VX40-22k0-N-00 22 56 45 30 70 60 

VX40-30k0-N-00 30 70 60 37 80 75 

VX40-37k0-N-00 37 80 75 45 94 92 

VX40-45k0-N-00 45 94 92 55 128 115 

VX40-55k0-N-00 55 128 115 75 160 150 

VX40-75k0-N-00 75 160 150 90 190 180 

VX40-90k0-N-00 90 190 180 110 225 215 

VX40-110k0-N-00 110 225 215 132 265 260 

VX40-132k0-N-00 132 265 260 160 310 305 

VX40-160k0-N-00 160 310 305 185 345 340 

VX40-185k0-N-00 185 345 340 200 385 380 

VX40-200k0-N-00 200 385 380 220 430 425 

VX40-220k0-N-00 220 430 425 250 485 480 

VX40-250k0-N-00 250 485 480 280 545 530 

VX40-280k0-N-00 280 545 530 315 610 600 

VX40-315k0-N-00 315 610 600 355 625 650 

VX40-355k0-N-00 355 625 650 400 715 720 

VX40-400k0-N-00 400 715 720 / / / 

VX40-30K0-N-00 

 مدل دستگاه

 توان دستگاه

 دستگاه ورژن

 ولتاژ دستگاه
M = 220 V 
N = 380 V 
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 توجه: 

  380هنگامی اندازه گیری می شود که ولتاژ ورودی   315KWتا   4KWجریان ورودی مدل های  .1

 .ورودی / خروجی باشد  چوکو  DC چوکولت باشد و بدون 

  380هنگامی اندازه گیری می شود که ولتاژ ورودی   400kW و  355k  ریان ورودی مدل های ج .2

   .ورودی باشد چوکولت باشد و مدار با  

 .خروجی نامی به عنوان جریان خروجی تعریف می شودولت باشد ، جریان  380وقتی ولتاژ خروجی  .3

در محدوده ولتاژ مجاز ، توان و جریان خروجی در هیچ شرایطی نمی توانند از توان و جریان خروجی   .4

 .نامی فراتر روند

 اجزای درایو  3-7

 (. 30kWبه عنوان مثال مدل )  آورده شده است درایو در زیر شکل طرح

 
 محصول : دیاگرام ساختار 5-3شکل 

 شرح  نام  شماره  

 صفحه کلید کت اتصال وس پورت صفحه کلید  1

 داخلی  اجزای محافظت از کاور بالایی  2

 به شرح مربوط به صفحه کلید رجوع شود صفحه کلید  3

اطلاعات   فن خنک کننده  4 بخشبرای  به  تشخیص خطای سخت    بیشتر  و  نگهداری  و  تعمیر 

 شود افزاری مراجعه 

 متصل می شود. به برد کنترل و برد درایو پورت سیم ها  5

 بررسی اجمالی محصول مراجعه کنیدقسمت به    بیشتر برای اطلاعات   مشخصات درایو صفحه  6

 نصب الکتریکی مراجعه کنید   بخش   برای اطلاعات دقیق به ترمینال های کنترل 7

 نصب الکتریکی مراجعه کنید بخش  برای اطلاعات دقیق به   ترمینال های مدار اصلی  8
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 محکم می کند کابل مدار اصلی را  ورودی کابل مدار اصلی  9

 چراغ پاور  POWERچراغ  10

 برای اطلاعات دقیق به بررسی اجمالی محصول مراجعه کنید  صفحه نام درایو  11

 محافظت از قطعات و اجزای داخلی   کاور پایینی 12

 دستورالعمل نصب  4
 این فصل شامل چه مواردی است  4-1

 .در این فصل نصب مکانیکی و نصب الکتریکی شرح داده شده است

 

لطفاً    .فقط برق کاران واجد شرایط مجاز به انجام آنچه در این فصل شرح داده شده است هستند ➢

ایمنی عمل   احتیاطی  اقدامات  به  موارد    .نماییدهمانند دستورالعمل های مربوط  این  نادیده گرفتن 

شود ها  دستگاه  به  خسارت  یا  کامل  کارافتادگی  از  یا  فیزیکی  صدمه  باعث  است  اطمینان    .ممکن 

قطع شده است درایو برق ورودی  حاصل کنید که   ورودی وصل  برق  در صورتی که    .در حین کار 

تا نشانگر  بوده است ،   .خاموش شود پاور به مدت حداقل زمان تعیین شده پس از قطع صبر کنید 

برای کنترل ولتاژ باس نصب    .ولت استفاده کنید  36درایو زیر   DC توصیه می شود از مولتی متر 

با الزامات   درایو ند ، شرکت ما از  الزامات را نقض ک  ذکر شده در این کتابچه باشد و اگر باید مطابق 

است معاف  مسئولیت  این  .هرگونه  کاربران  اگر   ، نکنند    بعلاوه  رعایت  را  است    الزامات  ممکن   ،

 .خسارتی فراتر از حد بیمه شده برای تعمیر و نگهداری وارد شود

 نصب مکانیکی  4-2

 محیط نصب  4-2-1

 :را به صورت زیر بررسی کنیدمحیط نصب  .مهم است درایو طولانی مدتو پایدار  ،محیط نصب برای عملکرد کامل

 شرایط  محیط 

 ی با تهویه مناسب فضای داخل سایت نصب 

~10− دمای محیط  + 50°𝐶 
از   درایو اگر دمای محیط  برای هر    40بالاتر   ، باشد  اضافی    1درجه    ٪ 1درجه سانتی گراد 

 منظور گردد. توان   کاهش

 .توصیه نمی شود درایو  استفاده ازدرجه سانتیگراد باشد   50اگر دمای محیط بالاتر از 

 به منظور افزایش قابلیت اطمینان دستگاه ، اگر دمای محیط به طور مکرر تغییر می کند ، از 

 .استفاده نکنید درایو

از استفاده  یا   درایو در صورت  کننده  فن خنک  لطفاً   ، کنترل  محفظه  مانند  بسته  فضای  در 

 .زیر دمای مورد نیاز تهیه کنید تهویه هوا را برای کنترل دمای محیط داخلی

، اگر پایین است  به راه   درایو هنگامی که درجه حرارت خیلی  نیاز  پس از یک توقف طولانی 

حرارت   درجه  افزایش  برای  خارجی  گرمایش  دستگاه  یک  تهیه   ، باشد  داشته  مجدد  اندازی 

 .دداخلی ضروری است ، در غیر این صورت ممکن است آسیب به دستگاه ها وارد شو

 RH≤90% رطوبت 
 ت هیچ تراکمی مجاز نیس
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   .در هوای خورنده باشد ٪ 60حداکثر رطوبت نسبی باید برابر یا کمتر از 

نگهداری در   دمای

 انبار 

-30 to +60°C 

 

 .باید شرایط زیر را داشته باشد درایو  سایت نصب شرایط محیطی  

  گاز خورنده و گاز قابل اشتعال به   آلودهبه دور از هوای  الکترومغناطیسی ؛ تشعشع دور از منبع 

اطمینان حاصل کنید که اجسام خارجی از قبیل اجزای فلزی ، گرد و غبار ، روغن ،  ؛ و بخار  

 .شوند درایو نمی توانند وارد   رطوبت 

و همچنین محیط دارای لرزش و محیط آلوده به  را روی مواد قابل اشتعال مانند چوب   درایو  

 گردد.روغن نصب ن

   .خورشید نباشد نور  تابش مستقیم یو در معرض درا

 متر  1000زیر  ارتفاع 

را   درایو توان  متر است ،    3000متر است اما کمتر از    1000وقتی ارتفاع محل نصب بیش از  

 .می یابد  کاهش  ٪1متر افزایش   100به ازای هر  

از   ارتفاع  بر کاهش    2000هنگامی که  ، علاوه  توان خروجی دستگاه  متر می گذرد  ،  یافتن 

   .کنید اضافه  درایو ورودیانتهای ترانسفورماتور ایزولاسیون را در 

متر است ، برای مشاوره فنی    5000متر است اما کمتر از    3000هنگامی که ارتفاع بیش از  

 .متر استفاده نکنید 5000ارتفاع بالاتر از  در  درایو  از .با ما تماس بگیرید

 > 5.8m/s2(0.6g)    ش لرز

 .برای اطمینان از اثر خنک کننده کافی باید در حالت ایستاده نصب شود درایو نصب   جهت

 توجه:

 .تهویه نصب شونددارای باید در یک محیط تمیز و  VX40 های سری درایو ▪

 .مواد خورنده و گرد و غبار رسانای الکتریکی باشدهوای خنک کننده باید تمیز ، عاری از  ▪

 نصب   جهت   4-2-2

 .نصب شود یک تابلو  داخلمی تواند روی دیوار یا   درایو

ایستاده نصب شود    درایو بررسی کنید  محل.باید در حالت  زیر  الزامات  به  توجه  با  را  به    .نصب  برای جزئیات فریم 

    .مراجعه کنید قسمت نقشه های ابعاد
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 درایو نمایش جهت نصب  1-4شکل 

 نصب   روش  4-2-3

 :بسته به اندازه فریم به دو روش مختلف قابل نصب است  درایو

 )و پایین تر  315kWالف( نصب دیواری )برای مدلهای 

 .نیاز دارند اضافی برخی از آنها به صفحه نصب فلنج   .)و پایین تر  30kWب( نصب فلنج )برای مدل های 

 .نیاز دارند اضافی  برخی به پایه (  110kW-315kWج( نصب کف )برای مدلهای 

 
 : روش نصب 2-4شکل 

   .د در پیوست نشان داده شده استابعامحل سوراخ ها در نقشه های  .محل سوراخ را علامت گذاری کنید (1

 .پیچ ها یا پیچ و مهره ها را در مکان های مشخص شده ثابت کنید (2

 .دیوار قرار دهید رویدرایو را   (3

 .پیچ های دیواره را به طور محکم سفت کنید (4

 توجه:

مورد نیاز است در حالی که نصب فلنج مدلهای     4kW – 30kWمدل    درایوهایدر نصب      براکت نصب فلنج .1

37kW -200kW  نیازی به براکت نصب ندارد. 

 .در نصب کف نیاز دارند اضافیبه پایه     110kW – 315kWمدل های   .2
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 نصب چندگانه  4-2-4

 نصب موازی 

 
 نصب موازی  3-4شکل 

 توجه:

آنها را برای تسهیل تعمیر و نگهداری بعدی  انتهای بالای  های با اندازه متفاوت ، لطفا موقعیت   درایو قبل از نصب ▪

 .در یک راستا قرار گیرد 

 باشد.   میلی متر D  100 و A، B  ، Cبین    حداقل فضای ▪
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 عمودی نصب   4-2-5

 
 : نصب عمودی 4-4شکل 

، بین    رایوها  نصب دبا نصب ساپورت مناسب  ،  درایو ها  برای جلوگیری از تأثیر متقابل و خنک کننده ناکافی  توجه:  

 .محل نصب و دیواره پشت آن فضایی برای عبور هوا ایجاد شود 
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 زاویه دار نصب  4-2-6

 
 زاویه دار : نصب 5-4شکل 

تأثیر متقابل ، از جدا شدن کانال های ورودی و خروجی باد در نصب کج اطمینان حاصل  برای جلوگیری از  توجه:  

 .کنید
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 ابعاد   4-3

 این فصل شامل چه مواردی است   4-3-1

 .ابعاد به میلی متر است   .در زیر نشان داده شده است VX40 ابعاد و  طرح های

 پنل   ابعاد     4-3-2

 
 حفره و نمودار برای نصب صفحه کلید بدون براکت  ابعاد

 براکت نصب پنل   ابعاد   4-3-2-1

پیچ توسط  مستقیماً  توان  می  را  خارجی  کلید  کرد M3 توجه: صفحه  تعمیر  نصب  براکت  برای     .یا  نصب  براکت 

توسط مدل استاندارد     37kW-500kWاختیاری است و براکت نصب برای مدلهای     4kW – 30kWمدلهای  

 .خارجی اختیاری یا قابل جایگزینی است

 
 براکت نصب صفحه کلید )اختیاری(  B-1 شکل

 درایو   ابعاد  4-3-3
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 نصب دیواری    4-3-3-1

توان دستگاه   مدل
(kW) 

 فریم 
 طول

(mm) 
 عرض 

(mm) 
 عمق

(mm) 

VX40-4K0-N-00 4.0/5.5 A 266 146 188.5 

VX40-5K5-N-00 5.5/7.5 A 266 146 188.5 

VX40-7K5-N-00 7.5/11 B 333 170 219.5 

VX40-11K0-N-00 11/15 B 333 170 219.5 

VX40-15K0-N-00 15/18.5 B 333 170 219.5 

VX40-18K5-N-00 18.5/22 C 445 258.5 248.5 

VX40-22K0-N-00 22/30 C 445 258.5 248.5 

VX40-30K0-N-00 30/37 C 445 258.5 248.5 

FXVX-18K0-N-00 18.5/22 C 469.5 290.5 228.5 
FXVX -22K0-N-00 22/30 C 469.5 290.5 228.5 
FXVX -30K0-N-00 30/37 C 469.5 290.5 228.5 
VX40-37K0-N-00 37/45 D 581.5 375 279 

VX40-45K0-N-00 45/55 D 581.5 375 279 

VX40-55K0-N-00 55/75 D 581.5 375 279 

VX40-75K0-N-00 75/90 E 755 460 344 

VX40-90K0-N-00 90/110 E 755 460 344 

VX40-110K0-N-00 110/132 F 1593 490 405.6 

VX40-132K0-N-00 132/160 F 1593 490 405.6 

VX40-160K0-N-00 160/185 F 1593 490 405.6 

VX40-200K0-N-00 200/220 G 1670 750 402 

VX40-250K0-N-00 250/280 G 1670 750 402 

VX40-315K0-N-00 315/350 G 1670 750 402 

VX40-350K0-N-00 350 H 1950 1200 500 

VX40-400K0-N-00 400 H 1950 1200 500 
VX40-500K0-N-00 500 H 1950 1200 500 

 
 

 
VX40-4K0-N-00 ~ VX40-5K5-N-00 
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VX40-7K5-N-00 ~ VX40-15K0-N-00 

 
VX40-18K5-N-00 ~ VX40-30K0-N-00 
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FXVX-18K5-N-00 ~ FXVX-30K0-N-00 

 
VX40-37K0-N-00 ~ VX40-55K0-N-00 
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VX40-75K0-N-00 ~ VX40-90K0-N-00 

 
VX40-110K0-N-00 ~ VX40-160K0-N-00 
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VX40-200K0-N-00 ~ VX40-315K0-N-00 

 
VX40-350K0-N-00 ~ VX40-500K0-N-00 
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 نصب فلنچ  4-3-3-2

 

 
VX40-4K0-N-00 ~ VX40-5K5-N-00 
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VX40-7K5-N-00 ~ VX40-15K0-N-00 
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VX40-18K5-N-00 ~ VX40-30K0-N-00 

 
 
 
 
 

 

 نصب الکتریکی دستگاه  4-4

ای نصب الکتریکی دستگاهها نیاز به انتخاب فیوز و کنتاکتور مناسب و نیز انتخاب سایز کابل قدرت مناسب  بر

باشد. در صورت عدم انتخاب صحیح این موارد ممکن است به دستگاه و تجهیزات جانبی و همچنین به افراد  می 

 آسیب برسد. بنابراین در انتخاب این تجهیزات دقت شود و از سازنده های معتبر و دارای استاندارد خریداری گردند.
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 براساس جدول زیر فیوز و کنتاکتور مناسب را انتخاب نمائید 

 دستگاه  مدل
 کلید فیوز یا کلید اتوماتیک (A)ریان ورودی ج

(A) 

 ACکنتاکتور  

(A) High Low 

3AC 380V ±15% 

VX40-4K0-N-00 10 15 25 16 

VX40-5K5-N-00 15 20 25 16 

VX40-7K5-N-00 20 26 40 25 

VX40-11K0-N-00 26 35 63 32 

VX40-15K0-N-00 35 38 63 50 

VX40-18K5-N-00 38 46 100 63 

VX40-22K0-N-00 46 62 100 80 

VX40-30K0-N-00 62 76 125 95 

VX40-37K0-N-00 76 90 160 120 

VX40-45K0-N-00 90 105 200 135 

VX40-55K0-N-00 105 140 200 170 

VX40-75K0-N-00 140 160 250 230 

VX40-90K0-N-00 160 210 315 280 

VX40-110K0-N-00 210 240 400 315 

VX40-132K0-N-00 240 290 400 380 

VX40-160K0-N-00 290 330 630 450 

VX40-200K0-N-00 370 410 630 580 

VX40-250K0-N-00 460 500 800 700 

VX40-315K0-N-00 580 620 1200 900 

VX40-350K0-N-00 620 - 1280 960 

VX40-400K0-N-00 670 - 1380 1035 

VX40-500K0-N-00 835 - 1720 1290 

 

کنترل دورها دارای جریان نشتی خازنی به بدنه دستگاه هستند لذا نصب سیم ارت یا زمین در کنترل دور   ✓

موتور بسیار با اهمیت است و بایستی به دستگاه متصل شود.انتخاب سیم زمین یا ارت را بر اساس ظرفیت  

شبکه خود تعیین نمائید. در ضمن اتصال سیمهای زمین چند اینورتر بصورت ستاره به  جریان اتصال کوتاه 

 شینه اصلی متصل گردد.

روکش سیمهای متصل به ترمینالهای ورودی از برق شهر و خروجی به موتور را به اندازه نیاز بردارید. همچنلین  ✓

 جهت اتصال الکتریکی مطمئن، پیچ ترمینالها را کاملا سفت کنید. 
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مراقب باشید اشتباها جای کابل ورودی و خروجی دستگاه جابجا نشود  یعنی هملواره ترمینالهلای   

U,V,W  .به کابل موتور متصل شود 

 

 تست عایقی اینورترها مجاز نمیباشد. در صورت میگر زدن موتور حتما آنرا از اینورتر جدا کنید. ✓

روجی سه فازدستگاه ، سیم شیلد رویه  کابل بایستی  در صورت استفاده از کابل قدرت شیلد دار در ورودی و خ ✓

 از دو طرف زمین گردد.

در صورت استفاده از ولوم خارجی حتما از کابل  جداگانه شیلد دار استفاده کنید و شیلد را فقط از طرف   ✓

 اینورتر زمین نمائید. 

ولت بطور   24های ولت و سیمهای حامل سیگنال220جهت اتصالات کنترلی دستگاه، سیمهای حامل ولتاژ  ✓

 جداگانه کابل کشی نمائید. 

سانتیمتر از کابل قدرت عبور دهید. و در جاهائی از روی کابل قدرت عبور میکنند   20کابل کنترل را با فاصله   ✓

 بصورت عمودی عبور دهید. 

 در صورت استفاده از مقاومت ترمزدر اینورتر، از  جدول مقاومت زیر استفاده نمائید. ✓

o  زمان درگیری میباشد 10% ترمز با 100س شرایط  این جدول براسا % 

o  ولت میباشد  700ولتاژ حد ترمزی 

 جدول انتخاب مقاومت ترمز  4-5

 مدل دستگاه 
 ماجول سوئیچ ترمز

 % گشتاور 100مقاومت مورد نیاز با 
          ترمزی

 تعداد  وات / اهم  تعداد  مدل 

3AC 380V ±15% 

VX40-4K0-N-00 

 1 یونیت ترمز داخلی 

150Ω/390W 1 

VX40-5K5-N-00 100Ω/520W 1 

VX40-7K5-N-00 
50Ω/1040W 1 

VX40-11K0-N-00 

VX40-15K0-N-00 40Ω/1560W 1 

VX40-18K5-N-00 

OPDB-055 1 

20Ω/6000W 

1 

VX40-22K0-N-00 1 

VX40-30K0-N-00 1 

VX40-37K0-N-00 

13.6Ω/9600W 

1 

VX40-45K0-N-00 1 

VX40-55K0-N-00 1 

VX40-75K0-N-00 
OPDB-055 2 13.6Ω/9600W 

2 

VX40-90K0-N-00 2 

VX40-110K0-N-00 OPDB-055 2 13.6Ω/9600W 2 
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 مدل دستگاه 
 ماجول سوئیچ ترمز

 % گشتاور 100مقاومت مورد نیاز با 
          ترمزی

 تعداد  وات / اهم  تعداد  مدل 

VX40-132K0-N-00 
OPDB-160 1 4Ω/30000W 

1 

VX40-160K0-N-00 1 

VX40-200K0-N-00 OPDB-200 1 4Ω/40000W 1 

VX40-250K0-N-00 
OPDB-315 1 4Ω/40000W 

2 

VX40-315K0-N-00 2 

VX40-350K0-N-00 OPDB-200 2 
4Ω/40000

W 
2 

VX40-400K0-N-00 OPDB-200 2 
4Ω/40000

W 
2 

VX40-500K0-N-00 OPDB-315 2 
4Ω/40000

W 
2 

 سه فاز ورودی استفاده کنید. ACچوکدر جاهائیکه افت ولتاژ برق یا نوسانات برق دارید حتما از  ✓

در مکانهائی که تجهیزات دقیق اندازه گیری وجود دارد، بایستی به مقدار فاصله نصب اینورتر تا این تجهیزات   ✓

نویز های فرکانس بالای  استفاده نمود. این فیلترها جهت حذف   EMCتوجه کرد و از  فیلترهای مناسب  

 ایجادی توسط اینورتر مورد نیاز میباشند. 

جهت کاهش نویز تشعشعی از اینورتر توصیه می شود کابل های قدرت شیلددار استفاده گردد و شیلد کابل   ✓

 قدرت از دو طرف اینورتر و موتور ارت گردد. 

حتما از کابل کنترل شیلددار   20mA-0/4یا   10V-0برای کابلهای کنترلی مخصوصا سیگنالهای آنالوگ  ✓

 استفاده گردد و شیلد کابل فقط از طرف اینورتر به ارت اتصال یابد.

 

 استاندارد   کابل کشی  4-6

 درایو   کابل کشی های ورودی و خروجی  4-6-1

 
 و مدل های پایین تر  15kWکشی مدار اصلی برای : دیاگرام سیم6-4شکل 
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 و مدل های بالاتر  37kWکشی مدار اصلی برای دیاگرام سیم: 8-4شکل 

 توجه:

های   چوکهای ورودی ، فیلترهای ورودی ،   چوک، واحدهای ترمز ، مقاومت های ترمز ،   DC هایچوکفیوزها ،   ▪

به قسمتهای    بیشتر     برای اطلاعات  .هستندخروجی و فیلترهای خروجی از قطعات اختیاری     مربوط به اجزاء لطفا 

 .جانبی مراجعه کنید

▪ A1  و A2  اختیاری هستند تغذیه مستقل تک فاز  داخلی. 

▪ P1   چوکو )+( در کارخانه در حالت اتصال کوتاه قرار دارند ، در صورت نیاز به اتصال با DC   ًنوار مسی ، لطفا  

   .داریدو )+( را بر P1 اتصال بین

در غیر    .را از بلوک های ترمینال جدا کنید  (-)و   (+)،   PB قبل از اتصال کابل مقاومت ترمز ، برچسب های زرد  ▪

 این صورت ، ممکن است اتصال به صورت ضعیف برقرار شود. 

 شکل ترمینال های مدار اصلی  4-6-2

 
 4kW-5.5kW(VX40): ترمینال های مدار اصلی برای مدل های 9-4شکل 

 
 18.5kW-30kW(VX40): ترمینال های مدار اصلی برای مدل 10-4شکل 

 
 18.5kW-30kW(VX40): ترمینال های مدار اصلی برای مدل های 11-4شکل 



 VX40راهنمای نصب و راه اندازی درایو های سری  

37 

 

 

PE 
R S T 

P1 +DC -DC 
U V W 

PE  سه فاز موتور  سه فاز برق شهر 

 18.5kW-30kW(FXVX): ترمینال های مدار اصلی برای مدل های 12-4شکل 

 

PE 
R S T 

P1 +DC -DC 
U V W 

PE  سه فاز موتور  سه فاز برق شهر 

 37kW-55kW(VX40): ترمینال های مدار اصلی برای مدل های 13-4شکل 

W V U T S R 
 سه فاز برق شهر  سه فاز موتور 

 
(-) (+) P1  

 110kw-160kW(VX40): ترمینال های مدار اصلی برای مدل های 14-4شکل 

 

W V U T S R 
 سه فاز برق شهر  سه فاز موتور 

 
(-) (+) P1  

 200kw-315kW(VX40)ترمینال های مدار اصلی برای مدل های  15-4شکل 

 

W V U 
 سه فاز موتور 

T S R 
 سه فاز برق شهر 

(-) (+) P1  
 350-500kw(VX40): ترمینال های مدار اصلی برای مدل های 16-4شکل 

 ترمینال

 نام ترمینال

برای مدل های   عملکرد

30kW  و پایین تر 

برای مدل های  

37kW  و بالاتر 

R, S, T   ورودی مدار اصلی  ترمینالهای 
که به طور کلی   AC فاز   3ترمینال های ورودی 

 منبع تغذیه متصل هستند به

U, V, W  به موتور  درایو خروجی ترمینالهای 
که به  موتور   AC فاز 3ترمینال های خروجی 

 .وصل می شوند

P1 
این ترمینال وجود  

 ندارد
  چوک 1ترمینال 

DC 

 P1   چوکهای    ترمینالبه    (+)و DC  متصل

 .می شوند

های واحد ترمز متصل  ترمینالبه  (-)و  (+)    چوک 2ترمینال  1مقاومت ترمز  (+)
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DC، 

 واحد ترمز  1ترمینال 

 .می شوند

 PB  های مقاومت ترمز وصل   ترمینالبه  (+)و

 واحد ترمز  2ترمینال  / (-) .می شوند

PB 
ترمینال مقاومت  

 2ترمز 

این ترمینال وجود  

 ندارد

PE 
اهم  10مقاومت زمین کمتر از ) ارت اتصال 

 ( است 

در دو   ترمینال های محافظ زمین ، هر دستگاه

  اتصال به عنوان (   PE  ترمینال 2)  نقطه 

این ترمینال ها باید با   .زمین می گردداستاندارد 

 زمین سایت محل نصب متصل شوند 

 

 توجه:  

نامتقارن ساخته شده  که  یکابل ▪ برای موتور    به صورت  نکنید  است  بر محافظ  اگر در کابل    .استفاده  موتور علاوه 

در  و   درایو رسانا ، یک هادی زمین متقارن ساخته شده باشد ، هادی اتصال به زمین را به ترمینال اتصال به زمین در

   .موتور وصل کنید انتها به ترمینال اتصال زمین  

 .قطعات اختیاری هستند DC چوکترمز و  یونیت مقاومت ترمز ،   ▪

   . رهای جداگانه عبور نمایند کابلهای قدرت و کنترل از مسی ▪

 بندی ترمینال ها در مدار اصلی   سیم  4-6-3

،   R را به فاز   3وصل کنید و کابل ورودی   درایو (PE) کابل برق ورودی را مستقیم به ترمینال زمینسیم ارت   .1

S وT   وصل کرده و محکم کنیددرایو.   

زمین .2 ترمینال  به  را  موتور  کابل  زمین  و   درایو خط  کنید  را    3وصل  درایو  از  خروجی     U   ،V   ،W به  فاز 

   .متصل کرده و محکم کنیدالکتروموتور 

 .وصل کنید توسط کابل به ترمینالهای مشخص شده در درایو  مقاومت ترمز را  .3

 تا از جابجایی کابل جلوگیری شود .  .ببندیددر در طول مسیر را  درایو ، تمام کابلهای خارج از امکان در صورت   .4
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 : دیاگرام سیم بندی مدار کنترل17-4شکل 
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 ترمینال های مدار کنترل  4-6-4

 
 .کنترلی : ترمینال های مدار 18-4شکل 

 

 .ترمینال اضافی استفاده نمی شودتوجه: 

 توضیحات  نام ترمینال

+10V  10+منبع تغذیه محلیV 

AI2 1. دامنه ورودی: ولتاژ و جریان AI2  :10–0را می توان انتخاب کردV  20–0  یا ولتmA   

2. ، AI2  توسط J4 10- :قابل تغییر استV~ +10V :  AI3    

    Ω 500 -منبع جریان  ؛ 20kΩ -ولتاژ منبعامپدانس ورودی:  .3

 هرتز  50  در مقابل پاسخ   ولت  10میلی ولت است، برای زمانی که ولتاژ   5دقت: حداقل  .4

 درجه سانتیگراد  25،   ±%1میزان خطا .5

AI3 

GND 10+ صفر برای منبع تغذیه   پتانسیل مرجعV 

AO1 1.   :یا    10–0دامنه خروجی ؛  20–0ولت  آمپر  توسط   AO1  میلی  تواند  شود؛  J1 می    جابجا 

AO2  توسط J2   .قابل جابجایی است 

 درجه سانتیگراد  25، ،   ± %1  میزان خطا .2

AO2 

RO1A خروجی رلهRO1 ترمینال مشترک ، RO1A NO   ،RO1B NC   ،RO1C ترمینال مشترک 

 3A/AC250V,1A/DC30V RO1Bظرفیت کنتاکتور: 

RO1C 

RO2A  خروجی رله RO2  ،RO2A NO   ،RO2B NC  ،RO2C ترمینال مشترک 

 3A/AC250V,1A/DC30V RO2Bظرفیت کنتاکتور: 

RO2C 

PE  ارت ترمینال 

PW  ولت  30تا 12:  کار از منبع  داخلی یا خارجی با رنج ولتاژ تغذیه سوئیچ 

24V  میلی آمپر   200کاربران با حداکثر جریان خروجی  استفاده برای منبع تغذیه درایو  فراهم شده 

COM  24+ترمینال مشترکV 
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S1  3.3امپدانس داخلی:  .1 1ورودی سوئیچkΩ 

 ولتاژ ورودی در دسترس است ولت  30تا12 .2

از  .3 که  است  جهته  دو  ورودی  حالت  ترمینال  دو   PNP و NPN هر 

 پشتیبانی می کند 

 1KHZ: یحداکثر فرکانس ورود .4

می    یزی قابل برنامه ردیجیتال  ورودی  بعنوان    یورود  ی ها  سوئیچهای    همه .5

 .  باشند

دیجیتال  ورودی کاربر با استفاده از توابع کدها ، سوئیچهای ورودی را بعنوان  .6

 . رفی می کند عم

S2  2ورودی سوئیچ 

S3  3ورودی سویئچ 

S4  4ورودی سوئیچ 

S5  5ورودی سوئیچ 

S6  6ورودی سوئیچ 

S7  7ورودی سوئیچ 

S8  8ورودی سوئیچ 

HDI   به جز S1– S8   کرد استفاده  بالا  فرکانس  با  ورودی  عنوان  به  توان  می  ها  ترمینال  این  از   ،.  

 50kHzحداکثر فرکانس ورودی: 

HDO 1.  200خروجی:  سوئیچmA / 30V 

 50Khz-0دامنه فرکانس خروجی:  .2

COM  24ترمینال مشترکV + 

CME  ترمینال مشترکHDO  وY1   باCOM  .در کارخانه اتصال کوتاه شده است 

Y1 1-  : 200ظرفیت سوئیچma/30V 

 1Khz – 0رنج فرکانس خروجی :   -2

 485رابط سیگنال دیفرانسیلی و 485  ارتباطیرابط  +485

استاندارد    اگر از   485  ارتباطیرابط  لطفا   ، تابیده  های    سیم  جفت  است  کابل    بهم  دار  یا  شیلد 

 -485 استفاده کنید 

 شکل اتصال سیگنال ورودی / خروجی  4-6-5

حالت  تنظیم  برای  از   PNP یا  NPN لطفاً  خارجی  یا  داخلی  تغذیه  منبع  کنید U اتصال  و  استفاده    .شکل 

 .است  NPN تنظیمات پیش فرض حالت داخلی

 
 شکل  U اتصال: 19-4شکل 
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+ ولت  24شکل را بین   U اتصالاست ، لطفاً بر اساس منبع تغذیه مورد استفاده ،   NPN اگر سیگنال از ترانزیستور

 .قرار دهید  و یا بردارید  PW و

 
 NPN: مداهای 20-4شکل 

قرار  شکل را مانند زیر   U اتصالاست ، لطفاً بر اساس منبع تغذیه مورد استفاده ،   PNP اگر سیگنال از ترانزیستور

 .دهید  و یا بردارید 

 
 PNP: مدهای 21-4شکل 

 محافظت     7-4

 اتصال کوتاه   مقابل و کابل برق ورودی در   درایو اظت ازفح  1-7-4

   نمایید ، عمل  طبق دستورالعمل های زیر  و کابل برق ورودی درایو اضافه بار حرارتیمقابل  اتصال کوتاه و در 

 
 یوز : پیکربندی ف22-4شکل 



 VX40راهنمای نصب و راه اندازی درایو های سری  

43 

 

راهنما مشخص   که در دفترچه  را همانطور  انتخاب کنیدفیوز  است  اتصال    .شده  برابر  در  برق ورودی  از کابل  فیوز 

های داخلی درایو ،  از   بعنوان پشتیبان حفاظت    داخلی باشد   درایوهنگامی که اتصال کوتاه  .کوتاه محافظت می کند 

 .  درایو و کابل حفاظت می نماید 

 محافظت از موتور و کابل موتور در شرایط اتصال کوتاه  4-7-2

نامیهنگامی که   به جریان  توجه  با  ،    انتخاب  درایو  کابل موتور  و کابل موتور در موقعیت     درایومی شود  از موتور 

 .ظتی اضافی نیاز نیستفای ح به هیچ وسیله .اتصال کوتاه محافظت می کند

 

اضافه   قطع کننده به چند موتور متصل باشد ، برای محافظت از هر کابل و موتور باید از یک درایو  اگر

    .جداگانه استفاده شود  (circuit breaker) و جریان زیادبار حرارتی 

 محافظت از موتور در برابر اضافه بار حرارتی  4-7-3

اضافه بار ، جریان باید قطع    تشخیصظت شود و در صورت  فاح   طبق مقررات ، موتور باید در برابر اضافه بار حرارتی

قطع  خروجی را  جریان  ظت حرارتی موتور است که از موتور محافظت می کند و  فایک عملکرد ح  دارای    درایو  .شود

   .از سوختن سیم پیچی موتور جلوگیری شودتا   می کند

 پیاده سازی اتصال بایپس  4-7-4

نرمال    درایو    لازم است مدارهای از کار  اطمینان  برای  متغیر  و  فرکانس  بروز خطا در   بطور مداوم چک  در صورت 

   .برخی از شرایط مهم تنظیم کنید

را پس   درایو ، می توان   برای راه انداز نرم مورد استفاده قرار می گیرد  در بعضی شرایط خاص ، به عنوان مثال ، اگر  

  ن سوئیچ آاز بای پس به برق شهر وصل نمود و برای این منظور باید به    استارت و رسیدن به دور نامی با استفادهاز  

   .را اضافه کرد بایپس مربوطه

  ، مکرر  جابجایی  به  نیاز  ،  در صورت  اینترکلاک  ایجاد  منظور  بکار  به  را  متصل شده  مکانیکی  به صورت  ها  سوئیچ 

 و ترمینال های خروجی AC به خط برق  ببندید تا اطمینان حاصل کنید که ترمینال های موتور به طور همزمان 

   .متصل نیستند درایو

 نصب سیستم قدرت درایو    4-8

یک سیستم قدرت درایو شامل درایو و ماجولهای آن ، موتور و بار، کابلکشی و لوازم جانبی در ورودی و خروجی  

کنترل کننده های دور موتور   ند. به دلیل اینکهمی باشد که برای نصب آنها باید استانداردهای مشخصی رعایت گرد

اصول   رعایت  بنابراین   ، باشند  می  بالا  جریانی  هارمونیکهای  نیز  و  الکترومغناطیسی  نویزهای  ایجاد  عامل  فاز   سه 

 استاندارد در نصب و راه اندازی آنها اهمیت بالایی دارد. 

 

ولتاژ خط   .متصل نکنید W و U  V،  درایو هرگز برق ورودی از شبکه را  را به ترمینال های خروجی 

 .شود درایو برق اعمال شده بر روی خروجی می تواند منجر به آسیب دائمی 
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 لوازم جانبی ورودی/خروجی درایو    4-9

 کلید فیور  -1

استفاده از کلید فیوز مناسب در ورودی کنترل دور موتور ضروری می باشد و باید متناسب با توان  

برابر جریان    2تا    1.5درایو ، کلید فیوز سه فاز مناسب انتخاب و در ورودی قرار داد. جریان فیوز معمولا  

 نامی ورودی درایو می باشد و برای انتخاب صحیح به جدول آن رجوع شود. 

 تورکنتاک -2

نصب کنتاکتور در ورودی درایو ضروری نمی باشد. ولی در مواقعی که نیاز می باشد تا در زمانهای  

همچنین اگر   اضطراری بصورت سریع برق قطع شود می توان از کنتاکتور در ورودی درایو استفاده نمود.

جهت قطع و وصل  درایو در جایی نصب باشد که دسترسی به کلید فیوز ورودی درایو مشکل باشد باید  

برق ورودی از کنتاکتور استفاده نمود تا بتوان از سیستم کنترل مرکزی فرمان قطع و وصل کنتاکتور را  

 صادر نمود.

 ACورودی   چوکچوک یا  -3

برای کاهش هارمونیک ناشی از ورودی پل دیودی درایو می توان از فیلتر هارمونیک استفاده نمود.  

در    AC  چوکروی شبکه برق ورودی کاهش یابد. همچنین استفاده از    تا مقدار هارمونیک ایجاد شده بر

 ورودی ، درایو را در برابر نوسانات ولتاژ و جریان های بالا محافظت می نماید.

 در درایوها به شرح ذیل می باشد: DCو  ACهای  چوکمزایای استفاده از چوک یا 

 .محافظت می کندریپهای اضافه ولتاژ و ت  (surge)ولتاژ را در برابر نوساناتها،  درایو چوک •

 جریان و ولتاژ ورودی می شود.  THDباعث کاهش اعوجاج هارمونیکی و کاهش توتال هارمونیک •

 .باعث افزایش طول عمر درایو و خازنهای داخلی آن می شود. •

 .را کاهش می دهد ورودی مقدار نویز فرکانس بالای تزریق شده به سیستم قدرت  •
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 ضریب توان حقیقی درایو می شود.باعث بهبود  •

  باعث کاهش اسپایکهای جریان ورودی می شود و از سوختن فیوزهای ورودی در زمانهای اسپایک   •

 جریان جلوگیری می شود.           

 .خازنها و دیگر اجزای سیستم قدرت را از رزونانس هارمونیکی محافظت می کند •

 اخته درایو می شود.باعث کاهش خطاها و آلارمهای با منشا ناشن •

درایوها حتما   ورودی  در  می شود  پیشنهاد  کاهش    چوک معمولا  و  درایو  کارایی  بهبود  باعث  تا  گردد  استفاده 

داخل درایو نصب می    90KWتا     18.5در توانهای    DC  چوک  VXهارمونیکهای مزاحم گردد. در درایوهای سری  

 باشد و در سایر توانها قابلیت نصب از بیرون وجود دارد. 

   DCفیلتر هارمونیک   -4

یا    90kwتا    18.5kwاینورترهای   فیلتر  کاهش    DC   چوکدارای  باعث  که  باشند  می  داخلی 

  DCتر  این درایوها می شود. برای اینورترهای توان بالاتر می توان فیل   هارمونیک و تصحیح ضریب توان 

نمود. همچنین   بیرون نصب  باعث کاهش اسپایکهای جریان ورودی و افزایش طول عمر    DC  چوک از 

 درایو و خازنهای داخلی آن می شود.

 ورودی  EMCفیلتر  -5

که از درایو و کابلهای آن منتشر می شوند ممکن است بر دیگر دستگاههای کنترلی    EMCامواج  

 انتشار این امواج را کاهش داد. EMCنزدیک درایو تاثیر منفی بگذارد. می توان با نصب فیلتر  

 مقاومت ترمز و یونیت ترمز  -6

تا   باشند و مقاومت ترمز مستقیم  15kwاینورترهای  به ترمینالهای    دارای یونیت ترمز داخلی می 

PB    اینورتر وصل می شود. در سیستمهایی که دارای انرژی برگشتی از موتور به سمت درایو می     (+)و

 باشد با نصب مقاومت ترمز این انرژی تخلیه می شود. 

اینورتر متصل    (-)و    (+)به بالا باید یونیت ترمز خارجی به ترمینالهای    18.5KWدر اینورترهای  

باشد. کابل مقاومت ترمز به یونیت ترمز باید کمتر از    5mت ترمز به اینورتر باید کمتر از  شود.  کابل یونی

10m    .باشد 

 (du/dt)خروجی  ACفیلتر  -7

 در موارد ذیل استفاده می شود.  ACفیلتر 

باشد. اگر طول کابل    50mزمانی استفاده می شود که فاصله موتور با اینورتر بیشتر از    ACفیلتر  

باشد ممکن است حفاظت اضافه جریان اینورتر فالت دهد و بخاطر افزایش ظرفیت    50mز  موتور بیش ا

 خازنی کابل جریانهای نشتی نسبت به زمین ایجاد گردد.  
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فیلتر   باید  موتور  عایق  به  رسیدن  آسیب  از  در خروجی    AC (du/dt)همچنین جهت جلوگیری 

 اینورتر نصب نمود.

 خروجی  EMCفیلتر  -8

ج  EMCفیلتر   کابل  خروجی  بین  رادیویی  نویز  کاهش  و  کابل خروجی  نشتی  هت کاهش جریان 

 موتور و اینورتر استفاده می شود. 
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 نصب لوازم جانبی اینورتر  4-10

 فقط نصب کلید فیوز در ورودی اینورتر ضروری می باشد و سایر لوازم بصورت آپشن می باشند.

 
 از جدول مشخصات ذیل استفاده گردد.       DC چوکورودی و خروجی و نیز  AC)چوک(   چوک برای انتخاب 

مشخصات   جدول   : است  چوکتوجه  ممکن  و  است  شده  پیشنهاد  دستگاهها  توان  با  متناسب  مقادیر  اساس  بر  ها 

 های سازنده های مختلف کمی متفاوت باشد.چوک مشخصات 
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 DC چوکو    ACهای ورودی و خروجی چوک مشخصات    4-10-1

 مدل 
ستگاه  توان د

(kW) 

 DC چوک خروج    AC  چوک ورودی  AC  چوک

جریان 
(A) 

اندوکتانس  
(mH) 

جریان 
(A) 

اندوکتانس  
(mH) 

جریان 
(A) 

اندوکتانس  
(mH) 

VX40-4K0-N-00 4.0/5.5 10 1.5 10 0.6 - - 

VX40-5K5-N-00 5.5/7.5 15 1.4 15 0.25 - - 

VX40-7K5-N-00 7.5/11 20 1 20 0.13 - - 

VX40-11K0-N-00 11/15 30 0.6 30 0.087 - - 

VX40-15K0-N-00 15/18.5 40 0.6 40 0.066 - - 

VX40-18K5-N-00 18.5/22 50 0.35 50 0.052 80 0.4 

VX40-22K0-N-00 22/30 60 0.28 60 0.045 80 0.4 

VX40-30K0-N-00 30/37 80 0.19 80 0.032 80 0.4 

VX40-37K0-N-00 37/45 90 0.19 90 0.03 110 0.25 

VX40-45K0-N-00 45/55 120 0.13 120 0.023 110 0.25 

VX40-55K0-N-00 55/75 150 0.11 150 0.019 110 0.25 

VX40-75K0-N-00 75/90 200 0.08 200 0.014 180 0.18 

VX40-90K0-N-00 90/110 200 0.08 200 0.014 180 0.18 

VX40-110K0-N-00 110/132 250 0.065 250 0.011 250 0.2 

VX40-132K0-N-00 132/160 290 0.065 290 0.011 326 0.215 

VX40-160K0-N-00 160/185 330 0.05 330 0.01 494 0.142 

VX40-200K0-N-00 200/220 400 0.044 400 0.008 494 0.142 

VX40-250K0-N-00 250/280 530 0.04 530 0.005 700 0.1 

VX40-315K0-N-00 315/350 660 0.025 660 0.004 800 0.08 

VX40-350K0-N-00 350 800 0.018 - -   

VX40-400K0-N-00 400 800 0.018 - -   

VX40-500K0-N-00 500 - - -    
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 کابل کشی درایوها     4-11

با رعایت استانداردهای لازم انجام گیرد. فاصله بین کابلهای   باید کاملا  فاز و خروجی موتور  کابل کشی ورودی سه 

باشند. کابلهای موتور باید تا حد امکان کوتاه باشند. یعنی درایو باید در    30cmورودی و خروجی موتور باید حداقل  

ر و درایو مسیر کوتاهی باشد. باید کابلها مخصوصاً کابلهای موتور  نزدیکترین مکان به موتور نصب گردد تا فاصله موتو

شیلددار انتخاب شوند تا تاثیر نویز و فرکانسهای الکترومغناطیسی منتشر شده به کمترین مقدار برسد. سیستم ارت  

انتخا  موتور  و  فاز  سه  کابلهای  با  متناسب  نیز  ارت  کابلهای  و  باشد  داشته  وجود  باید  مطمئن  و  گردند. مناسب  ب 

بهتر است   کابلهای کنترلی نیز باید شیلددار انتخاب شوند و از مسیرهای جداگانه با کابلهای قدرت عبور داده شوند.  

های ورودی و خروجی استفاده گردد تا میزان هارمونیکها و امواج فرکانس بالای مغناطیسی کاهش  چوکاز فیلترها و  

 یی داشته باشد. یابد و سیستم نصب شده ایمنی و حفاظت بالا 

 جدول سطح مقطع کابل   4-11-1

 بر اساس جدول ذیل سطح مقطع کابل را متناسب با جریان ورودی و خروجی درایو انتخاب نمایید  

 مدل دستگاه 
 (A)جریان نامی دستگاه 

 فریم  (mm2) سطح مقطع کابل
High Low 

3AC 380V ±15% 

VX40-4K0-N-00 9 13 3*4+4 A 

VX40-5K5-N-00 13 17 3*4+4 A 

VX40-7K5-N-00 17 25 3*6+6 B 

VX40-11K0-N-00 25 32 3*6+6 B 

VX40-15K0-N-00 32 37 3*10+10 B 

VX40-18K5-N-00 37 45 3*10+10 C 

VX40-22K0-N-00 45 60 3*16+16 C 

VX40-30K0-N-00 60 75 3*25+16 C 

VX40-37K0-N-00 75 90 3*25+16 D 

VX40-45K0-N-00 90 110 3*35+16 D 

VX40-55K0-N-00 110 150 3*50+25 D 

VX40-75K0-N-00 150 176 3*70+35 E 

VX40-90K0-N-00 176 210 3*95+35 E 

VX40-110K0-N-00 210 250 2*(3*95+70) F 

VX40-132K0-N-00 250 300 2*(3*120+70) F 

VX40-160K0-N-00 300 340 2*(3*120+70) F 

VX40-200K0-N-00 380 415 2(3*150+120) G 

VX40-250K0-N-00 470 520 2*(3*185+70) G 

VX40-315K0-N-00 600 640 2*(3*240+120) G 

VX40-350K0-N-00 640 2*(3*240+120) H 

VX40-400K0-N-00 690 3*(3*185+70) H 

VX40-500K0-N-00 860 3*(3*185+70) H 
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 توضیحات کلی کابل کشی درایو  4-11-2

کابل انتخابی باید بتواند جریان نامی درایو را تحمل نماید و به همین منظور از جدول جریان دهی درایو و   -

 کابلهای توصیه شده استفاده گردد

 را داشته باشد  C°70کابل باید در جریان نامی دائم توانایی کار در دمای   -

)سیستم ارت( باید متناسب با ولتاژ مجازی باشد که در شرایط فالت   PE  اندوکتانس و امپدانس کابل و اتصال -

 وجود دارد. بنابراین ولتاژ نقطه فالت در زمانیکه اتصال زمین رخ می دهد نباید افزایش زیادی داشته باشد. 

  1KVانتخاب شود. و ولتاژ نامی بین رساناهای کابل حداقل باید  600Vباید کابل    400Vجهت درایوهای   -

 اشد. ب 

درجه دور   360برای موتور و ورودی درایو باید کابل شیلددار یکسان  استفاده گردد و شیلد کابل باید بصورت   -

 قابل استفاده می باشد.  30KWرشته جدا فقط برای موتورهای تا   4کابل را بپوشاند. کابل  

ی تک رشته جدا جدا بکار  استفاده شود. و کابلها (multi core)برای موتور فقط باید کابلهای چند رشته   -

 نروند.

با شیلد برای موتورهای    10mm²کابلهای به شکل زیر که فقط یک کابل هادی ارت دارند  با سطح مقطع تا   -

 مناسب می باشند.     30KWتا 

 

باهم هستند.   PEاستفاده شود. که در یک نمونه شیلد و    30KWدو نمونه کابلهای شکل زیر برای موتورهای بالای  

 نیز استفاده می شود.   PEبطوریکه هدایت الکتریکی شیلد بالا است و به عنوان 

 بصورت جدا داخل کابل می باشند و شیلد نیز فقط به عنوان شیلد استفاده می شود.   PEدر نمونه دوم رشته های  

 وجود داشته باشد. PEدر این کابلها باید سه رشته کابل  
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برای ارت    %50در صورتیکه هدایت شیلد دور کابل کمتر از   باید  باشد  استفاده    (PE)خود کابلها  یک کابل جدا 

 گردد.

 

توان استفاده    PEهادی ) سه هادی فاز و یک هادی حفاظت    4سیستمهای شامل   برای ورودی درایو می  ( فقط 

 نمود.

 

 ی حفاظت مطابق جدول ذیل می باشد: در این سیستم سطح مقطع کابل هاد

 کمترین سطح مقطع کابل هادی حفاظت

Sp(mm2) 

 سطح مقطع کابل هادی فاز

S(mm2) 

S S ≤ 16 

16 16 < S ≤ 35 

S/2 35 < S 

استفاده از کابل شیلددار برای موتور باعث کاهش تشعشعات الکترومغناطیسی اطراف درایو می شود. همچنین باعث  

 .روی ایزولاسیون موتور و جریان بیرینگهای موتور می شودکاهش استرس 

تا حد امکان باید کوتاه در نظر گرفته شود تا انتشار امواج الکترومغناطیسی فرکانس بالا ناشی از    PEکابل موتور و  

 کابلها کاهش یابد. و همچنین جریان نشتی و جریان خازنی کابلها نیز کمتر شود.

به   استفاده  الکتریکی شیلد جهت  میزان هدایت  باید  استفاده شود  ارت  برای حفاظت  کابل موتور  درصورتیکه شیلد 

 کافی باشد.  PEعنوان 

همچنین برای اینکه شیلد کابل موتور بر روی انتشار امواج الکترومغناطیسی و کاهش جریانهای نشتی و خازنی موثر  

درصد میزان هدایت الکتریکی هر یک از فازهای اصلی کابل    10د کابل حداقل  باشد باید میزان هدایت الکتریکی شیل

 موتور باشد.

 طول کابل موتور: 

     متر بیشتر شود. 300حداکثر طول کابل موتور شامل کابل شیلددار نباید از  

بالای   فاصله های  فیلتر خروجی    50برای  می شود  توصیه  نشتی  du/dtمتر  تا جریانهای  از    استفاده گردد.  ناشی 

 افزایش ظرفیت خازنی کابلها کاهش یابد و ایزولاسیون موتور آسیب نبیند.

در کابل کشی درایو سعی شود کابلهای موتور از مسیری جدا از سایر کابلها عبور داده شود. کابلهای موتور چند درایو  

درای ورودی  کابلهای   ، موتور  کابلهای  باید  نمایند.  عبور  مسیر  یک  از  توانند  مسیرهای  می  از  کنترلی  کابلهای  و  و 

 جداگانه عبور داده شوند تا تاثیر امواج الکترومغناطیسی کابلهای موتور بر روی سایر کابلها کم باشد.  



 VX40راهنمای نصب و راه اندازی درایو های سری  

52 

 

درجه از روی    90در صورتیکه نیاز به عبور کابلهای کنترلی از روی کابلهای موتور باشد باید کابلهای کنترل با زاویه  

 ند.  کابلهای موتور عبورنمای

 

 باشد. 300mmفاصله بین کابلهای موتور و کابلهای ورودی نیز درصورتیکه به موازات هم می باشند حداقل  

در داکتهای جداگانه   220Vکنترلی درایو و کابل های  24Vدر کابل کشی های داخل تابلو کابلهای   •

 عبور داده شوند. 

کابلهای ورودی و خروجی از درایو جدا   تست ایزولاسیون کابلها:  جهت تست ایزولاسیون باید حتما  •

شوند. به هیج وجه نباید ترمینالهای ورودی و خروجی درایو تست ولتاژ بالای عایقی شوند. کابلهای موتور  

 تست عایقی شوند. 1KVو ورودی با ولتاژ 

و به دو به هم تابیده  برای کابلهای کنترلی حتما از کابلهای شیلددار استفاده شود و بهتر است از کابلهای شیلددار د

 وصل گردد.  PEاستفاده گردد. شیلد کابل کنترلی فقط از طرف درایو به ارت  (Twisted pair)شده 

 
برای سیگنالهای آنالوگ بهتر است از کابل شیلددار با زوج سیمهای به هم تابیده شده با شیلد اضافی دور زوج سیم  

 انکودر نیز از همین نوع کابل استفاده گردد.ها استفاده گردد. برای سیگنالهای  

 نیز از همین نوع کابلها می توان استفاده نمود.  24Vبرای رله های کنترلی  

 از کابلهای جداگانه استفاده گردد. 220Vبرای رله های 
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برای کارت انکودر از کابل شیلددار با زوج سیم های به  

 استفاده گردد. twisted pairهم تابیده شده 

 

 شیلد کابل کنترل باید ارت شود.

وصل   PEشیلد هر زوج سیم نیز جداگانه به ترمینال 

 گردد.

نمود.  و برای جریانهای بالا باید از دو یا  معمولا در درایوهای توان بالا نمی توان  تنها از یک کابل سه رشته استفاده 

سه کابل سه رشته بصورت موازی استفاده کرد. در اینصورت کابل کشی درایو بصورت ذیل انجام گیرد. و هر سه  

رشته همه کابلها باید به تمام ترمینالهای خروجی یا ووردی متصل شوند. همچنین شیلد تمام کابلها باید به زمین  

 د شکل ذیل:وصل شوند. مانن
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 Regenerative unit فیدبک نصب یونیت  4-12

یونیت بازخور زمانی استفاده می شود که بخواهیم انرژی برگشتی موتور ناشی از حالت ترمزی یا ژنراتوری را به شبکه  

 برگردانیم.

انرژی به شبکه برگشت داده  یعنی بجای استفاده از مقاومت ترمز و تلفات انرژی، از یونیت بازخور استفاده می گردد و  

 می شود و موجب صرفه جویی انرژی نیز می شود.

از   اینورتر  ورودی  در  دیود  پل  از  استفاده  بجای  بازخور  یونیتهای  مقدار    IGBTدر  بنابراین  گردد.  می  استفاده 

 خواهد رسید. %4به کمتر از    THDهارمونیک ورودی بسیار کاهش می یابد و مقدار 

 ر در تجهیزات بالابرها و نیز سیستمهای سانتریفوژ استفاده می گردند.این دستگاهها بیشت

 
 Groundingسیستم ارت   4-13

هنگام نصب درایو و تجهیزات جانبی باید نسبت به ارت کردن سیستمها توجه ویژه نمود. باید توجه شود که ارت  

هنگام ارت کردن کل سیستم را در نظر گرفت که  کردن درایو بصورت مستقل نمی تواند در نظر گرفته شود بلکه باید 

شامل ترانسفورماتور تغذیه شبکه، تجهیزات جانبی ورودی درایو، خود درایو، تجهیزات جانبی خروجی درایو ، کابلهای  

 ورودی و خروجی و نهایتا موتور می باشد. همه این تجهیزات باید بصورت استاندارد ارت شوند. 

بدنه  ارت کردن سیستم برای دو ه ناخواسته ای که بر روی  ناشی از ولتاژهای  دف اصلی انجام می شود: اول ایمنی 

تجهیزات الکتریکی ایجاد می شود و ممکن است باعث آسیب رسیدن به تجهیزات و یا افراد شود. که با اتصال بدنه  

 ایجاد می گردد.تجهیزات به ارت و ایجاد یک مسیر جریانی مناسب بین بدنه دستگاهها و زمین این ایمنی 

دومین هدف از ارت کردن جلوگیری از ایجاد نویزهای الکتریکی و کاهش آنها می باشد که این نویزها باعث اختلال  

الکترومغناطیسی می   بالا و  به خاطرانتشار امواج فرکانس  درایوها که  الکتریکی می شود. مخصوصاً  در کار تجهیزات 

ه با نصب صحیح آنها و تجهیزات جانبی و کابل کشیهای استاندارد این نویزها  توانند منشا نویزهای الکتریکی باشند ک 

 کاهش چشمگیری می یابند.

این   برای  باشد.  می  یکسان  ارت  پتانسیل  به  الکتریکی  تجهیزات  فلزی  بدنه  اتصال  معنی  به  تجهیزات  کردن  زمین 

 به ارت وصل شوند.  منظور باید تمام قطعات فلزی به صورت مستقل و با کابلهای مسی جداگانه 
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 درایو   PEاتصال ترمینال   4-13-1

باید به سیستم ارت    PEترمینال   باشد و    (ground)درایو حتما  باید مناسب  استفاده شده  ارت  وصل شود. 

باشند.   مناسب  مقطع  با سطح  باید  ارت  برای  شده  استفاده  کابلهای  باشد.  شده  ایجاد  ملی  استانداردهای  با  مطابق 

ا توان درایو و کابلهای قدرت اصلی انتخاب می شوند. برای اتصال ارت نباید از سوکتهایی که  کابلهای ارت متناسب ب 

 امکان قطع شدن دارند استفاده نمود و باید اتصالات ارت محکم و مطمئن باشند.

 اتصال ارت موتور  4-13-2

ترمینال   به  جداگانه  کابل  با  باید  موتور  بای   PEبدنه  موتور  بدنه  همچنین  شود.  متصل  آن  درایو  نصب  محل  در  د 

 بصورت جداگانه به ارت متصل شود.

 
   RFIارت فیلتر  4-13-2-1

فیلتر   نسبتاً    RFIاگر  نشتی  فیلترها جریان  نوع  این  اینکه  دلیل  به  می شود.  استفاده  درایو  یا خروجی  ورودی  در 

این  نصب  اینصورت  غیر  در  شود.  وصل  ارت  به  آنها  بدنه  باید  حتماً  بنابراین  کنند،  می  ایجاد  اثری    بالایی  فیلترها 

 نخواهد داشت. 

 های ورودی و خروجی چوکارت   4-13-2-2

 حتماً باید جداگانه به ارت وصل شوند.   DCهای چوکورودی و خروجی و نیز  ACهای چوک

 ارت یونیت ترمز و مقاومت ترمز 

کابل جداگانه  درصورتیکه یونیت ترمز و مقاومت ترمز استفاده شده باشد ، باید این تجهیزات نیز بصورت مستقل و با  

 ای به ارت متصل شوند.

 ارت شیلد کابلهای قدرت و کنترل  4-13-2-3

 در کابلهای قدرت شیلددار باید شیلد کابل از دو طرف موتور و درایو به ارت وصل شود.

 کنترلی وصل شود. PEدر کابلهای کنترلی شیلددار باید شیلد کابل فقط از طرف درایو به ارت یعنی ترمینال 

ها و فیلترهای  چوککاهش نویزهای الکتریکی از کابلهای شیلددار استفاده می شود و نیز از انواع  توجه : وقتی جهت  

، ارت   مختلف در ورودی و خروجی درایو استفاده می شود. در صورتیکه این تجهیزات بصورت مناسب و استاندارد 

استفاده از هر تجهیزات اضافه ای باید    نشوند تاثیر چندانی در کاهش نویز الکتریکی نخواهند داشت. بنابراین قبل از

 نسبت به درست اجرا کردن سیستم ارت درایو و موتور مطمئن بود.



 VX40راهنمای نصب و راه اندازی درایو های سری  

56 

 

  EMCملاحضات مربوط به    4-14

EMC    مخففElectromagnetic Compatibility    به معنی سازگاری الکترومغناطیسی می باشد. و منظور

باشد که یک دستگاه یا یک سیستم بتواند در یک م  نرمال کار کند و امواج  این می  حیط الکترومغناطیسی بصورت 

 تطابق الکترومغناطیسی در مورد یک دستگاه دو وجه دارد:   الکترومغناطیسی مزاحم برای سایر تجهیزات تولید ننماید.

 های رادیویی و سایراز اختلالات الکترومغناطیسی از خود ساطع کند که بر سرویس نباید سطحی دستگاه   -1

 ها تأثیر بگذارد.دستگاه

محیط، ایمنی کافی داشته باشد تا تاثیر نامطلوب نپذیرد.   این دستگاه باید در برابر اختلالات الکترومغناطیسی  -2

 قرار گیرند تا در صورت وجود مشکلات احتمالی،  EMCتجهیزات الکترونیکی تحت تست های  بنابراین باید تمامی

اغتشاشات هدایت شونده و  : شوند  می تقسیم کلی  به دو بخشالکترومغناطیسی اغتشاشات به رفع آنها پرداخت. 

 وجود دارد که باید با توجه به آن، EMCهای برای هر سیستم، استاندارد خاصی جهت تست اغتشاشات تابشی.

   .  مشخصات تست را تعیین کرد

ها   هادی  توسط  انتقال  طریق  از  که  هستند  آنهایی  هدایتی  مانند  اغتشاشات  هادی  هر  بنابراین  گیرد.  می  صورت 

 خطوط انتقال، کابلها، خازنها و القاگرها می تواند کانال انتفال اغتشاشات الکترومغناطیسی باشد. 

 اغتشاشات تابشی آنها هستند که از طریق امواج الکترومغناطیسی منتقل می شوند.

نابع اغتشاش، کانالهای انتقال و گیرنده های  سه عامل اصلی و ضروری در اغتشاشات الکترومغناطیسی شامل: م

مربوط به کانالهای انتقال می باشد   EMCحساس می باشند. برای مشتریان درایو راه حلهای مربوط به مشکلات  

زیرا خصوصیات مربوط به منابع اغتشاش دستگاه و گیرنده ها قابل تغییر نمی باشد. در طراحی درایو باید نکات  

تا دستگاه در حین تست دچار مشکل نشود. در صورتی که در فاز اولیه طراحی  ظر گرفته شوند در ن  EMCمربوط به  

سطوح قابل   توان بهتوجه شود ، با هزینه کمتری می EMCو طراحی مدارات الکترونیکی( به مسأله  )انتخاب 

 :مهم است  ها دست پیدا کرد. در فاز طراحی توجه به مسائل زیر بسیاراطمینان در تست

  طراحی مدار و انتخاب قطعات دیجیتال و آنالوگ -1

 کانکتورها ها و کابل  -2

 فیلترها   -3

 ها شیلد  -4

 PCB طراحی  -5

انتقال و   تولید،  لحاظ  هایی که سیستم ازتداخل امواج الکترومغناطیسی هر سیستم الکتریکی یکی از نقش مسئلهدر 

 :دریافت آن را ایفا می کند که عبارتند از

 .ایجاد تداخل امواج الکترومغناطیسی است کی منبعییک سیستم الکتر  -1

 .انتقال دهندة امواج الکترومغناطیسی عمل می کند یک سیستم الکتریکی به عنوان کانال  -2

 .تأثیر پذیر از امواج الکترومغناطیسی است یک سیستم الکتریکی گیرنده و   -3

  کدام یک ازنقشهای فوق را درمسألة تداخل امواج الکترومغناطیسی دارا می الکتریکیبا توجه به اینکه یک سیستم 

  مطلوبیپدیدة نا چاره ای برای برطرف کردن این مسأله پیدا نمود و تداخل امواج الکترومغناطیسی که می توان باشد،

 . ن بردبی  از  را آن  حتی و داده  کاهش ممکن حد تا را  است
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 اینورتر  EMCمشخصات    4-14-1

تداخل   الکترومغناطیسی، تغییرات سریع میدانهای الکتریکی یا مغناطیسی است. منابع مهم تولید ع تولید امواجمنب

کنند،   می  وصل   و   قطع   را   الکتریکی  جریان   زیاد  سرعت   با   که   هایی رله ها و کلید،  امواج الکترومغناطیسی، موتورهای  

مهم بوجود آورندة تداخل امواج الکترومغناطیسی   نیز بدلیل عملکرد کلیدزنی آنها، یکی از منابع  اینورترها می باشند.  

جریان   امواج الکترومغناطیسی بر اثر کلیدزنی سریع ترانزیستور و قطع و وصل سریعاینورترها  محسوب می شوند. در 

ترانزیستور ها نیز یکی از دلایل   ش کردنایجاد می شود. همچنین تلفات کلید زنی در زمان روشن کردن و یا خامو

منتشر هوا  در  که  است،  الکترومغناطیسی  امواج  هارمونیک ایجاد  دارای  که  آنجایی  از  و    بالایی  فرکانس  با  های شده 

 گذارند  الکترومغناطیسی مخرب عمل می کنند و روی سیستمهای مخابراتی اثرات نامطلوب می امواج بعنوان  هستند،

از   بسیاری  بلکه  مانند  باشند  می  الکترومغناطیسی  اغتشاشات  ایجاد  منابع  تنها  نه  اینورترها   ، الکترونیکی  تجهیزات 

نویزهای   توانند  می  آنها  که  نماید  می  مشخص  اینورترها  کار  اصول  باشند.  می  نیز  اغتشاشات  های  گیرنده 

 الکترومغناطیسی خاصی تولید نمایند.

ه قابلیت مقابله به امواج الکترومغناطیسی محیطی را داشته باشند و  همچنین اینورترها باید طوری طراحی گردند ک

 اینورتر مربوط می شود: EMCموارد ذیل به   بصورت ایمن و قابل اطمینان کار نمایند.

جریان ورودی اینورترها به خاطر وجود پل دیود به صورت سینوسی و متقارن نمی باشد و باعث می شود جریان  -1

یک های جریانی بالایی باشد که باعث ایجاد اغتشاشات الکترومغناطیسی ، کاهش ضریب توان و  ورودی دارای هارمون 

     افزایش تلفات می شود.

فرکانس بالا می باشد. که باعث افزایش دمای موتور و کاهش    PWMولتاژ خروجی اینورتر بصورت شکل موج    -2

امواج   ایجاد  و  تجهیزات حفاظتی می شود  به  آن  و هدایت  نشتی  افزایش جریان  باعث  آن می شود. همچنین  عمر 

 الکترومغناطیسی قوی و مضر می کند. که در کار سایر تجهیزات الکتریکی اختلال ایجاد می نماید. 

رتر یک گیرنده قوی امواج الکترومغناطیسی می باشد بنابرابن این امواج قوی می تواند به اینورتر  همانگونه که اینو -3

 آسیب رسانده و باعث اختلال در استفاده از آن شود. 

اینورتر باعث افزایش قابلیت    EMIاینورتر باهم وجود دارند و هر کاهشی در    EMIو    EMSدر یک سیستم ،    -4

EMS  .خواهد شد 

 

 EMCلعمل نصب دستورا   4-14-2

مشخصات   اساس  بر  یکسان  سیستم  یک  داخل  اکتریکی  تجهیزات  تمام  درست  عملکرد  از  اطمینان    EMCبرای 

بر اساس جندین مورد کاربردی معرفی می شود. این موارد شامل کنترل   EMCاینورترها در این بخش اصول نصب  

و فیلترهای منابع تغذیه می باشد. تاثیر خوب بر  نویز، کابل کشی صحیح ، ارت کردن استاندارد، کنترل جریان نشتی  

EMC  .بستگی به اجرای درست این موارد می باشد 

 کنترل نویز     -1

ورودی   قسمت  در  باید  کابل  شیلد  و  گیرد.  انجام  شیلددار  کابلهای  توسط  باید  کنترلی  ترمینالهای  اتصالات  تمام 

 درجه برقرار شود. 360ابل باید بصورت حلقوی و ترمینالهای درایو به ارت وصل گردد. اتصال زمین شیلد ک 

اگر رشته های سیم داخل کابل  بصورت به هم تابیده هستند و شیلد جداگانه دارند نباید این شیلد به شیلد اصلی و  

 همان ارت متصل شود زیرا اثر شیلد را کاهش می دهد. 
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از یک طرف به ارت درایو و از طرف دیگر به  بدنه    برای موتور باید کابل شیلددار استفاده شود و شیلد کابل باید هم

فیلترهای   از  استفاده  شود.  ارت  موتور  محل  در  و  جدا  کابل  با  است  بهتر  هم  موتور  بدنه  خود  شود.  متصل  موتور 

EMC  .نیز تاثیر زیادی در کاهش نویزهای الکترومغناطیسی دارند 

 سیم کشی سایت  -2

 کنند و الکتریسته جاری را به میدانها مثل یک آنتن عمل میهادی تمامیباید گفت که  به عنوان مقدمه

دیگر همه هادی ها   های وسیع تر نشت کند. از طرفتواند به محیطکنند که میالکترومغناطیسی تبدیل می

بنابراین  کنند. های الکتریکی تبدیل میسیگنال های الکترومغناطیسی محلی را که در آن واقع شده اند، بهمیدان

 هادی ها هم در معرض تابش بوده و هم خود تابش دارند.

توان انتظار داشت  نمی کند وهای بالا، مشکلات را زیادتر میدهد که استفاده از کابل در فرکانسنشان می هابررسی

 نپذیرند.  ها را به درستی انتقال داده، از محیط بیرون تأثیرکه سیگنال

غذیه اصلی سه فاز درایو باید از یک ترانسفورماتور مستقل گرفته شود. معمولا تغذیه اصلی  کابل کشی تغذیه اصلی :ت

به ولتاژ سه فاز می باشد و یک رشته سیم نول و یک رشته    5بصورت   رشته انجام می گیرد. که سه رشته مربوط 

 سیم زمین. استفاده از یک سیم مشترک برای نول و زمین ممنئع می باشد.

بندی   فیلتر،  تقسیم  اینورتر،  قبیل  از  دارد.  تجهیزات مختلفی وجود  تابلو کنترل  و    PLCتجهیزات: معمولا در یک 

وسایل اندازه گیری. که هر کدام قابلیتهای متفاوتی در پخش و دریافت نویزهای الکترومغناطیسی دارند. بنابراین لازم  

نویز تقسیم بندی گردند. هر کدام از تجهیزات    است این تجهیزات به تجهیزات مقاوم به نویز و تحهیزات حساس به 

 باشد. 20cmمشابه باید در یک محل قرار گیرند. و فاصله دستگاههای مختلف هر گروه از هم باید حداقل  

سیم کشی داخل تابلو کنترل:  داخل یک تابلو کنترل معمولا سیم های کنترلی و سیم های قدرت وجود دارند. برای  

درت به دو بخش کابلهای ورودی و کابلهای خروجی تقسیم می شوند. کابلهای کنترل به سادگی  اینورترها کابلهای ق 

بنابراین   می شود.  آنها  تجهیزات  کارکرد  در  اختلال  باعث  ایجاد شده  نویز  و  گرفته  قرار  قدرت  کابلهای  تاثیر  تحت 

فاصله عبور داده شوند. از عبور دادن    هنگاه سیم کشی باید کابلهای کنترل و کابلهای قدرت از مسیرهای جداگانه و با

فاصله   با  و  داکتهای جداگانه  کابلها در  این  و  و در کنار هم خودداری شود.  موازات هم  به  و قدرت  کابلهای کنترل 

درجه عبور    90از هم قرارگیرند. اگر کابل قدرت و کنترل باید از روی هم عبور نمایند باید با زاویه    20cmحداقل  

 داده شوند. 

فیلتر  کا نمایند. مخصوصا زمانیکه  نباید از مسیر یکسان و کنار هم عبور  اینورتر هم  بلهای قدرت ورودی و خروجی 

EMC    فیلتر تاثیر  کاهش  باعث  هم  روی  بر  کابلها  خازنی  اثر  انتشار  اینصورت  غیر  در  گردد.  می    EMCاستفاده 

 خواهد شد. 

   Groundسیستم ارت -3

تقدم دارد زیرا نه    EMCن ارت شود. زمین کردن صحیح سیستم بر تمام روشهای  اینورتر باید بصورت مطمئن و ایم 

و در عین حال پراثر ترین روش در   بلکه ساده ترین و کم هزینه ترین  باعث ایمنی تجهیزات و افراد می شود  تنها 

 می باشد.  EMCمشکلات مربوط به  

با   مقابله  تجهیزات  و  فیلترها  بهترین  اگر  ای  استفا  EMCبطوریکه  فایده  نباشد  درست  ارت  سیستم  ولی  شود  ده 

 نخواهد داشت. 

 Leakage currentجریان نشتی -4



 VX40راهنمای نصب و راه اندازی درایو های سری  

59 

 

به ظرفیت   بستگی  نشتی  باشد. مقدار جریان  به زمین می  نشتی  و جریان  به خط  نشتی شامل جریان خط  جریان 

مشترک زمین عبور می  خازنی توزیع شده و فرکانس کریر درایو دارد. جریان نشتی به زمین که از طریق سیم های  

کند نه تنها داخل درایو جریان دارد بلکه وارد سایر تجهیزات نیز خواهد شد. که باعث ایجاد جریان نشتی در کلیدها ،  

رله ها و سایر دستگاهها شده و در کار آنها اختلال ایجاد می نماید. مقدار جریان نشتی خط به خط به معنی جریان  

ظرفیت   طریق  از  عبوری  کریر  نشتی  فرکانس  به  که  باشد.  می  خروجی  و  ورودی  کابلهای  بین  شده  توزیع  خازنی 

باعث افزایش جریان   اینورتر و طول کابلهای موتور بستگی دارد. بالا بودن فرکانس کریر و افزایش طول کابل موتور 

 نشتی خط به خط خواهد شد. 

متر باشد ،     50کاهش فرکانس کریر باعث کاهش موثر جریان نشتی می شود. در مواردی که کابلهای موتور بیش از  

یا فیلتر سینوسی در خروجی درایو استفاده شود. و اگر کابلها بلندتر می باشد بهتر    AC  چوک توصیه می شود حتما  

 نصب گردد.  AC چوک است در هر ناحیه یک 

 
 EMCفیلتر -5

 کاهش موثری در نویزهای الکترومغناطیسی دارد. بنابراین توصیه می شود برای اینورتر استفاده شود.  EMCر فیلت

 برای این منظور به دو صورت عمل می شود:

 را در ورودی اینورتر استفاده نمود.  EMCمی توان فیلتر  -1

د تراسفورمر ایزوله یا سایر فیلترها در ورودی  می توان از تجهیزات ایزوله برای سایر دستگاهها استفاده نمود. مانن -2

 دستگاهها. 
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   EMCاستانداردهای نصب   4-14-3

استثناء   EMCبرای   به  شوند.  می  مطرح  عمومی  بصورت  که  است  شده  گرفته  درنظر  خاصی  استانداردهای 

 دستگاههای خاصی که استانداردهای مخصوص دارند. استانداردهای خاص عمومی که معمولا مطرح می باشند: 

 مربوط به ایمنی و مصونیت  2و   1قسمتهای    EN61000-6 استاندارد  •

 مربوط به انتشار امواج  4و  3تهای  قسم   EN61000-6استاندارد  •

 می باشد.   3قسمت   EN61800-3استاندارد مخصوص کنترل کننده های دور موتور 

 دو نوع محیطهای صنعتی را پوشش می دهد:   EN-61800-3استاندارد 

• First environment :   محیطهای نوع اول. که بصورت مشترک با کاربران خانگی از یک

 شبکه ولتاژ پایین عمومی تغذیه می شوند.

• Second environment  :  1000محیطهای نوع دوم . که ولتاژ  بالایV   می باشند و

 جدا از کاربران خانگی هستند.

 ته شده را پوشش می دهد: در نظر گرف ) (categoriesاین استاندارد همچنین چهار تقسیم بندی 

• Category C1   مربوط به نصب درایو در محیطهای نوع اول می باشد که ولتاژ کمتر از :

1000V  .است و معمولا از شبکه برق عمومی تغذیه می شود 

• Category C2 :   مربوط به نصب درایو در محیطهای نوع اول می باشد که ولتاژ کمتر از

1000V یک فرد حرفه ای نصب و راه اندازی گردد که ملاخظات مربوط به   و درایو باید توسط   است

EMC .را رعایت نماید 

 تجهیز گردد  EMCدرایو باید با فیلتر  -

 کابلهای موتور و درایو باید از کابلهای استانداردگفته شده استفاده گردند. -

 درایو باید دقیقا با دستورالعملهای گفته شده نصب گردد  -

 متر باشد.  100موتور تا درایو باید  حداکثر فاصله  -

• Category C3   مربوط به نصب درایو در محیطهای نوع دوم می باشد که ولتاژ کمتر از :

1000V  .می باشد. و برای نصب در محیطهای اول در نظر گرفته نشده است 

 تجهیز گردد  EMCدرایو باید با فیلتر  -

 دگفته شده استفاده گردند.کابلهای موتور و درایو باید از کابلهای استاندار -

 درایو باید دقیقا با دستورالعملهای گفته شده نصب گردد  -

 متر باشد.  100حداکثر فاصله موتور تا درایو باید   -

برای نصب در محیطهای با تغذیه از شبکه عمومی و کاربران خانگی در    C3درایو مربوط به  -

 نظر گرفته نشده است. 

• Category C4  در سیستمهای مرکب در محیطهای نوع دوم می   : مربوط به نصب درایو

 می باشد.    400Aو جریان بالاتر از   1000Vباشد که ولتاژ برابر یا بالاتر از 

 تجهیز گردد  EMCدرایو باید با فیلتر  -

 کابلهای موتور و درایو باید از کابلهای استانداردگفته شده استفاده گردند. -

 دستورالعملهای گفته شده نصب گردد درایو باید دقیقا با  -
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 روش کار صفحه کلید  5

 این فصل شامل چه مواردی است  5-1

 :این فصل شامل موارد زیر است

تنظیم   • و  اصلاح   ، بازرسی  و همچنین روش های  نمایش  ها و صفحه  نشانگر چراغ   ، ها  توابعدکمه    پارامتر های 

 توسط صفحه کلید 

 استارت  •

 صفحه کلید  5-2

برای   الکتریکی، خواندن   VX40 های سری درایو کنترلصفحه کلید  پارامترها استفاده می    کمیت های  و تنظیم 

 .شود

 
 : صفحه کلید 1-5شکل 

 توجه:

   .را نشان می دهد   4kW – 500kWمدلهای   1-5شکل   •

صفحه کلید در  نیاز به استفاده از  درایو اگر به جای  .صفحه کلید خارجی از براکت نصب استفاده کنید فیکس برای  •

با هد کریستال استاندارد از کابل شبکه   ، انتقال استفاده کنید RJ45 مکان دیگری دارید  براکت    .به عنوان کابل 

   .استاندارد هستند قابدارای   18.5kW – 400kWهای نصب صفحه کلید برای مدل های 

 شرح  نام  شماره 

 LEDوضعیت  1

RUN/TUNE 

LED  درایو در حالت متوقف می باشد  -خاموش 

LED    زن حالت  -چشمک  در  کردن    چک   درایو 

 پارامترهاست 

LED  درایو در حال کار  -روش 

FWD/REV LED درایو در جهت مستقیم   -خاموش 
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LED  درایو در جهت معکوس حرکت می کند  -روشن 

LOCAL/REMOTE 

LED   مربوط به فرمان درایو را در  سه حالت ،     وضعیت

 از ترمینال / کی پد /راه دور نشان می دهد :

LED    خاموش :نشان دهنده انتخاب فرمان از کی پد می

 باشد  

LED    از فرمان  انتخاب  دهنده  :نشان  زن  چشمک 

 ترمینال درایو  می باشد  

LED    دور راه  از  فرمان  انتخاب  دهنده  :نشان  روشن 

"REMOTE"  باشد  می 

 

TRIP 

LED    خواهد زیر  های  وضعیت  دارای  خطاها  به  مربوط 

 بود:

LED  معیوب است  درایو  -روشن 

LED   حالت عادی  -خاموش 

در حالت الارم خطر است و   درایو  - LED چشمک زدن

  بدون اقدامات اصلاحی به زودی تریپ می دهد 
 منظور واحد نمایش داده شده در حال حاضر  LEDواحد   2

 

HZ  واحد فرکانس 

RPM  دور در دقیقه واحد 

A  واحد جریان 

 جریان نامی  درصد  %

V  ولتاژ وحد 

نشان 3  ناحیه 

 دهنده کد 

نمایش  مختلف    LED 5 صفحه  های  داده  فرکانس    اطلاعات حالته  مانند  هشدار  و 

 .تنظیم شده و فرکانس خروجی را نمایش می دهد

4 
پتانسیومتر  

 دیجیتال 
   .مراجعه کنید P08.42 لطفا به. فرکانستنظیم 

 دکمه ها  5

 

کلید برنامه  

 نویسی 

آن از  خروج  یا  اول  سطح  منوی  به  حذف   ورود  و 

 پارامترهای میان بر 
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 منو ورود گام به گام به  کلید ورود 

 تایید پارامترها  

 

 به تدریج    پارامتر داده ها یا افزایش  کلید بالا 

 

 به تدریج    پارامتر داده ها یا کاهش  کلید پایین 

 

کلید شیفت  

 به راست 

انتخاب برای  راست  به  به    نمایش  جابجایی  پارامتر 

 وضعیت توقف یا کار درایو  صورت چرخشی در 

 در طی اصلاح پارامتر  عددی انتخاب تغییر پارامتر 

 
صفحه    استفاده از  در حالت   درایو  این کلید برای کار با RUN کلید

 کلید استفاده می شود 

 

کلید استاپ  

 ریست یا  

این کلید برای متوقف شدن در حالت اجرا استفاده می  

 محدود می شود.  P07.04 پارامتر شود و توسط 

در   ریست کردن همه وضیتهای کنترل  این کلید برای  

آلارم  حالت که  ،    خطا  ی  است  می    فعال شده  استفاده 

 شود

 

تأیید می     P07.02 پارامتر  عملکرد این کلید توسط   JOGکلید 

 .شود

 .استاندارد است یک ترکیب  همه مدل ها رابط صفحه کلید برای  رابط صفحه کلید  6

 نمایش صفحه کلید    3-5

  وضعیت ،    کار  در حال  وضعیت  به پارامتر حالت توقف ، پارامتر   VX40 های سری درایو حالت نمایش صفحه کلید

   .خطا و غیره تقسیم می شود اخطار و وضعیتو  پارامتر ویرایش پارامتر 

 
 : حالت نمایش داده شده 2-5شکل 

 عملکرد صفحه کلید    4-5

کدهای تابع مشاهده    خلاصه    دیاگرام  را در    پارامتر های توابع   جزئیات  . شرح  راه اندازی کنیدرا از طریق پنل   درایو 

 .نمایید
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 درایو تنظیم پارامتر های  نحوه     1-4-5

 :عبارتند ازمنوی است که سطح دارای سه  درایو

 )منوی سطح اول( پارامتر  شماره گروه  .1

 )منوی سطح دوم(   پارامتر برگه  .2

 )منوی سطح سوم(  پارامتر تعیین مقدار  .3

تفاوت در این  ردد.  گمی تواند از سطح سوم به سطح دوم بر  و    ملاحضات: فشار دادن همزمان  

به منوی سطح دوم باز    ،کنترل ذخیره می شوندپارامترهای تنظیم شده در صفحه    است که: با فشار دادن

مستقیماً به   ، ؛ در حالی که فشار دادن  خواهد رفت  بعدی  پارامتر  و سپس با تغییر خودکار به    می گردند 

 .فعلی باقی می ماند پارامتر منوی سطح دوم بدون ذخیره پارامترها باز می گردد، و همچنان در 

  .نمی تواند اصلاح شود  پارامتر  باشد ، به این معنی است که  حالت چشمک زن ن   دردر منوی سطح سوم ، اگر پارامتر  

 :دلایل احتمالی می تواند این موارد باشد

 ، سوابق عملکرد و غیره؛  با مقدار تخصیص یافته پارامتر قابل تغییر نیست ، مانند پارامتر   پارامتر این  .1

 مانند    .در حالت اجرا قابل تغییر نیست ، اما در حالت توقف قابل تغییر است پارامتر این  .2

 .  صفر به یکاز    P00.01 پارامتر تنظیم 

 
 پارامترها  نحوه اصلاح نقشه  :  3-5شکل 

 پسورد تنظیم کنیم   درایو چگونه برای    2-4-5

را تنظیم کنید تا     P07.00  است .برای استفاده کاربران پسورد عملیاتی را فراهم آورده   VX40 یهای سر درایو

را فشار دهید تا   PRG / ESC  دوباره  .، رمز عبور فوراً معتبر می شود  پارامتر  پس از خروج از حالت ویرایش  

تا زمانی که از رمز    .خواهد شدتا اینکه کد صحیح را وارد نمایی  نمایش داده    "0.0.0.0.0"  پارامتر  حالت ویرایش  

 .امکان دسترسی را نخواهند داشتید ، اپراتورها  عبور صحیح استفاده نکن

P07.00    گردد حافظت رمز عبور لغو کننده  تنظیم کنید تا عمل صفررا روی. 
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 پسوردوارد کردن  نحوه نقشه  :  4-5شکل 

 

 مشاهده کنیم   پارامتر های توابع چگونه وضعیت درایو را از طریق   3-4-5

وارد و   P17را بعنوان گروه بازرسی یا بازدید  فراهم نموده است و کاربران میتوان به  P17گروه   VX40درایو 

 مستقیما وضعیت درایو را مشاهده نمایند 

 
 درایو  مشاهده وضعیت  نحوه :  5-5شکل 

 توابع پارامترهای     6

 این فصل شامل چه مواردی است  6-1

 .دهدمی  ضیح و توکرده این فصل پارامترهای عملکرد را لیست 

 VX40 سری  توابع پارامترهای   6-2

به   VX40 های سری  درایو توابع پارامترهای   توجه  اند که  (P00 – P29) گروه  30به    توابعبا   تقسیم شده 

P18– P28    3خاصی است که از منوهای    پارامتر های توابعهر گروه عملکرد شامل    .می باشد  بعنوان رزرواز آنها  

 است ، گروه P8 هشتم در گروه عملکرد  پارامتر  به معنای   "P08.08"به عنوان مثال ،    .سطح استفاده می کنند

P29   است و دسترسی به این پارامترها برای کاربران ممنوع است  رزرو شده کارخانه توسط. 

مربوط به منوی سطح دوم و    پارامتر  ، شماره گروه عملکرد مربوط به منوی سطح اول ،    پارامتر  برای راحتی تنظیم  

   .مربوط به منوی سطح سوم است  پارامتر 

 :در زیر دستورالعمل لیست عملکردها آورده شده است .1

 ؛ : کدهای گروه پارامتر عملکرد و پارامترها"پارامتر "خط اول 



 VX40راهنمای نصب و راه اندازی درایو های سری  

66 

 

  .لکردنام کامل پارامترهای عم :"نام" خط دوم

 .توابع: تصویر دقیق پارامترهای "تصویر پارامترهاجزئیات "خط سوم 

 : مقدار تنظیم شده اصلی کارخانه از پارامتر عملکرد ؛"مقدار پیش فرض"خط چهارم 

پنجم   تغییر  "اصلاح"خط  ویژگی  توابع :  های  زیر    پارامتر  در   ، شرایط(  و  نه  یا  هستند  اصلاح  قابل  )پارامترها 

 :دستورالعمل آورده شده است

 داد. رییا تغکار در حالت توقف و در حال هم توان  یشده پارامتر را م میکه مقدار تنظ یمعن ن یبه ا  : ○

 داد. رییتوان در حال اجرا تغ یشده پارامتر را نم میکه مقدار تنظ یمعن نی به ا:  ◎

  .ستیقابل اصلاح ن  و داده شده است  صیتشخ یمقدار پارامتر ، مقدار واقع یعنی :  ● 

تغییر پارامترها را محدود کرده است تا به کاربران کمک کند از تغییر ناخواسته جلوگیری  درایو ،  بازرسی خودکار     (

 . )کنند

بیان شود ، پارامتر هنگام ویرایش از یکدیگر جدا می   هگز اگر پارامتر بااست ،   (DEC) اعشاری  "پارامتر مبنا" .2

   .)هگز( است F –0دامنه تنظیم بیت های خاص .شود

به این معنی است که پارامتر عملکرد در هنگام بازیابی پارامترهای پیش فرض به مقدار پیش    "مقدار پیش فرض" .3

 .شده یا مقدار ثبت شده بازیابی نمی شود اختصاص داده اما پارامتر   .فرض باز می گردد

 P07.00 پس از تنظیم گذرواژه )  .برای پارامترها پسورد فراهم می کند  درایوبرای محافظت بهتر از پارامترها ،  .4

، سیستم به حالت تأیید رمز   PRG / ESC ابتدا پس از فشار دادن کاربر روی را روی هر عدد غیر صفر تنظیم کنید(

. تا زمانی که  .نمایش داده خواهد شد  "0.0.0.0.0"و سپس    .برسد  پارامتر  ورود وارد می شود تا به حالت ویرایش  

برای محدوده پارامتر تنظیمات کارخانه ، به رمز ورود    .کاربر رمز عبور خود را وارد نکند ، نمی تواند وارد سیستم شود

اربران نمی توانند به تنهایی پارامترهای کارخانه را تغییر دهند ، در  یادآوری می شود که ک( صحیح کارخانه نیاز دارد 

اگر قفل محافظت    .وارد شود( درایو غیر این صورت ، در صورت نادرست بودن تنظیم پارامتر ، ممکن است صدمه به 

 وقتی .ت کار خواهد کردبا آخرین تنظیما درایو  از رمز عبور باز شود ، کاربر می تواند رمز عبور را آزادانه تغییر دهد و

P07.00   اگر  .تنظیم شود ، می توان رمز را لغو کرد  صفرروی P07.00   نباشد ، پارامتر  صفر    هنگام روشن شدن

عبور محافظت می شود رمز  قوانین فوق    .توسط  از  نیز  عبور  رمز  ، عملکرد  ارتباط سریال  با  پارامترها  تغییر  هنگام 

 .پیروی می کند
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

 : عملکردهای پایه  P00گروه 

P00.00 
حالت کنترل 

 سرعت

(  موتور آسنکرونعمال به ا ( سنسورحالت کنترل برداری بدون Sensorless Vectorکنترل : 1

این حالت برای کنترل دقیق سرعت و کشتاور در سرعت بالا و بار نامی  .انکودر نمی باشدنیازی به نصب 

 .می باشد 

این مورد می تواند با استفاده از مزایای تقویت  .انکودر نمی باشد نیازی به نصب . SVPWM : کنترل2

و  فرکانس پایین و مهار لرزش جریان و عملکردهای جبران لغزش و تنظیم ولتاژ ، دقت کنترل  درگشتاور 

 .را بهبود بخشدامتیاز های بهره برداری پایدار  
 

2 ◎ 

P00.01 

انتخاب محل  

دریافت فرمان  
run 

-شامل: شروع ، توقف ، جلو ، عقب ، راه  درایو  کنترل  فرمان .را انتخاب کنید   runمحل دریافت فرمان 

 می باشد.  ریست خطااندازی موقت و 

کنترل دستور  (درحالت خاموش    "LOCAL / REMOTE")  صفحه کلید  از استارت فرمان یاجرا : 0

 .روی صفحه کلید انجام می دهد  STOP / RST  و RUN را با

 FWD / REV به  (P07.02 = 3) عملکرد با شیف دادن   را  QUICK / JOG کلید چند منظوره

کار را همزمان در حالت  STOP / RST و RUNدور دکمه های برای تغییر جهت   تغییر دهید . 

 .متوقف شود  درایوتا  رایو فشار دهید د

( کنترل فرمان اجرا را با "LOCAL / REMOTE" چشمک زدن (  کنترلیاستارت از ترمینال های : 1

های چند منظوره  ترمینالچرخش به جلو ، چرخش معکوس و راه اندازی موقت رو به جلو و معکوس از 

 انجام می دهد. 

فرمان اجرا توسط  ؛ روشن(در حالت  " LOCAL/REMOTE") از راه دور فرمان استارت یاجرا: 2

 .کنترل می شود ارتباط کابل از طریق  بیرون از محل درایو مانیتور 

0  ○ 

P00.02  ارتباط انتخاب 
 MODBUS: ارتباط   0 

 : رزرو1-3
0  ○ 

P00.03 
فرکانس  ماکزیمم 

 خروجی  

کاربران باید به این پارامتر توجه  .استفاده می شود  درایو این پارامتر برای تنظیم حداکثر فرکانس خروجی 

 .است ی و کاهشافزایش  کنند زیرا این پارامتر پایه تنظیم فرکانس و سرعت شتاب 

 P00.04-400.00HZمحدوده تنظیم: 

50.00 
Hz ◎ 

P00.04 
حد بالایی  

 فرکانس کار درایو 

 .برابر با حداکثر فرکانس استاست که کمتر یا  درایو حد بالایی فرکانس کار،  حد بالایی فرکانس خروجی

 )فرکانس خروجی حداکثر(  P00.05-P00.03محدوده تنظیم: 
50.00 

Hz 
◎ 

P00.05 
حد پایینی  

 فرکانس کار درایو 

 .است درایو حد پایین فرکانس کار ، حد پایینی فرکانس خروجی

 .پایین کار می کنددر حد فرکانسی  اگر فرکانس تنظیم شده کمتر از فرکانس پایین باشد ، درایو 

 فرکانس حد پایین  ≤فرکانس حد بالایی   ≥حداکثر  توجه: فرکانس خروجی 

 )حد بالایی فرکانس اجرا(  Hz-P00.04 0.00محدوده تنظیم: 

0.00 
Hz 

◎ 

P00.06 
  انتخاب منبع

 A رفرنس سرعت 

منبع فرکانس  .کنند نمی توانند از حالت تنظیم فرکانس یکسان استفاده  B و فرکانس A توجه: فرکانس 

 .تنظیم کرد   P00.09 را می توان با 

را تغییر دهید )فرکانس را با صفحه کلید تنظیم کنید( تا  P00.10 مقدار ،  تنظیم داده صفحه کلید :0

 .فرکانس با صفحه کلید تغییر یابد 

 )از طریق پتانسیومتر آنالوگ روی صفحه کلید(.  AI1  تنظیم آنالوگ :1

 AI2 آنالوگتنظیم  :2

 AI3 تنظیم آنالوگ :3

کانال ترمینال   3 دارای  VX40 های سری درایو  .های ورودی آنالوگ تنظیم کنید ترمینالفرکانس را با 

–0گزینه ولتاژ / جریان )  AI1 / AI2 ورودی آنالوگ را به عنوان پیکربندی استاندارد ارائه می دهند که

ورودی  AI3 در حالی کهد؛  تواند توسط جامپر ها تغییر کنمیلی آمپر( است که می  20–0ولت /  10

0  ○ 

P00.07 
  انتخاب منبع

 B رفرنس سرعت 
2  ○ 



 VX40راهنمای نصب و راه اندازی درایو های سری  

68 

 

 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

10𝑉−) ولتاژ است − +10𝑉). 

میلی  20میلی آمپر را انتخاب می کند ، ولتاژ مربوطه  20-0آنالوگ ورودی  AI1 / AI2 توجه: وقتی

 ولت است  10آمپر، 

جهت مستقیم ( در  P00.03 پارامتر ( تنظیمات ورودی آنالوگ مربوط به حداکثر فرکانس 100.0٪ .

 (. P00.03 پارامتر ( مربوط به حداکثر فرکانس در جهت معکوس است -٪100.0و 

 HDI تنظیم پالس پرسرعت :4

یک کانال   VX40 های سری درایو  .فرکانس توسط ترمینال های پالس سرعت بالا تنظیم می شود 

دامنه فرکانس پالس صفر تا  .دهند ورودی پالس با سرعت بالا را به عنوان پیکربندی استاندارد ارائه می  

 .است  کیلو هرتز 50

 (P00.03)   تنظیمات ورودی پالس سرعت بالا مربوط به حداکثر فرکانس در جهت مستقیم 100.0٪

 .است (P00.03) مربوط به حداکثر فرکانس  در جهت معکوس  -٪100.0و  

   P05.00  .وارد کرد  HDI های چند منظوره ترمینالتوجه: تنظیمات پالس را فقط می توان با 

 .را روی ورودی پالس با سرعت بالا تنظیم کنید  HDI ))انتخاب ورودی

 ساده  PLC تنظیم برنامه :5

فعال می شود    PLC در حالت ساده برنامه باشد درایو P00.07 = 5 یا  P00.06 = 5 زمانی که که

. P10  PLC)  )را برای انتخاب فرکانس در حال اجرا تنظیم   ساده و کنترل سرعت چند مرحله ای

و زمان اجرا  مرحله مربوطه تنظیم   کنید و فرکانس اجرا ، جهت چرخش  ، زمان شتاب افرایش / کاهشی 

 .مراجعه کنید P10 برای اطلاعات دقیق به شرح عملکرد .کنید 

 تنظیم سرعت کار چند مرحله ای  :6

  P05  .باشد P00.07 = 6 یا  P00.06 = 6 در حالت سرعت چند مرحله ای اجرا می شود که درایو

 .را برای انتخاب فرکانس در حال کار تنظیم کنید P10 را برای انتخاب مرحله در حال اجرا و

نباشد، اولویت دارد ، اما مرحله تنظیم  6برابر با  P00.07 یا  P00.06 سرعت چند مرحله ای وقتی

 15-0باشد ، مرحله تنظیم  6برابر با  P00.07 یا P00.06 اگر .مرحله باشد  15-1تواند فقط می 

 .است

 PID تنظیم کنترل  :7

 P00.07 = 7 یا P00.06 = 7 فرایند است وقتی که کنترل PID درایو در مد حالت در حال اجرا

 PID. برای  است PID مقدار پس از اثر درایو فرکانس در حال اجرا .ضروری است P09 تنظیم  است و

 .مراجعه کنید   P09 به

برای  .تنظیم می شود  MODBUS :فرکانس توسط ارتباطات  MODBUS  تنظیمات ارتباطات :8

 .مراجعه کنید P14 اطلاعات دقیق به

 : رزرو  9-11

P00.08 
مرجع فرمان  

 Bفرکانس 

 مربوط به حداکثر فرکانس خروجی است  B تنظیم فرکانس ٪100فرکانس خروجی ، ماکزیمم   :0

در صورت   .مربوط به حداکثر فرکانس خروجی است B تنظیم فرکانس  A  ،100٪دستور فرکانس  :1

 .، این تنظیم را انتخاب کنید  A نیاز به تنظیم بر اساس دستور فرکانس
0  ○ 

P00.09 
اتنخاب منبع  

  فرکانس رفرنس

0: A  تنظیم فرکانس فعلی دستور فرکانس ،A است 

1: B تنظیم فرکانس فعلی دستور فرکانس ، B است 

2: A + B  تنظیم فرکانس فعلی فرکانس ،A فرکانس + B است. 

3: A-B   تنظیم فرکانس فعلی فرکانس ،A - فرکانس B  است 

 Bو   Aماکسیمم فرکانس بین     A, B): )حداکثر  :4

 Bو   Aمینیمم فرکانس بین  A, B): قل)حدا :5

 )عملکرد ترمینال( تغییر داده شود.  P05 می تواند با فرکانس  توجه: ترکیب

0  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

P00.10 
تنظیم فرکانس با  

 صفحه کلید 

انتخاب می شوند ، این پارامتر مقدار اولیه  "تنظیم صفحه کلید"به عنوان  B و A وقتی دستورات فرکانس

 خواهد بود  درایو فرکانس مرجع

  Hz-P00.03 0.00 ) فرکانس حداکثر( دامنه تنظیمات:

50.00 
Hz  ○ 

P00.11   زمانACC 1 
 زمان .به حداکثر است  0Hzاز   درایو به معنای زمان مورد نیاز برای افزایش سرعت ACC زمان 

DEC 0از سرعت حداکثر به  درایو  به معنای زمان مورد نیازبرای کاهش سرعتHz  برسد(P00.03)  . 

بسته به 

 ○  مدل 

P00.12  زمانDEC 1 

 را تعریف می کنند که می توانند توسط   ACC / DEC چهار گروه برای زمان VX40 های سری درایو 

P05 زمان پیش فرض کارخانه  .انتخاب شوند ACC / DEC اولین گروه است درایو. 

 P00.12 : 0.0–3600.0Sec و P00.11 دامنه تنظیم

بسته به 

 ○  مدل 

P00.13 جهت چرخش 

 / FWD نشانگر .در جهت مستقیم  کار می کند  چرخش در جهت پیش فرض می باشد ، درایو :0

REV خاموش است. 

روشن   FWD / REV در جهت معکوس کار می کند  نشانگر  چرخش در جهت معکوس ، درایو  :1

این اثر برابر است با تغییر جهت چرخش  .را تغییر دهید تا جهت چرخش موتور تغییر کند پارامتر  .است

 در کنترل صفحه کلید ، می توان جهت چرخش موتور را با   .(W و U  ،V) با تنظیم هر دو فاز  موتور

QUICK / JOG   به پارامتر .روی صفحه کلید تغییر داد P07.02 مراجعه کنید. 

موتور نیز به حالت پیش فرض  توجه: وقتی پارامتر عملکرد به مقدار پیش فرض برگشت ، جهت کارکرد

در صورت غیرفعال بودن تغییر جهت چرخش ، در بعضی موارد باید با احتیاط  .کارخانه باز می گردد 

 .استفاده شود

ممنوعیت اجرا در جهت معکوس: در صورت غیرفعال بودن اجرای معکوس ، در برخی موارد خاص می  :2

 .توان از آن استفاده کرد

0  ○ 

P00.14 
تنظیم فرکانس 

 سوئیچینگ 

 

نویز و جریان  حذف گرمایش 

 نشتی 

نویز 

 الکترومغناطیسی 

 فرکانس حامل 

 پایین 

 

 

 

 بالا

 پایین 

 

 

 

 بالا

 بالا

 

 

 

 پایین 

1kHz 

10kHz 

15kHz 

 نگاشت بین مدل ها و فرکانس های حامل: 

 مدل  فرکانس حامل تنظیم کارخانه 

8kHz 4k0-11k0 

4kHz 15k0-55k0 
2kHz 75k0-90k0&higher 

کابلل هلا    ینشلت   انهاییو جر یهای تششع  زیو نو  یسی های الکتر مغناط   زینو  جادی فرکانس در ا  نیا  میتنظ

کمتلر بلرای   ز یولتاز با شکل موج بهتر و نو  جادیپارامتر باعث ا  نیبالا برای ا  ریاست. مقاد  موثر ن یبله زمل

باعث گرمتر شدن ا  نگی چی سوئ  تلفات یشلود ولل   یموتلور مل و  بالا برده    ی م  ه یگردد. توص  یم   نورتریرا 

 .شود کارخانله اسلتفاده فالتید  ریشود مقاد

 کیلوهرتز 15.0–1.0دامنه تنظیمات:  

بسته به 

 ○  مدل 

P00.015  اتوتیونینگ 

 کرد بدون عمل  :0

 تنظیم خودکار در حال چرخش  :1

توصیه می شود در صورت نیاز به دقت کنترل بالا ، از تنظیم خودکار تنظیم خودکار پارامتر جامع موتور  ، 
0 ◎ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

 .چرخشی استفاده کنید

 1تنظیم خودکار استاتیک  :2

 .در مواردی که موتور را  نمی توان از زیر بار خارج نمود ، مناسب است

 2تنظیم خودکار استاتیک  :3

 .اما فقط برای برخی از پارامترها .موتور نمی تواند از بار جدا شود ، مناسب استدر مواردی که 

P00.16 
انتخاب عملکرد  

AVR 

 غیر فعال  :0

 در کل مراحل  فعال :1

 از بین ببرد. درایو  را روی  ولتاژ خروجی  نمی تواند تأثیر نوسا  درایو عملکرد تنظیم خودکار 
1  ○ 

P00.17  درایو نوع 

برای موتور های با بار گشتاور ثابت یعنی موتورهایی با بار سنگین مانند کمپرسور ها ،  بار سنگین: نوع 0

 نوار نقاله ، آسیاب و ... استفاده می شود. 

 )فن ها و پمپ های آب(موتور های با بار گشتاور متغیر و به اصلاح سبک مانند ؛ برای  سبکبار نوع  :1

 استفاده می شود. 

موتور های با بار گشتاور  می توانند برای نوع بار سنگین / سبک استفاده شود  ،  VX40 های سری درایو

 ثابت می بایست یک رنج پایین تر از موتور های با گشتاور متغیر انتخاب شوند. 

0 ◎ 

P00.18 

بازیابی پارامتر ها 

به تنظیمات  

 کارخانه ای 

 بدون عمل   0:

 مقدار پیش فرض را بازیابی کنید  :1

 پاک کردن سوابق خطا  :2

 قفل صفحه کلید  :3

 توجه: 

 .بازمی گردد 0بعد از انجام عملیات مربوط به گزینه انتخاب شده به  پارامتر 

 .قبل از استفاده از این عملکرد احتیاط کنید .بازیابی به مقدار پیش فرض ، رمز ورود کاربر را لغو می کند

 .فقط خوانده می شوند  P00.18 دیگر به جز توابعپارامتر های ، همه  P00.18 = 3 وقتی

0 ◎ 

 و استپ   : کنترل استارت   P01گروه 

P01.00 حالت استارت 

 P01.01    .: از فرکانس شروع استارت کنید استارت مستقیم  :0  

  پارامتر( استارت کنید DCموتور را از فرکانس روشن شدن پس از ترمز  : DCشروع پس از ترمز  :1

P01.03 و P01.04 در مواردی که ممکن است بخاطر  اینرسی بار پایین در طی . )را تنظیم کنید

 روشن شدن چرخش معکوس رخ دهد، این مورد مناسب است.

چرخش ، موتوردر حال چرخش پس از ردیابی سرعت : پس از ردیابی خودکار سرعت و جهت  : استارت2

در مواردی که ممکن است چرخش معکوس هنگام استارت  در اثر اینرسی  .می کند را به ارامی استارت 

 .بار بزرگ رخ دهد ، این مورد مناسب است

 .و بالاتر در دسترس است   4kwتوجه: این عملکرد برای مدلهای 

0 ◎ 

P01.01 

فرکانس استارت 

هنگام استارت 

 مستقیم 

برای   .است درایو  استارتشروع فرکانس استارت هنگام استارت مستقیم به معنای فرکانس اصلی در 

 .مراجعه کنید  P01.02 اطلاعات دقیق به

 هرتز  50-0دامنه تنظیمات: 

0.50 
Hz 

◎ 

P01.02 
زمان ابقاء 

 فرکانس استارت

در طول زمان   .استارت مناسب را تنظیم کنید در هنگام استارت ، یک فرکانس  درایو برای افزایش گشتاور 

از فرکانس استارت   و سپس ، درایو .فرکانس استارت است درایو ابقاء فرکانس استارت ، فرکانس خروجی 

 اگر فرکانس تنظیم شده کمتر از فرکانس استارت باشد ، درایو .دوران می کند  تا فرکانس تنظیم شده

فرکانس استارت در فرکانس حد پایین محدود   .متوقف می شود و در حالت آماده به کار قرار می گیرد

 .نیست 

0.0s ◎ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

 
 s 50.0-0.0دامنه تنظیمات: 

P01.03 
 DC جریان ترمز 

 اندازی قبل از راه

 تنظیم شده است انجام می دهد و پس از زمان ترمزبا جریانی که قبلا  را  DC قبل از استارت ترمز درایو

DC  اگر زمان ترمز  .فرکانس بالا می رودDC  تنظیم شود ، ترمز 0برابر DC هرچه  .است غیر فعال

قبل از استارت به معنی درصدی  DC جریان ترمز  .جریان ترمز بیشتر باشد ، قدرت ترمز نیز بیشتر است

 .است  درایو نامی  از جریان

 % P01.03 : 0.0-100 دامنه تنظیم

 P01.04 : 0.00-50.00s دامنه تنظیم

0.0 % ◎ 

P01.04 
 DCزمان ترمز 

 اندازی قبل از راه
0.00 

s 
◎ 

P01.05 
انتخاب 

ACC/DEC 

 .تغییر حالت فرکانس در هنگام استارت و اجرا 

 نوع خطی  :0

 می یابد فرکانس خروجی به صورت خطی افزایش یا کاهش  

 
 S: منحنی 1

در مواردی که به   S منحنی  .به تدریج افزایش / کاهش می یابد S فرکانس خروجی بر اساس منحنی 

 .استارت / استپ نرم  نیاز باشد مانند آسانسور ، تسمه نقاله و غیره استفاده می شود 

 

0 ◎ 

P01.06 

 ACC زمان 

مرحله استارت  

 S منحنی 
 s 50.0-0.0محدوده تنظیم: 

 موثر است P01.05 = 1 توجه: وقتی

0.1 s  ○ 

P01.07 
 DEC زمان 

مرحله پایان  
0.1 s  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

 S منحنی 

P01.08  حالت توقف 

کاهش می یابد تا فرکانس خروجی را در  توقف ، فرکانس درایو  فرمانکاستن سرعت تا توقف : پس از  : 0

 .متوقف می شود کاهش می یابد ، درایو  0Hzهنگامی که فرکانس به  .زمان تعیین شده کاهش دهد 

و حرکت بار  .بلافاصله خروجی را متوقف می کند  ، درایو توقف  فرمان پس از  حرکت به سمت توقف : :1

 .برای توقف در اینرسی مکانیکی است

0  ○ 

P01.09 

  شروعفرکانس 

 DCترمز 

 در حالت استپ 
را هنگامی شروع کنید که فرکانس اجرا به فرکانس استارت تعیین  DCترمز  :DC فرکانس استاتر ترمز

 .برسد P01.09 شده توسط

0.00 
Hz  ○ 

P01.10 
زمان انتظار قبل  

 DCاز ترمز 
0.00 

s  ○ 

P01.11 
 DCجریان ترمز 

 ، در لحظه استپ 

پس از این  .کندخروجی را مسدود می  DC قبل از شروع ترمز درایو  : DC زمان انتظار قبل از ترمز 

در  DCاز خطای جریان زیاد ناشی از ترمز  و همینطور     ,  استارت می شود  DCزمان انتظار ، ترمز 

 .سرعت بالا جلوگیری شود

بیشتر باشد  DC هر چه جریان ترمز  .است  درایو درصد جریان نامی  P01.11 مقدار :DC جریان ترمز 

 .، گشتاور ترمز نیز بیشتر است

در زمان  درایو  .است غیر فعال DC باشد ، ترمز  0. اگر زمان DC زمان ماندگاری ترمز :DC زمان ترمز 

 .شتاب  کاهشی  تعیین شده متوقف می شود

 
 )حداکثر فرکانس(  P01.09 : 0.00Hz-P00.03 دامنه تنظیم

 P01.10 : 0.00-50.00s دامنه تنظیم

 P01.11 : 0.0-100.0 دامنه تنظیم

 P01.12 : 0.00-50.00s دامنه تنظیم

0.0%  ○ 

P01.12  زمان ترمزDC 0.00s  ○ 

P01.13 

زمان صفر ماندن  

فرکانس به هنگام  

 چپگرد / راستگرد 

تنظیم کنید ، که تحت عنوان   P01.14 ، آستانه را با راستگرد/چپگرد در طول روند تغییر چرخش

   :جدول زیر است

 
 6300.0s-0.0محدوده تنظیم: 

0.0s  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

P01.14 

جابجایی بین 

راستگرد    چرخش

 چپگرد  /

 :را تنظیم کنید  درایو نقطه آستانه 

 فرکانس سوئیچ کنید  0بعد از  : 0  

 بعد از فرکانس راه انداری سوئیچ کنید  1:

 بعد از سرعت توقف سوییچ کنید  :2

1 ◎ 

P01.15 0.50 هرتز  100.00–0.00 سرعت توقف
Hz 

◎ 

P01.16 
تشخیص سرعت 

 توقف

 توجه به تنظیم سرعت )بدون تاخیر در توقف( تشخیص با  :0

 معتبر است(  یسرعت )فقط برای کنترل بردار فیدبکتشخیص با توجه به 1:
1 ◎ 

P01.17 
ص یزمان تشخ 

 فیدبک سرعت 

است و در زمان تعیین   P01.15 کمتر یا مساوی فیدبکتنظیم شود ، فرکانس  1روی  P01.16 اگر

پس از زمان تعیین  درایو  د؛ به عبارک دیگر متوقف می شو ودرایو تشخیص داده می شود  P01.17 شده

 .متوقف می شود P01.17 شده

 
 است( معتبر  P01.16 = 1 فقط وقتی( ثانیه 100.00–0.00دامنه تنظیم: 

0.5s ◎ 

P01.18 

عملکرد دستگاه  

هنگام وصل برق  

ورودی در صورت 

فعال بودن  

  runترمینال 

هنگامی که فرمان استارت درایو از طریق ترمینال در حال کنترل است سیستم در زمان روشن شدن درایو 

 فعال بودن فرمان استارت را تشخیص می دهد.  

هنگامی که دستگاه روشن می شود با وجود فعال بودن ترمینال استارت سیستم حفاظت انجام داده و  :0

 جدد می بایست ورودی دیجیتال قطع و مجدداً وصل گردد. استارت صورت نمی گیرد. جهت استارت م 

هنگامی که دستگاه روشن می شود در صورت فعال بودن ترمینال استارت دستگاه به صورت اتوماتیک  :1

 استارت می گردد. 

 .توجه: این عملکرد باید با احتیاط انتخاب شود ، یا ممکن است نتیجه جدی به دنبال داشته باشد

0  ○ 

P01.19 

انتخاب عملکرد  

هنگامی که  

فرکانس اجرا  

کمتر از حد پایین 

فرکانس است 

)هنگامی معتبر  

است که حد 

پایین فرکانس  

 )باشد 0بزرگتر از 

را تعیین می  درایو وقتی فرکانس تنظیم شده کمتر از فرکانس حد پایین باشد حالت اجرای پارامتر این 

 .کند

 (P00.05پایین )ادامه کار موتور در فرکانس حد  :0

 استپ موتور  :1

 ( stand-by) حالت خواب 2:

و اگر مجدداً هنگامی که فرکانس خروجی کمتر از فرکانس حد پایین شود درایو بدون رمپ استپ شده 

درایو  P01.20( بیشتر شود بعد از گذشت زمان تنظیمی در P00.05فرکانس تنظیمی حد پایین )

 گردد.  مجدداً به صورت اتوماتیک استارت می

 2خواب و آماده به کار  :3

 (P00.05) :  هنگامی که فرکانس اجرا بیش از فرکانس حد پایین نیست2خواب و آماده به کار انتخاب 

 .را بررسی کنید  P24.05 ، لازم است قبل از ورود به حالت خواب ، دائماً 

 3 – 0دامنه تنظیمات: 

0 ◎ 

P01.20  خارج شدن از وضعیت تاخیر  پارامتر این تاخیر بیدار شدنsleep     0.0کمتر  درایوفرکانس خروجی  وقتی  .را تعیین می کندs  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

هنگامی که فرکانس تنظیم شده دوباره  .مکث می کند  در حالت آماده بکار   از حد پایین باشد ، درایو از حالت خواب 

به طور خودکار  ادامه یابد ، درایو  P01.20 بالاتر از حد پایین باشد و برای مدت زمان تعیین شده توسط

 .می شود استارت

 .توجه: زمان معادل مجموع مقادیر  است وقتیکه  فرکانس تنظیم شده بالاتر از حد پایین باشد 

شده بالاتر از ست که وقتی درایو به حالت خواب می رود و فرکانس تنظیم تاخیر شامل مجمع زمانهایی ا

 حد پایین می شود. 

 
 ثانیه  3600.0–0.0دامنه تنظیمات: 

 ( معتبر است P01.19 = 2 )هنگامی که 

 

P01.21 

راه اندازی مجدد  

قطع و پس از 

 وصل برق 

 خودکار پس از قطع و وصل برق می باشد. این پارامتر جهت فعال و غیر فعال نمودن استارت  

 غیرفعال کردن  :0

 پس از انتظار برای زمان تعیین شده توسط  فعال کردن ، اگر نیاز شروع به کار برآورده شود ، درایو 1:

P01.22  به طور خودکارشروع به کار می کند ،. 

0  ○ 

P01.22 

راه  در زمان انتظار 

اندازی مجدد پس  

و   از خاموش

 روشن شدن 

هنگام خاموش و سپس روشن شدن را تعیین می  درایو این عملکرد زمان انتظار قبل از اجرای خودکار 

 .کند

 
 ثانیه  3600.0–0.0دامنه تنظیمات: 

 معتبر است(  P01.21 = 1 )وقتی

1.0 s  ○ 

P01.23 
زمان تاخیر  

 استارت 

در حالت آماده به کار است و منتظر   درایو می شود ، و  استارت صورتاین عملکرد پس از این که فرمان 

 است تا  ترمز را ازاد می کند.   P01.23 زمان تاخیر تعیین شده توسط 

 ثانیه   60-0محدود تنظیم: 
0.s  ○ 

P01.24 
زمان تاخیر  

 سرعت توقف

 
 100.0s-0.0محدوده تنظیم: 

0.0s  ● 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

P01.25 

نوع رفتار  انتخاب 

خروجی در 

 رتزهفرکانس یا 

 خروجی بدون ولتاژ  0:

 خروجی با ولتاژ  1:

 DC خروجی در جریان ترمز 2:

0  ● 

 1: موتور  P02گروه 

P02.01  توان نامیAM1 0.1–3000.0kW دور و انجامم اتوتیون دقیق و   کنترل صحیح  برای اطمینان از عملکرد

همچنین حفاظت صحیح موتور می بایست این پارامتر ها به صورت دقیق از 

پلاک موتور آسنکرون خوانده و اعمال گردد ، اگر توان موتور و اینورتر به 

حد قابل توجهی فاصله داشته باشد ، درایو نمی تواند عملکرد صحیحی  

 = موتور آسنکرون( AM)  داشته باشد . 

-P02.02( به  P02.01توجه : با تنظیم مجدد توان نامی موتور )

P02.10 . مقدار دهی اولیه صورت می گیرد 

 

وابسطه 

 ◎ به مدل 

P02.02 
فرکانس نامی  

AM1 

0.01Hz–P00.03 

 )فرکانس حداکثر( 
50.00 

Hz 
◎ 

P02.03 
سرعت نامی  

AM1 
1-36000rpm 

بسته به 

 ◎ مدل 

P02.04  ولتاژ نامیAM1 0-1200V 
بسته به 

 ◎ مدل 

P02.05 
جریان نامی  

AM1 
0.8-6000.0A 

بسته به 

 ◎ مدل 

P02.06 
مقاومت استاتور  

AM1 
 اهم 0.001-65.535

به صورت  ،P02.06-P02.10 هایپارامتر ،اتوتیونینگ  پایانپس از 

خودکار تنظیم می گردند . این پارامتر ها به پارامتر های مهمی در جهت 

عملکرد صحیح موتور به ویژه در مد کنترل برداری بوده و می بایست با  

 احتیاط عمل کرد. 

با تغییر توان موتور پارامتر های بستگی به توان تعریف شده جدید ، اصلاح  

 تر اتوتیون جدید صورت گیرد . می شوند و می بایست جهت عملکرد به 

بسته به 

 ○  مدل 

P02.07 
مقاومت روتور  

AM1 
 اهم 0.001-65535

بسته به 

 ○  مدل 

P02.08 
اندوکتانس 

 AM1پراکندگی 
0.1-6553.5mH 

بسته به 

 ○  مدل 

P02.09 
اندوکتانس متقابل  

AM1 
0.1-6553.5mH 

 

بسته به 

 ○  مدل 

P02.10 
جریان بی باری 

AM1 
0.1-6553.5A 

بسته به 

 ○  مدل 

P02.26 
محافظت اضافه  

 1بار موتور 

 غیر فعال  :0

به شرط استفاده بر روی موتور معمولی )در دورهای پایین زودتر حفاظت نماید( در این مد   فعال:1

حفاظت وابسته به دور موتور می باشد. زیرا در موتور های معمولی با پایین آمدن فرکانس دور فن نیز  

ورتر بسیار ضعیف می گردد بنابر این این 30Hzکاهش می یابد و عملیات خنک سازی در زیر فرکانس 

 مقدار اضافه بار مجاز موتور را کاهش می دهد. 

فعال جهت موتور های مخصوص فرکانس متغیر یا موتور های با فن اضافی الکتریکی ؛ در این شرایط  :2

 اضافه بار موتور وابسته به دور موتور نمی باشد . 

2 ◎ 

P02.27 
ضریب محافظت 

 1اضافه بار موتور 

 درایو جریان خروجی  Ioutجریان نامی موتور است ،  In  که M = Iout/(In*K) رزمان اضافه بار موتو

 .ضریب محافظت موتور است K و

،   M = 116% هنگامی که  .نیز کوچکتر است  M بزرگتر باشد ، مقدار  K بنابراین ، هر چه مقدار 

،   M = 150٪ هنگامی که د؛ ساعت انجام می شو  1محافظت پس از اضافه بار موتور به مدت بیش از 

،  ٪ M = 180 هنگامی که د؛ دقیقه انجام می شو  12محافظت پس از اضافه بار موتور به مدت بیش از 

،  M = 200٪ هنگامی کهد؛ دقیقه انجام می شو 5محافظت پس از اضافه بار موتور به مدت بیش از 

  % 400و هنگامی    که د؛    انجام می شو ثانیه 60محافظت پس از اضافه بار موتور به مدت بیش از     

M≥  باشد ، محافظت بلافاصله انجام می شود. 

100.0
%  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

 
 %120.0-%20.0محدوده تنظیم 

P02.28 
ضریب تصحیح 

 1توان موتور 

را تحت تأثیر قرار  درایو  مقداری است عملکرد کنترلمقدار نمایشگر غیر از .  1اصلاح نمایش قدرت موتور 

 می دهد. 

 3.00-0.00محدوده تنظیم: 

1.00  ● 

 : کنترل برداری  P03گروه 

P03.00 
گین متناسب  

 1حلقه سرعت 

 پایین تر از در  .برداری عمل می نمایدفقط در حالت کنترل  P03.00 – P03.05 پارامترهای 

به  P03.01و پارامتر  1به عنوان بهره تناسبی  P03.00ر، پارامتر (P03.02) 1فرکانس سوئیچینگ 

پارامتر های  2و در فرکانس بالاتر از فرکانس سوئیچینگ  .عنوان زمان انتگرال تاثیر گذار می باشد 

P03.03  و پارامتر  2به عنوان بهره تناسبیP03.04  با  تأثیر گذار می باشد. 2به عنوان زمان انتگرال

تنظیم مناسب ضریب بهره و زمان انتگرال می توان عملکرد پاسخ دینامیکی و در صد کنترل برداری را 

 این امر در زیر نمایش داده شده است: .بهبود بخشید 

 
ایش داد به طوری که سیستم با افزایش بهره و کاهش زمان انتگرال می توان پاسخ دینامیکی سیستم را افز

انتگرال باعث لرزش و افزایش دچار نوسان نشود . افزایش زیاد بهره و همچنین کاهش بیش از حد زمان 

over-shoot  در سیستم می شود . افزایش بهره تناسبی ممکن است باعث لرزش و انحراف استاتیک

را تنظیم نموده تا خواسته   PIبارهای مختلف  گردد و زمان انتگرال با اینرسی رابطه نزدیک دارد . بر اساس

 های مختلف برآورده شود. 

 P03.00 : 0–200.0 دامنه تنظیم

 P03.01 : 0.000–10.000s دامنه تنظیم

 P03.02 : 0.00Hz-P03.05 دامنه تنظیم

 P03.03 : 0–200.0 دامنه تنظیم

 P03.04 : 0.000–10.000s دامنه تنظیم

 ))حداکثر فرکانس خروجی P03.05 : P03.02 – P00.03 دامنه تنظیم

20.0  ○ 

P03.01 
زمان انتگرال  

 حلقه سرعت
0.200

s  ○ 

P03.02 
فرکانس 

 سوئیچینگ پاین 
5.00 
Hz  ○ 

P03.03 
گین متناسب  

 2حلقه سرعت 
20.0  ○ 

P03.04 
زمان انتگرال  

 2حلقه سرعت 
0.200

s  ○ 

P03.05 
فرکانس 

 سوئیچینگ بالا 
10.00

Hz  ○ 

P03.06 
فیلتر خروجی 

 حلقه سرعت
0  متناسب با )  0-8 − 28 10𝑚𝑠⁄ ) 0  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

P03.07 

ضریب جبران  

لغزش حرکت  

 الکترو 
ضریب جبران لغزش برای تنظیم فرکانس لغزش کنترل برداری و بهبود دقت کنترل سرعت سیستم 

 .کنترل کند تنظیم صحیح پارامتر می تواند خطای حالت پایدار سرعت را  .استفاده می شود 

 200%–50دامنه تنظیمات: 

100%  ○ 

P03.08 
ضریب جبران  

 لغزش ترمز 
100%  ○ 

P03.09 
ضریب درصد 

 P حلقه جریان
حلقه جریان را تنظیم می کنند که به طور مستقیم بر سرعت پاسخ   PI : این دو پارامتر پارامتر تنظیم  1

 .به طور کلی ، کاربران نیازی به تغییر مقدار پیش فرض ندارند  .دینامیکی و دقت کنترل تأثیر می گذارد 

 . (P00.00 = 0) اعمال شود   SVC فقط در حالت کنترل 2 : 

 65535-0محدوده تنظیم : 

1000  ○ 

P03.10 
ضریب انتگرال 

 1حلقه جریان 
1000  ○ 

P03.11 
روش تنظیم  

 گشتاور 

 .گشتاور و تنظیم گشتاور استفاده می شوداین پارامتر برای فعال کردن حالت کنترل 

 است  غیر فعالکنترل گشتاور  :0

 (P03.12) صفحه کلید از گشتاور  تنظیم :1

 . ))از طریق پتانسیومتر آنالوگ روی صفحه کلید  AI1 آنالوگاز گشتاور  تنظیم 2:

 AI2از آنالوگ گشتاور  تنظیم :3

  AI3 آنالوگاز گشتاور  تنظیم :  4

 HDI تنظیم فرکانس پالس گشتاور  :5

 تنظیم گشتاور چند مرحله ای  :6

 MODBUS تنظیم ارتباطات گشتاور :7

 رزرو شده  :8-10

 .مربوط به سه برابر جریان نامی موتور است ٪100،  5-2توجه: برای تنظیم حالت های 

0  ○ 

P03.12 
 با   تنظیم گشتاور

 صفحه کلید 
50.0 ) جریان نامی موتور(  %300.0_%300.0-  محدوده تنظیم:

%  ○ 

P03.13 
زمان فیلتر مرجع  

 گشتاور 
0.000-10.000s 0.010

s  ○ 

P03.14 

محل تنظیم حد  

بالای فرکانس در  

جهت راستگرد در  

 مد کنترل برداری 

 ( P03.15 برای تنظیم P03.14  ،P03.17 برای تنظیم P03.16) صفحه کلید :0

1: AI1  از طریق پتانسیومتر آنالوگ روی صفحه کلید( ( . 

2: AI2 

3: AI3 

 HDI تنظیم فرکانس حد بالای فرکانس پالس  :4

 تنظیم چند مرحله ای فرکانس حد بالا  :5

 فرکانس حد بالا MODBUS تنظیم ارتباطات :6

 مربوط به حداکثر فرکانس است ٪100،  6-1توجه: تنظیم روش 

  ○ 

P03.15 

تنظیم حد بالای 

فرکانس در جهت  

معکوس در مد  

 کنترل برداری

  ○ 

P03.16 

تنظیمات صفحه  

کلید برای 

فرکانس بالایی  

 راستگرد چرخش 
را تنظیم می   P03.14 مقدار   P03.16  .این عملکرد برای تنظیم حد بالای فرکانس استفاده می شود

 .را تنظیم می کند P03.15 مقدار P03.17کند ؛ 

 )حداکثر فرکانس خروجی(  Hz-P00.03 0.00محدوده تنظیم : 

50.0
Hz  ○ 

P03.17 

تنظیمات صفحه  

کلید برای 

فرکانس بالایی  

50.0
Hz  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

 چرخش معکوس 

P03.18 
اتنخاب منبع حد  

 بالای گشتاور 

برای انتخاب حرکت منبع الکتریکی و گشتاور ترمز انتخاب منبع تنظیم حد بالا استفاده می  پارامتر این 

 .شود

 برای تنظیمP03.18 ، P03.21برای تنظیم  (P03.20 تنظیم صفحه کلید فرکانس حد بالا :0

P03.19   ) 

1: AI1  از طریق پتانسیومتر آنالوگ روی صفحه((. 

2 :AI2 

3 :AI3 

4 :HDI 

 MODBUS ارتباطات  :5

 .مربوط به سه برابر جریان موتور است ٪100،  4-1توجه: حالت تنظیم 

0  ○ 

P03.19 
اتنخاب حد بالای 

 گشتاور ترمز 
0  ○ 

P03.20 

مقدار تنظیم  

گشتاور الکتریکی  

 از روی کی پد 
 .برای تعیین حد گشتاور استفاده می شود پارامتر این از 

 )جریان نامی موتور( %300.0-0.0محدوده تنظیم: 

180.0
%  ○ 

P03.21 

مقدار تنظیم  

گشتاور ترمز از  

 روی کی پد 

180.0
%  ○ 

P03.22 
ضریب تضعیف در  

 توان ثابت  ناحیه

 .استفاده از موتور در کنترل تضعیف

 
هنگامی که موتور با سرعت نامی کار  .در توان ثابت موثر هستند P03.23 و P03.22 کد های عملکرد

اصلاح ضریب کنترل تضعیف ، منحنی تضعیف را تغییر   هب .می کند موتور وارد حالت تضعیف می شود 

 .هرچه ضریب کنترل تضعیف بزرگتر باشد ، منحنی تضعیف نیز تندتر است .دهید 

  P03.22: 0.1-2.0 دامنه تنظیم 

 P03.23: 10%-100% دامنه تنظیم 

0.3  ○ 

P03.23 

کمترین نقطه  

  ناحیهف در ی ضعت

 توان ثابت 
20%  ○ 

P03.24  حد حداکثر ولتاژ 
P03.24   د، که بستگی به وضعیت سایت دارد. را تعیین می کن درایوحداکثر ولتاژ 

 %120.0-0.0محدوده تنظیم : 

100.0
% 

◎ 

P03.25 
زمان تحریک  

 اولیه 

یک میدان مغناطیسی ایجاد  موتور در داخل  .درایو  شار مغناطیس موتور را افزایش دهید  با روشن شدن 

 .کنید تا عملکرد گشتاور را در طول فرایند استارت بهبود بخشد

 10.000s-0.000محدوده تنظیم: 

0.300
s  ○ 

P03.26 

گین متناسب  

تضعیف 

 مغناطیسی  

0-8000 

 ○  1000 برای حالت برداری نامعتبر هستند.  P03.24-P03.26توجه: 



 VX40راهنمای نصب و راه اندازی درایو های سری  

79 

 

 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

P03.27 
سرعت کنترل 

 برداری 

 نمایش مقدار واقعی  :0

 را نمایش دهید  یمقدار تنظیم :1
0  ○ 

P03.28 
ضریب جبران  

 اصطکاک ایستا 

0.0-100% 

P03.28  هرتز معتبر   1فقط هنگام تنظیم در  .جبران شودایستا را تنظیم کنید تا ضریب اصطکاک

 .است
0.0%  ○ 

P03.29 

ضریب جبران  

اصطکاک 

 دینامیک 

0.0-100.0% 

P03.29   0.0 هرتز معتبر است.  1فقط در تنظیم  .را برای جبران ضریب اصطکاک ایستا تنظیم کنید%  ○ 

 SVPWM: کنترل  P04گروه 

P04.00 
تنظیم منحنی  

V/F  1موتور 

را تعریف می کند و نیاز به بارهای مختلف را   VX40-1 موتور V / F منحنی  پارامتر های توابعاین 

 .برآورده می کنند

 ؛ اعمال بار گشتاور ثابت  V / F ی منحنی خط :0

 چند نقطه ای V / F منحنی :1

 گشتاور قدرت پایین  V / F برابر منحنی  1.3: 2

 گشتاور قدرت پایین  V / F برابر منحنی  1.7: 3

 ر قدرت پایین گشتاو V / F برابر منحنی 2: 4

کاربران می توانند با  .برای گشتاور بارهای مانند فن ها و پمپ های آب اعمال می شوند  4-2منحنی های 

 .تا بهترین اثر صرفه جویی در انرژی را بدست آورند را انجام دهند  اتتوجه به ویژگی های بارها تنظیم

V / F :5 جدایی( سفارشی (V / F در این حالت می توان ؛ V  را از f  جدا کرد و f  را می توان از طریق

 P04.27 یا کانال مرجع ولتاژ تنظیم شده توسط  P00.06 کانال مرجع فرکانس تنظیم شده توسط

فرکانس نامی   fb در تصویر زیر ولتاژ نامی موتور و Vb توجه: .تنظیم کرد تا ویژگی منحنی را تغییر دهد

 .موتور است

 

0 ◎ 

P04.01 

گشتاور  تقویت 

در کانس  1موتور 

 ابتدایی 

از این پارامتر جهت جبران گشتاور در فرکانس پایین استفاده می شود ، مقدار تعیین شده به معنی  

درصدی از ولتاژ نامی موتور در فرکانس ابتدایی می باشد . افزایش بیش از حد این پارامتر باعث بالا رفتن 

 یمیت می گردد و عملکرد نامطلوب صورت می گردد . بیش از حد جریان و حتی رسیدن به جریان ل

 اگر صفر درصد تعیین شود گشتاور اولیه بصورت اتوماتیک انجام می شود . 

تعیین می گردد در زیر نقطه تعیین شده در این پارامتر  P04.01تقویت گشتاور اولیه که در پارامتر 

 ی ندارد. صورت می گردد و در نقطه بالاتر از میزان تعریف شده کارای

0.0%  ○ 

P04.02 

نقطه فرکانس  

تقویت گشتاور  

 1موتور 

20.0
%  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

 
 )خودکار(  P04.0 :0.0%محدوده تنظیم  

0.1%-10.0% 
 P04.02 :0.0%-50.0%محدوده تنظیم  

P04.03 
 V/F 1فرکانس 

 1موتور 

 
 .تنظیم کند  P04.03 – P04.08 را از طریق V / F ، کاربر می تواند منحنی  P04.00 = 1 وقتی

V / F به طور کلی با توجه به بار موتور تنظیم می شود. 

فرکانس پایین به شدت  افزایش بیش از حد ولتاژ در. V1 ＜ V2 ＜ V3  ،f1 ＜ f2 ＜  f3 توجه:

ممکن است بیش از حد جریان   درایو .باعث گرم شدن بیش از حد موتور یا آسیب دیدن آن می شود

 .یش از حد رخ دهدیا محافظت از جریان بکشیده 

  P04.03: 0.00Hz-P04.05 دامنه تنظیم 

  P04.04: 0.0٪ -110.0٪ دامنه تنظیم 

  P04.05: P04.03 – P04.07 دامنه تنظیم 

 ٪ P04.06 : 0.0٪- 110.0 دامنه تنظیم 

 ( 1)ولتاژ نامی موتور 

 P04.05 – P02.02 :P04.07دامنه تنظیم

 ( 1)فرکانس نامی موتور 

 ٪ P04.08٪- 110.0:0.0 دامنه تنظیم

 )1)ولتاژ نامی موتور 

0.00
Hz  ○ 

P04.04 
 V/F 1ولتاژ 

 1موتور 
0.00
%  ○ 

P04.05 
 V/F 2فرکانس 

 1موتور 
00.00

Hz  ○ 

P04.06 
 V/F 2ولتاژ 

 1موتور 
00.0
%  ○ 

P04.07 
 V/F 3فرکانس 

 1موتور 
00.00

Hz  ○ 

P04.08 
 V/F 3ولتاژ 

 1موتور 
00.0
%  ○ 

P04.09 

جبران گین 

    V / F لغزش 

 1موتور 

برای بهبود   SVPWM برای جبران تغییر سرعت چرخش ناشی از بار در هنگام کنترل پارامتر این 

می توان آن را به فرکانس لغزش نامی موتور تنظیم کرد که به صورت زیر  .موتور استفاده می شود لختی

 :محاسبه می شود 

 
fb  آن  پارامتر نامی موتور است که  فرکانس P02.02 ت؛ اسn  سرعت چرخش نامی موتور است و

 f △ مربوط به فرکانس لغزش نامی ٪100.0 .جفت قطب موتور است pت؛ اس P02.03 آن پارامتر 

 .است

 %200.0-0.0محدوده تنظیم: 

100%  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

P04.10 

ضریب کنترل 

لرزش فرکانس  

 1پایین موتور 
، ممکن است در برخی فرکانس ها ، به ویژه برای موتور با قدرت زیاد ،   SVPWM در حالت کنترل

با   .موتور نمی تواند پایدار کار کند یا ممکن است اضافه جریان رخ دهد .نوسان جریان برای موتور رخ دهد

 تنظیم این پارامتر می توان این پدیده ها را از بین برد. 

 P04.10 : 0–100 دامنه تنظیم

 P04.11 : 0–100R دامنه تنظیم

 P04.12 : 0.00Hz-P00.03 دامنه تنظیم

 )حداکثر فرکانس( 

10  ○ 

P04.11 

ضریب کنترل 

لرزش فرکانس  

 1بالا موتور 
10  ○ 

P04.12 
استانه کنترل 

 1ارتعاش موتور 
30.0
Hz  ○ 

P04.26 
انتخاب عملکرد  

 ذخیره انرژی 

 اقدامی انجام نمی شود  :0

 خودکار صرفه جویی در انرژیعملکرد  :1

 موتور در شرایط بار سبک ، به طور خودکار ولتاژ خروجی را برای صرفه جویی در انرژی تنظیم می کند. 
0 ◎ 

P04.27 تنظیم ولتاژ  محل 

 .کانال تنظیم خروجی را انتخاب کنید V / F در تنظیمات منحنی 

 .تعیین می شود P04.28 صفحه کلید: ولتاژ خروجی توسطاز ولتاژ تنظیم  :0

 . ))از طریق پتانسیومتر آنالوگ روی صفحه  AI1 ازولتاژ  تنظیم :1

 ؛   AI2  ازولتاژ تنظیم : 2

 ؛  AI3  ازولتاژ تنظیم  :3

 ؛   HDI  ازولتاژ تنظیم  :4

 سرعت چند مرحله ای ؛ از طریق ولتاژ تنظیم   : 5

 ؛    PID  از ولتاژ تنظیم :6

 ؛  MODBUS تنظیم ولتاژ از طریق ارتباطات 7:

 .مربوط به ولتاژ نامی موتور است ٪100توجه: 

0  ○ 

P04.28 
تنظیم صفحه  

 کلید ولتاژ 

( برروی صفحه کلید تنظیم شود  ؛ این پارامتر تعیین P04.27اگر مرجع تنظیم خروجی ولتاژ )پارامتر 

 کننده درصد ولتاژ خروجی می باشد. 

 ٪100- ٪0دامنه تنظیمات: 

100.0
%  ○ 

P04.29  از حداقل ولتاژ خروجی به حداکثر ولتاژ خروجی شتاب می گیرد درایو زمان افزایش ولتاژ زمانی است که  زمان افزایش ولتاژ. 

 .از حداکثر ولتاژ خروجی به حداقل ولتاژ خروجی کاهش می یابد درایو  زمان کاهش ولتاژ زمانی است که

 ثانیه  3600.0–0.0تنظیمات: دامنه 

5.0s  ○ 
P04.30  5.0 زمان کاهش ولتاژs  ○ 

P04.31 
حداکثر خروجی  

 ولتاژ 
 .حد بالا و پایین ولتاژ خروجی را تنظیم کنید

 )ولتاژ نامی موتور(  P04.31 : P04.32–100.0% دامنه تنظیم

 )ولتاژ نامی موتور(  -P04.32 : 0.0٪ P04.31 دامنه تنظیم

 

100.0
% 

◎ 

P04.32 
حداقل خروجی  

 ولتاژ 
0.0% ◎ 

P04.33   در حالت  درایو برای تنظیم ولتاژ خروجی ضریب تضعیف SVPWM 1.00   .هنگام ضعیف شدن شار استفاده می شود  ● 



 VX40راهنمای نصب و راه اندازی درایو های سری  

82 

 

 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

 .توجه: در حالت گشتاور ثابت نامعتبر است شار در توان ثابت 

 
 P04.33 :1.00-1.30محدوده تنظیم  

P04.34  رزرو شده    
 : ترمینال های ورودی  P05گروه 

P05.00  وروردیHDI 
0: HDI  به  .است با سرعت بالاورودی پالس P05.50 – P05.54  مراجعه کنید 

1: HDI  ورودی سوئیچ است 
0 ◎ 

P05.01 
  تابعانتخاب 

 S1ترمینال 

 بدون عملکرد  :0

 چرخش به جلو 1:

 چرخش معکوس  2:

 ه سیم 3:کنترل  3

 ( jog)به جلوراه اندازی ارام رو  :4

 ( jog) راه اندازی ارام معکوس 5:

 )بدون رمپ(  توقف سریع :6

 فالت ریست :7

 مکث عملیات  8:

 ورودی خطای خارجی  : 9

 (UP) تنظیم افزایش فرکانس :10: 

 ( DOWNتنظیم کاهش فرکانس ) 11: 

 تنظیم تغییر فرکانس   :لغو12

 B و تنظیمات  A تغییر بین تنظیمات 13:

 A تنظیمات تنظیمات ترکیبی وتغییر بین  14: 

 B تنظیمات تغییر بین تنظیمات ترکیبی و 15: 

 1ترمینال سرعت چند مرحله ای  16: 

 2ترمینال سرعت چند مرحله ای  17: 

 3 ترمینال سرعت چند مرحله ای 18: 

 4ترمینال سرعت چند مرحله ای  19: 

 مکث سرعت چند مرحله ای 20: 

 ACC / DEC گزینه زمان  1 ورودی 21: 

 ACC / DEC گزینه زمان  2 ورودی 22: 

 هنگام استپ ساده PLC ریست در   23:

 ساده  PLCتوقف :  24

 PID کنترلتوقف  25: 

 تراورس )توقف در فرکانس فعلی( توقف  26: 

 تراورس )بازگشت به فرکانس مرکز(  ریست 27: 

 شمارنده  ریست 28: 

1 ◎ 

P05.02 
  تابعانتخاب 

 S2ترمینال 
4 ◎ 

P05.03 
  تابعانتخاب 

 S3ترمینال 
7 ◎ 

P05.04 
  تابعانتخاب 

 S4ترمینال 
0 ◎ 

P05.05 
  تابعانتخاب 

 S5ترمینال 
0 ◎ 

P05.06 
  تابعانتخاب 

 S6ترمینال 
0 ◎ 

P05.07 
  تابعانتخاب 

 S7ترمینال 
0 ◎ 

P05.08 
  تابعانتخاب 

 S8ترمینال 
0 ◎ 

P05.09 
  تابعانتخاب 

 HDIترمینال 
0 ◎ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

 speedکار در حد  گشتاورکنترل نمودن  غیرفعال29: 

 ثابت ماندن فرکانس ACC / DEC  غیرفعال 30: 

 ورودی تحریک شمارنده :  31

 طول  ریست 32: 

 لغو تنظیم تغییر فرکانس به طور موقت  33: 

 Dc ترمز 34: 

 را به صفحه کلید تغییر دهید runمحل فرمان  :36

 را به ترمینال تغییر دهید  runمحل فرمان  : :37

 را به خط سریال باس تغییر دهید  runمحل فرمان  : :38

 حرکت دستور پیش از  :39

 پاک کردن مصرف برق  :40

 حفظ کردن مصرف برق    :41

 PID سوئیچینگ قطب :61

چهار هنگامی که ترمینال به عنوان عملکرد انتخاب زمان شتاب / کاهش سرعت عمل می کند ، لازم است 

گروه از زمان شتاب / کاهش سرعت از طریق ترکیب حالت این دو ترمینال انتخاب شود )در حالی که 

 را انتخاب می کند(  22، 2را انتخاب می کند ، ترمینال  21، 1ترمینال 

 1ترمینال 

(21) 

 2ترمینال 

(22) 

انتخاب زمان 
ACC/DEC 

 پارامترها 

OFF OFF   زمانACC/DEC 1 P00.11/P00.12 

ON OFF   زمانACC/DEC 2 P08.00/P08.01 

OFF ON   زمانACC/DEC 3 P08.02/P08.03 

ON ON   زمانACC/DEC 4 P08.04/P08.05 
 

P05.10 

انتخاب پلاریته  

ترمینال های 

 ورودی

 (NC-NOترمینال های ورودی ) انتخاب پلاریته 

پارامتر های فوق نحوه فعال شدن ترمینال های ورودی دیجیتال را معین می کند اگر مربوطه صفر باشد 

بوده و با بسته شدن ترمینال مربطه فعال می   Normally Openتریمنال های ورودی آند و به صورت 

ا باز شدن بوده و ب Normally Closeشود ترمینال ورودی کاتد و به صورت  1شود. اگر بیت مربوطه 

 ترمینال مربوطه فعال می شود. 

 
 0X000-0X1FFمحدوده تنظیم: 

0x00
0  ○ 

P05.11 

 زمان فیلتر 

ON-OFF 
ترمینال های 

 ورودی دیجیتال 

اگر تداخل شدید است ، پارامتر را  .را تنظیم کنید  HDI و S1 – S8 های ترمینالزمان فیلتر نمونه 

 .جلوگیری شود کرد غلطافزایش دهید تا از کار 
0.000-1.00s 

0.010
0s  ○ 

P05.12 
تنظیم ترمینال 

 های مجازی 

0.000-0X1FF (0 ،1: غیر فعال )فعال : 

BIT0 : ترمینال مجازی S1 

BIT1 : ترمینال مجازی S2 

BIT2 : ترمینال مجازی S3 

0x00
0  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

BIT3 :  مجازیترمینال S4 

BIT4 : ترمینال مجازی S5 

BIT5 : ترمینال مجازی S6 

:BIT6  ترمینال مجازی S7 

BIT7  : ترمینال مجازی S8 

BIT8  ترمینال مجازی : HDI 

مجازی ، وضعیت ترمینال فقط از طریق ارتباطات قابل تغییر است و    ترمینالتوجه: پس از فعال شدن 

 .است  0x200Aآدرس ارتباط 

P05.13 
 runکنترل  مد

 ترمینال هاتوسط 

 عملکرد ترمینال ها را تنظیم کنید  نحوه

هر ورودی ب صورت جداگانه جهت چرخش را معین می کند ، جهت سیمه ،  2کنترل - 1حالت :  0  

در جهت راستگرد و   Runبه معنی فرمان  FWDورودی  عملکرد عمومی از این حالت استفاده می شود.

 در جهت چپگرد میباشد .   RUNبه معنی فرمان  REVو ورودی 

 
بعنوان فرمان   FWDورودی   . از فرمان جهت Runجدا کردن فرمان ؛  سیمه   2کنترل - 2حالت : 1

Run  و ورودی ترمینالREV  . به عنوان فرمان راستگرد و چپگرد است 

 
به  پوش باتون استارت ) با کنتاکت فشاری  FWDدراین حالت ورودی سیمه؛  3کنترل  - 1حالت : 2

NO به معنی  3( ترمینال استپ برروی حالتSin به عنوان پوش باتون استپ( کنتاکت فشاری   باNC) 

   چپگرد تعریف می شود ) مطابق شکل (. –به عنوان کلید راستگرد  REVو ترمینال تعریف شده 

 
 :در طول بهره برداری ، کنترل جهت به شرح زیر است

Sln REV  مسیر کنونی  مسیر قبلی 

 معکوس  روبه جلو  روشن ←خاموش  روشن

 روبه جلو  معکوس 

 روبه جلو  معکوس  خاموش ←روشن روشن

 معکوس  ره به جلو

 REV FWD فرمان  

 خاموش  خاموش  استپ 

 روشن خاموش  استارت راستگرد 

 خاموش  روشن استارت چپگرد 

 روشن روشن انتظار 

 REV FWD فرمان  

 خاموش  خاموش  استپ 

 روشن خاموش  استارت راستگرد 

 خاموش  روشن استپ 

 ◎ 0 روشن روشن استارت چپگرد 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

 کاستن سرعت تا توقف  روشن خاموش ←روشن

 خاموش 

به عنوان پوش باتون استارت و راستگرد )  FWDورودی  در این حالتسیمه ؛   3کنترل  - 2حالت : 3

( و NOبه عنوان پوش باتون استارت و چپگرد ) کنتاکت فشاری  REV( ورودی  NOکنتاکت فشاری 

 ( است.NCبه عنوان پوش باتون استپ )با کنتاکت فشاری  Sinبه معنی  3ترمینال استپ بر روی حالت 

 
Sln FWD REV مسیر 

 روبه جلو  روشن روشن ←خاموش  روشن

 معکوس  خاموش 

 روبه جلو  روشن ←خاموش  روشن روشن

 معکوس  خاموش 

کاستن سرعت  / / خاموش ←روشن

 / / تا توقف

به دلیل فرمان  معتبر است ، درایو FWD / REV توجه: برای حالت دو سیمه ، هنگامی که ترمینال 

نیز معتبر می ماند؛ با لغو  FWD / REV توقف از منابع دیگر متوقف می شود ، حتی ترمینال کنترل

می تواند  ، درایو FWD / REV فقط در صورت راه اندازی مجدد  .کار نمی کند  دستور توقف ، درایو

،   PLC هنگام توقف سیکل های STOP / RST ف معتبر به عنوان مثال ، توق  .دوباره استارت شود

 . مراجعه کنید( P07.04 به ( توقف با طول ثابت و کنترل ترمینال

P05.14 

زمان تاخیر وصل  

سوئیچینگ  

 S1ترمینال 

های قابل برنامه ریزی را از سوئیچینگ وصل تا  ترمینالزمان تاخیر مربوط به سطح الکتریکی  پارامتر 

 .سوئیچینگ قطع تعریف می کند

 
 50.000s-0.000محدوده تنظیم: 

 

0.000
s  ○ 

P05.15 

زمان تاخیر قطع  

سوئیچینگ  

 S1ترمینال 

0.000
s  ○ 

P05.16 

زمان تاخیر وصل  

سوئیچینگ  

 S2ترمینال 

0.000
s  ○ 

P05.17 

زمان تاخیر قطع  

سوئیچینگ  

 S2ترمینال 

0.000
s  ○ 

P05.18 

زمان تاخیر وصل  

سوئیچینگ  

 S3ترمینال 

0.000
s  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

P05.19 

زمان تاخیر قطع  

سوئیچینگ  

 S3ترمینال 

0.000
s  ○ 

P05.20 

زمان تاخیر وصل  

سوئیچینگ  

 S4ترمینال 

0.000
s  ○ 

P05.21 

زمان تاخیر قطع  

سوئیچینگ  

 S4ترمینال 

0.000
s  ○ 

P05.22 

زمان تاخیر وصل  

سوئیچینگ  

 S5ترمینال 

0.000
s  ○ 

P05.23 

زمان تاخیر قطع  

سوئیچینگ  

 S5ترمینال 

0.000
s  ○ 

P05.24 

زمان تاخیر وصل  

سوئیچینگ  

 S6ترمینال 

0.000
s  ○ 

P05.25 

زمان تاخیر قطع  

سوئیچینگ  

 S6ترمینال 

0.000
s  ○ 

P05.26 

زمان تاخیر وصل  

سوئیچینگ  

 S7ترمینال 

0.000
s  ○ 

P05.27 

زمان تاخیر قطع  

سوئیچینگ  

 S7ترمینال 

0.000
s  ○ 

P05.28 

زمان تاخیر وصل  

سوئیچینگ  

 S8ترمینال 

0.000
s  ○ 

P05.29 

زمان تاخیر قطع  

سوئیچینگ  

 S8ترمینال 

0.000
s  ○ 

P05.30 

زمان تاخیر وصل  

سوئیچینگ  

 HDIترمینال 

0.000
s  ○ 

P05.31 

زمان تاخیر قطع  

سوئیچینگ  

 HDIترمینال 

0.000
s  ○ 

P05.32  حد پایینAI1  تنظیمات AI1 0.00کد تابع رابطه بین ولتاژ  ،از طریق پتانسیومتر آنالوگ روی صفحه کلید انجام می شودV  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

P05.33 
بر  AI1حد پایین 

 حسب درصد 

اگر ولتاژ ورودی آنالوگ فراتر از حداقل یا  .ورودی آنالوگ و مقدار تنظیم شده مربوطه را تعریف می کند

 .در حداقل یا حداکثر یک شمارش می شود   حداکثر مقدار ورودی تنظیم شده باشد ، درایو 

در موارد  .ولت است 10-0 ،لی آمپرمی 20-0وقتی ورودی آنالوگ ورودی جریان باشد ، ولتاژ مربوطه 

 .برای اطلاعات دقیق به کاربرد مراجعه کنید   .متفاوت است ٪100.0مختلف ، مقدار نامی متناظر 

 :شکل زیر کاربردهای مختلف را نشان می دهد

 
افزایش مقدار به  .زمان فیلتر ورودی: از این پارامتر برای تنظیم حساسیت ورودی آنالوگ استفاده می شود

 .تداخل آنالوگ را افزایش دهد ، اما حساسیت ورودی آنالوگ را تضعیف می کند -ضددرستی می تواند 

 میلی آمپر پشتیبانی کنند ، وقتی  20–0ولت یا  10–0آنالوگ می توانند از ورودی  AI2 و  AI1 توجه:

AI1 و AI2  ولت است 10میلی آمپر  20 ظرمتنامیلی آمپر را انتخاب می کنند ، ولتاژ  20–0ورودی  

 ، AI3   10-می تواند ورودیV_+10V  را پشتیبانی کند. 

  P05.32: 0.00V – P05.34 دامنه تنظیم 

  P05.33: -100.0 – -100.0 دامنه تنظیم 

  P05.34: P05.32–10.00V دامنه تنظیم 

  P05.35: -100.0 – -100.0 دامنه تنظیم  

  P05.36: 0.000s - 10.000s دامنه تنظیم  

 P05.37 : 0.00V – P05.39 دامنه تنظیم  

  P05.38: -100.0 ٪ -100.0٪ دامنه تنظیم 

  P05.39: P05.37–10.00V دامنه تنظیم 

 P05.40 : -100.0 – -100.0 محدوده تنظیم  

  P05.41: 0.000s-10.000s دامنه تنظیم 

 P05.42: -10.00V – P05.44 دامنه تنظیم  

  P05.43: -100.0 – -100.0 دامنه تنظیم 

  P05.44: P05.42 – P05.46 دامنه تنظیم 

  P05.45: -100.0 – -100.0 دامنه تنظیم 

  P05.46: P05.44–10.00V دامنه تنظیم 

  P05.47: -100.0 – -100.0 دامنه تنظیم 

 P05.48: 0.000s - 10.000s دامنه تنظیم 

 

 

 

 

 

 

0.0%  ○ 

P05.34  حد بالایAI1 10.00
V  ○ 

P05.35 
بر   AI1حد بالای 

 حسب درصد 

100.0
%  ○ 

P05.36 
زمان فیلتر ورودی 

AI1 

0.100
s  ○ 

P05.37  حد پایینAI2 0.00V  ○ 

P05.38 
بر  AI2حد پایین 

 حسب درصد 
0.0%  ○ 

P05.39  حد بالایAI2 10.00
V  ○ 

P05.40 
بر   AI2حد بالای 

 حسب درصد 

100.0
%  ○ 

P05.41 
زمان فیلتر ورودی 

AI 

0.100
s  ○ 

P05.42  حد پایینAI3 
-

10.00
V 

 ○ 

P05.43 
بر  AI3حد پایین 

 حسب درصد 

-
100.0

% 
 ○ 

P05.44 
 مقدار میانی 

AI3 
0.00V  ○ 

P05.45 
 AI3مقدار میانی 

 بر حسب درصد 
0.0%  ○ 

P05.46   حد بالاییAI3 10.00
V  ○ 

P05.47 
  AI3حد بالایی  

 بر حسب درصد 

100.0
%  ○ 

P05.48 
زمان فیلتر ورودی 

AI3 

0.100
s  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

P05.50 
حد   سفرکان

 HDIپایینی 
0.000kHz-P05.52 0.000

kHz  ○ 

P05.51 

فرکانس پایین 

HDI  بر حسب

 درصد 

-100.0%-100% 0.0%  ○ 

P05.52 
فرکانس حد بالای  

HDI 
P05.50-50.00kHz 

50.00
kHz  ○ 

P05.53 

فرکانس حد بالای  

HDI  بر حسب

 درصد 
-100.0%_100.0% 

100.0
%  ○ 

P05.54 
زمان فیلتر ورودی 

 HDIفرکانس 
0.000s-10.000s 

0.100
s  ○ 

 : ترمینال های خروجی  P06گروه 

P06.00  خروجیHDO 

 .های خروجی پالس با سرعت بالا ترمینالانتخاب عملکرد 

است. برای اطلاعات  50.0kHzخروجی پالس با سرعت بالا قطب کلکتور باز: حداکثر فرکانس پالس  :0

 .مراجعه کنید P06.27 – P06.31 دقیق در مورد عملکردهای مربوط به 

 . ON-OFFمعمولی خروجی  :1

0 ◎ 

P06.01   خروجیY1 

 : غیر فعال 0

 در حال کار است :1

 راستگرد چرخش  :2

 چپگرد چرخش  :3

 هسته آاندازی راه :4

 خروجی فالت  :5

 FDT1 ی فرکانس ناحیه :6

 FDT2 ی فرکانس ناحیه :7

 رسیدن به فرکانس مشخص  :8

  کار در فرکانس صفر :9

 فرکانس حد بالا  رسیدن به :10

 به فرکانس حد پایین  رسیدن :11

 به کار آماده حالت  :12

  کردن موتورپیش مغناطیس   :13

 اضافه بار  فالت :14

 ر با کم فالت 15: 

 ساده  PLC انجام مرحله  :16

 ساده  PLC تکمیل چرخه :17

 به مقدار تنظیمی رسیدن شمارنده کانتر  :18

 به مقدار تعریف شده رسیدن شمارنده کانتر  19: 

  فعالخارجی  فالت :20

 کارکرد  رسیدن به زمان :22

 MODBUS های مجازی ارتباطات  ترمینالخروجی  :23

 DC ولتاژ باس برقراری   :26

0  ○ 

P06.02  خروجیHDO 0  ○ 

P06.03 
خروجی رله 

RO1 
1  ○ 

P06.04  5خروجی رله  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

RO2 27:  1موتور کمکی 

 2 موتور کمکی  28:

P06.05 
انتخاب پلاریته  

 ترمینال خروجی 

 .برای تنظیم قطب ترمینال خروجی استفاده می شود پارامتر 

 .تنظیم شود ، ترمینال خروجی مثبت است 0وقتی بیت فعلی روی 

 .تنظیم شود ، ترمینال خروجی منفی است  1وقتی بیت فعلی روی 

 
 F-0 محدوده تنظیم:

0  ○ 

P06.06 

زمان تاخیر  

سوئیچینگ وصل  
Y1 

زمان تاخیر مربوط به تغییر سطح الکتریکی را هنگام قطع و وصل سوئیچینگ ترمینال قابل برنامه   پارامتر 

 .ریزی تعریف می کند 

 
 50.000s-0.000محدوده تنظیم: 

 .باشد   P06.00 = 1 فقط زمانی معتبر هستند که  P06.09 و P06.08 :توجه

0.000
s  ○ 

P06.07 

زمان تاخیر  

سوئیچینگ قطع  
Y1 

0.000
s  ○ 

P06.08 

زمان تاخیر  

سوئیچینگ وصل  
HDO 

0.000
s  ○ 

P06.09 

زمان تاخیر  

سوئیچینگ قطع  
HDO 

0.000
s  ○ 

P06.10 

زمان تاخیر  

سوئیچینگ وصل  
RO1 

0.000
s  ○ 

P06.11 

زمان تاخیر  

سوئیچینگ قطع  
RO1 

0.000
s  ○ 

P06.12 

زمان تاخیر  

سوئیچینگ وصل  
RO2 

0.000
s  ○ 

P06.13 

زمان تاخیر  

سوئیچینگ قطع  
RO2 

0.000
s  ○ 

P06.14   خروجیAO1 0:  خروجیفرکانس   

 فرکانس تنظیمی )رفرنس(  :1

 فرکانس مرجع رمپ  :2

 (برابر سرعت نامی موتور 2تا  0از ) موتورسرعت  3:

 ( درایو نامی)نسبت به دو برابر جریان  جریان خروجی :4

 )نسبت به دو برابر جریان نامی موتور(جریان خروجی5: 

 ( درایوبرابر ولتاژ نامی   1.5ولتاژ خروجی )نسبت به : 6

 توان خروجی )نسبت به دو برابر توان نامی موتور(7: 

 (موتور گشتاور خروجی )نسبت به دو برابر گشتاور نامی 9: 

 .  AI1 مقدار ورودی آنالوگ10: 

 AI2 مقدار ورودی آنالوگ  :11

0  ○ 
P06.15   خروجیAO2 0  ○ 

P06.16 

انتخاب خروجی 

پالس سرعت 

 HDOبالای 

0  ○ 



 VX40راهنمای نصب و راه اندازی درایو های سری  

90 

 

 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

 AI3 مقدار ورودی آنالوگ12: 

 HDI  مقدار ورودی پالس با سرعت بالا13: 

 MODBUS 1 مجموعه مقادیر ارتباطات :14

 MODBUS 2 مجموعه مقادیر ارتباطات :15

 جریان گشتاور )نسبت به سه برابر جریان نامی موتور( 22: 

 فرکانس مرجع رمپ )با علامت(  :23

P06.17 
حد پایینی  

 AO1خروجی  

هنگامی که  .فوق رابطه نسبی بین مقدار خروجی و خروجی آنالوگ را تعریف می کنند پارامتر های توابع

مطابق با خروجی حد پایین یا مقدار خروجی از محدوده حداکثر یا حداقل تنظیم شده خروجی فراتر رود ، 

با  برابر  میلی آمپر 1هنگامی که خروجی آنالوگ خروجی جریان است ،  .می شود  شروع حد بالا شمارش 

برای  .مقدار خروجی متفاوت است ٪100در موارد مختلف ، خروجی آنالوگ متناظر با  .ولت است 0.5

 .مراجعه کنید  PID جزئیات ، به بخش کنترل

 
 P06.17:  -100.0% -P06.19 دامنه تنظیم 

  P06.18: 0.00V – 10.00V   دامنه تنظیم

   P06.19: P06.17–100.0%  دامنه تنظیم

  P06.20: 0.00V – 10.00V   دامنه تنظیم

 P06.21 : 0.000s-10.000s  دامنه تنظیم

  P06.22: 0.0% - P06.24 دامنه تنظیم 

 P06.23: 0.00V – 10.00V  دامنه تنظیم

  P06.24: P06.22–100.0% دامنه تنظیم 

 P06.25: 0.00V – 10.00V  دامنه تنظیم

 P06.26: 0.000s - 10.000s دامنه تنظیم 

  P06.27: 0.000s-10.000s  دامنه تنظیم

 P06.28: 0.00-50.00kHz  دامنه تنظیم

 P06.29: P06.27–100.0%  دامنه تنظیم

  P06.30: 0.00-50.00kHz  دامنه تنظیم

 P06.31: 0.000s - 10.000s  دامنه تنظیم

0.0%  ○ 

P06.18 

 AO1خروجی  

مرتبط با حد  

 پایینی 
0.00V  ○ 

P06.19 
حد بالایی  

 AO1خروجی  

100.0
%  ○ 

P06.20 

 AO1خروجی  

مرتبط با حد  

 بالایی 

10.00
V  ○ 

P06.21 
زمان فیلتر 

 AO1خروجی  

0.000
s  ○ 

P06.22 
حد پایینی  

 AO2خروجی  
0.0%  ○ 

P06.23 

 AO2خروجی  

مرتبطه با حد  

 پایینی 
0.00V  ○ 

P06.24 
حد بالایی  

 AO2خروجی  

100.0
%  ○ 

P06.25 

 AO2خروجی  

مرتبط با حد  

 AO2بالایی 

10.00
V  ○ 

P06.26 
زمان فیلتر 

 AO2خروجی  
0.000

s  ○ 

P06.27 
حد پایینی  

 HDOخروجی 

0.00
%  ○ 

P06.28 

  HDOخروجی 

مرتبط با حد  

 پایینی 

0.00k
HZ  ○ 

P06.29 
حد بالایی  

 HDOخروجی 

100.0
%  ○ 

P06.30 
  HDOخروجی 

مرتبط با حد  
50.00 
kHZ  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

 بالایی 

P06.31 
زمان فیلتر 

 HDOخروجی 
0.000

s  ○ 
 پارامتر های تعاریف نمایشگر   P07گروه 

P07.00  تعریف رمز 

0–65535 
 .هر عددی دیگر تنظیم گردد  0شود که به غیر از رمز عبور هنگامی فعال می 

، در  رمزعبور سنجیپس از اعتبار .می کند غیر فعالرمز ورود قبلی را پاک کرده و رمز عبور را  :00000

فقط رمز عبور صحیح می   .، کاربران نمی توانند وارد منوی پارامتر شوند  رمزعبورصورت نادرست بودن 

را بخاطر خود  رمزعبورلطفاً  .را دهدپارامترها  اجازه تغییرصحیح می تواند  رمزعبورفقط . تواند ایجاد کند

 .دقیقه معتبر خواهد شد 1و محافظت از رمز عبور در   پارامتر های توابعوضعیت ویرایش مجدد  .بسپارید 

 توابعپارامتر های را فشار دهید تا وارد حالت ویرایش   PRG / ESCاگر رمز ورود در دسترس است ، 

در صورت عدم ورود رمز ورود ، اپراتور نمی تواند  .نمایش داده می شود "0.0.0.0.0"شوید و سپس 

 .وارد آن شود 

 .توجه: بازیابی به مقدار پیش فرض می تواند رمز ورود را پاک کند ، لطفاً با احتیاط از آن استفاده کنید

0  ○ 

P07.01 
  کردن کپی

 ها پارامتر

 .نحوه کپی پارامترها را تعیین می کنداین پارامتر 

 غیر فعال  :0

 پارامتر عملکرد محلی در صفحه کلید  : اپلود1

 دانلود پارامتر عملکرد صفحه کلید در آدرس محلی )از جمله پارامترهای موتور( : 2

 ( P02   به استثنای پارامتر موتور گروه(پارامتر عملکرد صفحه کلید در آدرس محلی  : دانلود3

 ( P02 فقط برای پارامتر موتور گروه  (پارامترهای عملکرد صفحه کلید در آدرس محلی  : دانلود4

از  برمی گردد ، عملکرد آپلود و دانلود  0، پارامتر به طور خودکار به  4-1توجه: پس از انجام عملیات 

 .مستثنی است    P29پارامترهای کارخانه

0 ◎ 

P07.02 

  انتخاب عملکرد

 کلید 
QUICK/JOG 

 QUICK / JOG عملکرد کلید:  یکان 

 غیر فعال  :0

 راه اندازی موقت شروع شود.   تارا فشار دهید  QUICK / JOG راه اندازی موقت.  :1

نمایش  پارامتر را فشار دهید تا  QUICK / JOG ..دی ده رییرا تغ شی حالت صفحه نما رییتغ دیبا کل  :2

 .داده شده از راست به چپ تغییر مکان یابد

از صفحه کلید  RUNاین عملکرد تنها زمانی که فرمان  چپ گرد و راست گرد کردن موتور یشاس3 : 

 باشد فعال است. 

 را فشار دهید تا مقدار تنظیم شده QUICK / JOG را پاک کنید. UP / DOWN تنظیمات :4

UP / DOWN  پاک شود. 

 .را فشار دهید  QUICK / JOGبرای توقف سریع ،   .عتوقف سری 5:

 .را فشار دهید run ،QUICK / JOG تغییر منبع فرمان های برای  run: تغییر منبع فرمان های6

   اندازی سریع )راه اندازی با توجه به پارامتر غیر کارخانه ای(حالت راه7: 

پس از  جابجا شوید ، درایو راستگرد و چپگردرا فشار دهید تا بین چرخش به  QUICK / JOG توجه:

 طبق پارامتر در هنگام روشن شدن بعدی ، درایو  .نمی کندتغییر در هنگام خاموش شدن حالت را ذخیره 

P00.13 اجرا می شود. 

  انتخاب قفل صفحه کلید:  دهگان 

 عدم قفل کردن دکمه های صفحه کلید   :0

 قفل کردن تمام دکمه های صفحه کلید   :1

 ( PRG / ESC فقط قفل کلید  ( قفل کردن بخشی از دکمه های صفحه کلید فقط  :2

0X01 ◎ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

را سه بار فشار دهید تا همه دکمه های صفحه  PRG + DAT باشد ، کلیدهای 1نتخاب توجه: اگر ا

می   V را پایین نگه می دارید با سه بار فشار دادن کلید  DAT در حالی که دکمه .کلید قفل شوند 

 .توانید قفل دکمه های صفحه کلید را باز کنید 

 0X00-0X27دامنه تنظیمات: 

P07.03 

  یتوال رییتغ

 دستورات 
QUICK / 

JOG 

 .، ترتیب تغییر کانالهای فرمان اجرا را تنظیم کنیداست P07.02 = 6 وقتی

 کنترل ارتباطات ←کنترل ترمینال ها ←کنترل صفحه کلید   :0

 ها  ترمینالکنترل →←کنترل صفحه کلید   :1

 کنترل ارتباطات →←کنترل صفحه کلید   :2

 کنترل ارتباطات→←کنترل ترمینال ها  3: 

0  ○ 

P07.04 
 کلید عملکرد 

STOP/RST 

STOP / RST   برای عملکرد توقف معتبر است. STOP / RST     در هر حالت برای تنظیم مجدد

 .خطا معتبر است

 فقط برای کنترل صفحه کلید معتبر است  :0

 برای هردوی صفحه کلید و کنترل ترمینال ها معتبر هستند   :1

 برای هر دوی صفحه کلید و کنترل ارتباطات معتبر هستند  :2

 معتبر برای تمام حالت های کنترل  3: 

0  ○ 

P07.05 

نمایش  

پارامترهای حالت 

به هنگام  1
RUN 

بودن دستگاه را فعال می کند به طور مثال   RUNاین پارامتر های فوق نمایش مقادیر مورد نظر به هنگام 

  DCابتدا فرکانس خروجی ، فرکانس رفرنس ولتاژ  shiftبا تعریف پیش فرض با هر بار فشار دادن شاسی 

باشد نمایش داده می شود و هر  1و ... نمایش داده می شود. در این پارامتر هر مقداری که بیت آن 

 باشد نمایش داده نمی شود.  0 مقداری که بیت آن  
0X0000-0XFFFF 

BIT0 :  فرکانسrun (HZ )روشن 

 :BIT1  چشمک زدن( تنظیم فرکانسHz ) 

BIT2  : ( ولتاژ باسHz  )روشن 

 :BIT3 ی ولتاژ خروج ( V روشن( 

 :BIT4 ( جریان خروجی A روشن( 

 :BIT5  سرعت چرخشrun (rpm  )روشن 

 :BIT6 ( توان خروجی٪  )روشن 

 :BIT7 ( گشتاور خروجی٪  )روشن 

 :BIT8 مرجع PID  سوسو زدن(  )% 

 :BIT9  فیدبک مقدار PID روشن %(( 

BIT10  :حالت ترمینال های ورودی 

BIT11 :  حالت ترمینال های خروجی 

BIT12 : ( مقدار تنظیم شده گشتاور٪  )روشن 

BIT13 :  مقدار شمارنده پالس 

BIT14 :  مقدار طول 

BIT15 : PLC و مرحله فعلی در سرعت چند مرحله ای 

0X03
FF  ○ 

P07.06 

نمایش  

پارامترهای  

به هنگام    2حالت
RUN 

0X0000-0XFFFF 
BIT0 : AI1   (V روشن) ( از طریق پتانسیومتر آنالوگ روی صفحه کلید(. 

BIT1 : AI2  (V روشن( 

 :BIT2  AI3   (V  )روشن 

BIT3 : فرکانس HDI 

0X00
0  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

BIT4 : ( درصد اضافه بار موتور٪  )روشن 

BIT5   :روشن درایو درصد اضافه بار % (( 

BIT6 : ( مقدار داده شده فرکانس رمپHz )روشن 

 :BIT7  سرعت خطی 

 :BIT8  ورودی جریان AC (A روشن( 

 :BIT9 ( فرکانس حد بالاHz  )روشن 

P07.07 
پارمتر در  نمایش 

 حالت توقف 

0X0000-0XFFFF 
BIT0 : ( تنظیم فرکانسHz  چشمکروشن ، فرکانس به آرامی  )می زند 

 :BIT1 ولتاژ باس  (V روشن( 

BIT2   : های ورودی   ترمینالحالت 

BIT3 :  های خروجی  ترمینالحالت 

BIT4 : مرجع PID (زد چشمک )% ن 

BIT5 :  فیدبکمقدار PID (زد  چشمک )% ن 

BIT6 :  رزرو شده 

BIT7 :  مقدار آنالوگ AI1 (V روشن) ( از طریق پتانسیومتر آنالوگ روی صفحه کلید( . 

BIT8 :  مقدار آنالوگ AI2 (V روشن( 

 :BIT9  مقدار آنالوگ AI3  (V روشن( 

 :BIT10فرکانس HDI  با سرعت بالا پالس 

BIT11 : PLC و مرحله فعلی در سرعت چند مرحله ای 

BIT12 :  شمارنده های پالس 

BIT14 : ( فرکانس حد بالاHz  )روشن 

0X00
F  ○ 

P07.08 ضریب فرکانس 
0.01-10.00 

 ○  X  P07.08 1.00خروجیفکانس  =فرکانس نمایش داده شده

P07.09 
ضریب سرعت  

 موتور چرخش
0.1-999.9% 

  X  X P07.09 120نمایش داده شده فرکانس خروجی /  تعداد قطب موتور =چرخش مکانیکیسرعت 
100.0

%  ○ 

P07.10 
ضریب سرعت  

 خطی
0.1-999.9% 

 ○  P07.10 X  1.0% سرعت چرخش مکانیکی  =سرعت خطی

P07.11 
اژول  دمای م 

 وساز پلیکس
0-100.0°𝐶 /  ● 

P07.12 
  اژولدمای م 

IGBT 
0-100.0°𝐶 /  ● 

P07.13 655.35-1.00 نرم افزار  ورژن /  ● 
P07.14   65535-0 زمان کارکردh /  ● 

P07.15 
بیت بالای مصرف 

 برق
 درایو نمایش توان استفاده شده توسط 

 P07.15X1000+P07.16 =درایومصرف توان 

 P01.15 :0-65535 kWh (X1000)محدوده تنظیم  

 P01.16 :0-999.9 kWhمحدوده تنظیم  

/  ● 

P07.16 
بیت پایین مصرف  

 برق
/  ● 

P07.17  گشتاور ثابت یا گشتاور متغیر(  1یا  0 درایو نوع( /  ● 
P07.18  3000.0-0.4 درایو توان نامیKw /  ● 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

P07.19  1200-50 درایو ولتاژ نامیV /  ● 
P07.20   6000.0-0.1 درایو جریان نامیA /  ● 
P07.21  0 1بارکد کارخانهX0000-0XFFFF /  ● 
P07.22  0 2بارکد کارخانهX0000-0XFFFF /  ● 
P07.23  0 3بارکد کارخانهX0000-0XFFFF /  ● 
P07.24  0 4بارکد کارخانهX0000-0XFFFF /  ● 
P07.25  0 5بارکد کارخانهX0000-0XFFFF /  ● 
P07.26  0 6بارکد کارخانهX0000-0XFFFF /  ● 
P07.27 خطایی وجود ندارد  :0 نوع خطای فعلی 

 IGBT U (OUt1) حفاظت فاز :1

 IGBT V (OUt2) حفاظت فاز  :2

 IGBT W (OUt3) حفاظت فاز :3

4: OC1 

5 :OC2 

6 :OC3 

7:  OV1 

8: OV2 

9: OV3 

10: UV 

 (OL1) اضافه بار موتور :11

 (OL2)  درایو  اضافه بار   :12

 (SPI) قطع فاز سمت ورودی :13

 (SPO) فاز سمت خروجی قطع :14

 (OH1) گرم شدن بیش از حد ماژول یکسو ساز :15

 (OH2) خطای گرمای بیش از حد ماژول اینورتر  :16

 (EF) خطای خارجی  :17

 (CE) خطای ارتباطی  485 :18

 (ItE) خطای تشخیص جریان :19

 (tE) خطای خودکار تیونینگ موتور  :20

 EEPROM (EEP) خطای عملکرد   :21

 PID   (PIDE)خطای آفلاین پاسخ  :22

 ( bCEخطای واحد ترمز ) :23

 ( END)رسیدن زمان کارکرد  :24

 (OL3) اضافه بار الکتریکی  :25

 (PCE) خطای ارتباط پنل  :26

 (UPE) پلود پارامتر آخطای  :27

 (DNE) خطای دانلود پارامتر :28

 (ETH1) 1 خطای اتصال کوتاه اتصال زمین  :32

/  ● 
P07.28 نوع خطای قبلی /  ● 

P07.29 
دو  نوع خطای 

 خطای قبلی
/  ● 

P07.30 
سه نوع خطای 

 خطای قبلی
/  ● 

P07.31 
چهار نوع خطای 

 خطای قبلی
/  ● 

P07.32 
پنج نوع خطای 

 خطای قبلی
/  ● 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

  (ETH2) 2اه اتصال زمین خطای اتصال کوت :33

 (LL) خطای ولتاژ پایین  :36

P07.33  0.00 در خطای فعلی  خروجیفرکانس
Hz  ● 

P07.34  0.00 فرکانس مرجع رمپ در خطای فعلی
Hz  ● 

P07.35  0 ولتاژ خروجی در خطای فعلیV  ● 
P07.36  0.0 جریان خروجی در خطای فعلیA  ● 
P07.37 0.0 خطای فعلی  در ولتاژ باسV  ● 
P07.38  0.0 حداکثر دما در خطای فعلی° 𝐶  ● 
P07.39  0 ورودی در خطای فعلی ترمینال های  ● 
P07.40  0 حالت ترمینال های خروجی در خطای فعلی  ● 
P07.41  0.00 فرکانس اجرا در آخرین خطاK

z  ● 
P07.42  0.00 فرکانس مرجع رمپ در آخرین خطاK

z  ● 
P07.43  0 ولتاژ خروجی در آخرین خطاV  ● 
P07.44  0.0 جریان خروجی در آخرین خطاA  ● 
P07.45  0.0 باس در آخرین خطا ولتاژV  ● 
P07.46  0.0 حداکثر دما در آخرین خطا° 𝐶  ● 
P07.47  0 حالت ترمینال های ورودی در آخرین خطا  ● 
P07.48 0 حالت ترمینال های خروجی در آخرین خطا  ● 
P07.49  فرکانسrun  0.00 دو خطای قبلی در

Hz  ● 
P07.50  0.00 دو خطای قبلی ولتاژ خروجی در

Hz  ● 
P07.51  0 دو خطای قبلی جریان خروجی درV  ● 
P07.52  0.0 دو خطای قبلی جریان خروجی درA  ● 
P07.53   0.0 دو خطای قبلی ولتاژ باس درV  ● 
P07.54  0.0 دو خطای قبلی حداکثر دما در° 𝐶  ● 
P07.55  0 در دو خطای قبلی ترمینال های ورودی  ● 
P07.56  0 دو خطای قبلی ترمینال های ورودی در  ● 

 پیشرفته   های   : عملکرد  P08گروه 

P08.00 

شتاب   زمان

 ACC افزایشی
2 

 / ACC چهار گروه از زمان   VX40 سری  .مراجعه کنید P00.12 و  P00.11 برای تعریف دقیق به 

DEC  را تعریف می کند که می تواند توسط گروه P5 اولین گروه از زمان   .انتخاب شود ACC / 

بسته به 

 ○  مدل 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

P08.01 

شتاب   زمان

  DEC کاهشی 
2 

DEC گروه پیش فرض کارخانه است ،. 

 3600s-0.0دامنه تنظیمات: 

 

بسته به 

 ○  مدل 

P08.02 

شتاب   زمان

 ACC افزایشی
3 

بسته به 

 ○  مدل 

P08.03 
شتاب   زمان

 DEC 3 کاهشی

بسته به 

 ○  مدل 

P08.04 
شتاب   زمان

 ACC 4 افزایش

بسته به 

 ○  مدل 

P08.05 
شتاب   زمان

 DEC 4 کاهشی

بسته به 

 ○  مدل 

P08.06 
مقدار فرکانس  

(JOG ) 

 .این پارامتر برای تعریف فرکانس مرجع در هنگام راه اندازی موقت استفاده می شود

 )حداکثر فرکانس(  0.00Hz-P00.03دامنه تنظیمات: 
5.00
Hz  ○ 

P08.07 

شتاب  زمان 

  JOG افزایشی
ACC 

 به حداکثر برسد   0Hzفرکانس از   درایو به معنای زمان مورد نیاز است اگر  (JOG سرعت ) ACC زمان 

  (P00.03)از حداکثر فرکانس  درایو  به معنی زمان مورد نیاز است اگر(JOG)سرعت   DEC زمان  .

 برسد.  0Hzبه 

 3600.0s-0.0دامنه تنظیمات: 

بسته به 

 ○  مدل 

P08.08 

شتاب   زمان

  JOG  کاهشی
DEC 

بسته به 

 ○  مدل 

P08.09  در لبه فرکانس پرش اجرا می شود  وقتی فرکانس تنظیم شده در محدوده فرکانس پرش باشد ، درایو 1فرکانس پرش. 

می تواند سه فرکانس  درایو می تواند با تنظیم فرکانس پرش از نقطه تشدید مکانیکی جلوگیری کند. درایو

 .خواهد بود  غیر فعالد ، این عملکرد ن باش 0اما اگر تمام نقاط پرش  .را تنظیم کند پرش 

 
 )فرکانس حداکثر(  0.00Hz-P00.03محدوده تنظیم: 

0.00
Hz  ○ 

P08.10 
محدوده فرکانس  

 1پرش 
0.00
Hz  ○ 

P08.11  0.00 2فرکانس پرش
Hz  ○ 

P08.12 
محدوده فرکانس  

 2پرش 
0.00
Hz  ○ 

P08.13  0.00 2فرکانس پرش
Hz  ○ 

P08.14 
محدوده فرکانس  

 3پرش 
0.00
Hz  ○ 

P08.15  باشد، مانند   داشته این عملکرد برای صنایعی اعمال می شود که به عملکرد تراورس و کانولوشن نیاز محدوده تراورس

 . صنعت نساجی

فرکانس تنظیم شده در  در حدود مرکز  درایو عملکرد تراورس به این معنی است که فرکانس خروجی

 P08.15 به صورت زیر نشان داده شده است ، که تراورس توسط runمسیر فرکانس  .نوسان است 

 .بدون عملکرد است و  0تنظیم می شود ، تراورس  0به  P08.15 تنظیم می شود و هنگامی که 

0.0%  ○ 

P08.16 
محدوده فرکانس  

 پرش ناگهان 
0.0%  ○ 

P08.17 
زمان تقویت 

 تراورس 
5.2s  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

P08.18 
زمان کاهش 

 تراورس 

 
 .دامنه تراورس: اجرای تراورس با فرکانس بالا و پایین محدود می شود

محدوده تراورس  X فرکانس مرکز   AW= اورس نسبت به فرکانس مرکز: دامنه تراورسدامنه تر
P08.15 

 . P08.16 دامنه فرکانس پرش ناگهانیX AW دامنه تراورس =فرکانس پرش ناگهانی 

 .زمان بالا رفتن فرکانس تراورس: زمان از پایین ترین نقطه به بالاترین

 .بالاترین نقطه به پایین ترینزمان کاهش فرکانس تراورس: زمان از  

 )نسبت به فرکانس تنظیم شده( P08.15% : 0.0-100.0 دامنه تنظیم 

 ))نسبت به محدوده تراورس  P08.16: 0.0-50.0% دامنه تنظیم 

  P08.17: 0.1–3600.0s دامنه تنظیم 

 P08.18: 0.1–3600.0s دامنه تنظیم 

5.0s  ○ 

P08.19 

تعداد نقاط  

اعشاری نمایش 

 داده شده 

 : ممیز سرعت خطی یکان 

 بدون نقطه اعشار :0

 یک رقم اعشار  :1

 دو رقم اعشار  :2

 سه رقم اعشار  :3

 تعداد ممیز فرکانس  :دهگان 

 دو رقم اعشار  :0

 یک رقم اعشار   1:

 0X00-0X13 :دامنه

0X00  ○ 

P08.20 
تصحیح ورودی و  

 خروجی آنالوگ 

 صحیح ت: 0

 غیر فعال : 1

 1-0محدوده تنظیم: 
0 ◎ 

P08.25 
تنظیم مقدار  

 شمارش 

 )با عملکرد تریگر کردن شمارنده( یا S شمارنده سیگنال های پالس ورودی را از طریق ترمینال های 

HDI  را می شمارد (P05.00 = 1).  ،های خروجی  ترمینالوقتی شمارنده به یک عدد ثابت رسید

هنگامی که ؛ را صادر می کنند و شمارنده کار می کند "رسیدن عدد شمارش ثابت"چند منظوره سیگنال 

  شمارنده به عددرسیدن "های خروجی چند منظوره سیگنال  ترمینال، شده رسیدشمارنده به عدد تنظیم 

  را صادر می کنند ، شمارنده همه اعداد را پاک می کند و قبل از پالس بعدی دوباره شمارش "یتنظیم

 P08.25 نباید بیش از مقدار شمارش تنظیمات  P08.26 مقدار شمارش تنظیمات  .می شود شروع

 :عملکرد به صورت زیر نشان داده شده است  .باشد 

0  ○ 

P08.26 
مرجع مقدار  

 شمارش 
0  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

 
    P08.25: P08.26-65535 دامنه تنظیم 

 P08.26 : 0 – P08.25 دامنه تنظیم 

P08.27 
تنظیم زمان  

 کارکرد 

های  ترمینالتعیین شده می رسد ، تنظیمی هنگامی که زمان به زمان  درایوزمان کاکرد ،  پیش تنظیم 

 .را صادر می کنند  "زمان کارکردرسیدن "خروجی دیجیتال چند منظوره سیگنال 

 65535min-0دامنه تنظیمات: 
0m  ○ 

P08.28 
تعداد ریست  

 اتوماتیک 

 باشد اینورتر جهت عیب یابی متوقف می گردد  ش از تعداد تنظیم شده در این پارامتر یاگر تعداد فالت ب

 P08.28: 0–10 دامنه تنظیم 
0  ○ 

P08.29 
فاصله ریست 

 اتوماتیک فالت 

 این پارامتر فاصله زمانی از ایجاد فالت تا ریست نمودن آن فالت را معین می کند. 

 P08.29: 0.1-3600.0s دامنه تنظیم 
1.0S  ○ 

P08.30 

نسبت کاهش  

فرکانس کنترل 

 نزولی 

و عمدتا برای متعادل سازی نیرو هنگام استفاده چندین   .با بارگذاری تغییر کند درایو  فرکانس خروجی

 .برای یک بار استفاده می شود  درایو

 هرتز 10.00–0.00دامنه تنظیمات: 

0.00
Hz  ○ 

P08.32 

مقدار تشخیص  

 سطح الکتریکی

FDT1 

بیشتر شود . ترمینال های خروجی تعریف  FDTوقتی که فرکانس خروجی از سطح فرکانس تعریف شد. 

 FDTشده فعال می شوند. تا زمانی که فرکانس خروجی افت کند و به مقدار کمتر از پارامتر ماندگاری 

 برسد. 

 
 P08.32: 0.00Hz-P00.03 دامنه تنظیم 

 )حداکثر فرکانس(

 P08.33 : 0–100.0% دامنه تنظیم 

 (  FDT1 )سطح الکتریکی

  P08.34: 0.00Hz-P00.03 دامنه تنظیم 

 )حداکثر فرکانس(

  P08.35: 0.0-100.0% دامنه تنظیم 

 (  FDT2 سطح الکتریکی (

5.00
Hz  ○ 

P08.33 

مقدار تشخیص  

 ماندگاری
FDT1 

5.0%  ○ 

P08.34 

مقدار تشخیص  

 سطح الکتریکی

FDT1 

50.00
Hz  ○ 

P08.35 

مقدار تشخیص  

 ماندگاری
FDT2 

5.0%  ○ 

P08.36 
مقدار دامنه برای  

  رسیدنتشخیص 

هنگامی که فرکانس خروجی در محدوده زیر یا بالاتر از فرکانس تنظیم شده باشد ، ترمینال خروجی  

را تولید می کند ، برای اطلاعات دقیق نمودار زیر را  "رسیدن فرکانس"دیجیتال چند منظوره سیگنال 
0.00
Hz  ○ 



 VX40راهنمای نصب و راه اندازی درایو های سری  

99 

 

 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

 :ببینید فرکانس 

 
 0.00Hz-P00.03محدوده تنظیم: 

 )فرکانس حداکثر( 

P08.37 
ازی ترمز  فعال س

 داخلی 

 .این پارامتر برای کنترل واحد ترمز داخلی استفاده می شود

 غیرفعال کردن  :0

 فعال کردن  :1

 توجه: فقط در مدلهای دارای واحد ترمز داخلی قابل استفاده است 

0  ○ 

P08.38  ستانه آولتاژ 

 برای بار انتخاب شود. پس از تنظیم ولتاژ باس اصلی ، این پارامتر را تنظیم کنید تا ترمز مناسب 

 .مقدار کارخانه با سطح ولتاژ تغییر می کند 

 ~2000.0V  200.0دامنه تنظیمات:

 

برای 

220V :
380.0

V 

 ○ 

برای 

380V :
700.0

V 
برای 

660V :
1120.

0V 

P08.39 
  تنظیم عملکرد

 فن خنک کننده 

 تنظیم حالت عملکرد فن خنک کننده 

یکسو کننده دستور کار را دریافت کرد یا دمای شناسایی شده ماژول بالاتر  حالت عادی ، پس از اینکه  :0

 .جریان نامی است ، فن می چرخد  ٪20درجه سانتیگراد است یا جریان ماژول بالاتر از  45از 

فن به محض روشن شدن دستگاه شروع به کار می کند . )برای سایت با درجه حرارت بالا و رطوبت  1

 بالا( 

باشد اگر فرکانس به صفر هرتز برسد و یا  0HZکار می کند که فرکانس خروجی بالاتر از فن زمانی :2 

  درایو از حالت استارت در حالت استپ قرار گیرد فن پس از یک دقیقه متوقف می شود.

 2–0دامنه تنظیمات: 

0  ○ 

P08.40  انتخابPWM 

0x00–0x21 

LED انتخاب حالت  :یکان PWM 

 ، مدولاسیون سه فاز و دو مدولاسیون  PWM 1 حالت 0:

 ، مدولاسیون سه فاز  PWM2 حالت  :1

 LEDحالت محدودیت فرکانس حامل با سرعت پایین :دهگان 

00 ◎ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

عبور کند ، فرکانس حامل  2K، اگر در سرعت کم از  1حالت محدود فرکانس حامل با سرعت پایین  :0

 محدود می شود  2K به

عبور کند ، فرکانس  4K، اگر در سرعت کم از  2رعت پایین  حالت محدودیت فرکانس حامل با س :1

 محدود می شود   4Kحامل به 

 بدون محدودیت :2

P08.41 مدولاسیون  فوق 

0x00–0x11 

LED  یکان 

   غیر فعال :0

 فعال  :1

LED  دهگان 

 بیش مدوله سازی سبک  :0

 بیش مدوله سازی سنگین :1

0X01 ◎ 

P08.42 
کنترل داده های  

 کلید صفحه 

0x000–0x1223 

LED :انتخاب فعال کردن فرکانس  یکان 

 هستند  فعالو تنظیمات پتانسیومتر دیجیتال  ∨/   ∧کلیدهای  :0

 است فعال ∨/   ∧ فقط تنظیم کلیدهای  :1

 است  فعالفقط تنظیمات پتانسیومتر دیجیتال  :2

 نیستند  فعالو نه تنظیمات پتانسیومتر دیجیتال  ∨/   ∧ نه کلیدهای  :3

LED  دهگان : انتخاب کنترل فرکانس 

 باشد  P00.07 = 0 یا  P00.06 = 0 است که  فعالفقط زمانی  :0

 معتبر برای تمام روش های تنظیم فرکانس  :1

 است غیر فعالبرای سرعت چند مرحله ای وقتی سرعت چند مرحله ای اولویت دارد  :2

LED  :انتخاب عمل هنگام توقف  صدگان 

 است  فعالتنظیمات  :0

 ، پس از توقف پاک می شود  runمعتبر در هنگام  :1

 ، پس از دریافت فرمان توقف پاک می شود  runمعتبر در هنگام  :2

LED :و عملکرد انتگرال پتانسیومتر دیجیتال   ∨/  ∧ کلیدهای هزارگان 

 است فعالعملکرد انتگرال  :0

 است  غیر فعالعملکرد انتگرال  :1

0X00
00  ○ 

P08.43 

انتگرال   مقدار

صفحه کلید   

 پتانسیومتر 
0.01-10.00s 0.10s  ○ 

P08.44 

 کنترل ترمینال

 های
UP/DOWN 

0x00–0x221 

LED انتخاب کنترل فرکانس  :یکان 

 است  فعالهای بالا / پایین  ترمینالتنظیم  :0

 است  فعالهای بالا / پایین  ترمینالتنظیم  :1

LED انتخاب کنترل فرکانس  : دهگان 

 باشد  P00.07 = 0 یا  P00.06 = 0 فقط زمانی معتبر است که :0

 تمام مقادیر فرکانسی معتبر هستند  :1

 است  یر فعالغوقتی اولویت چند مرحله ای باشد ، برای چند مرحله  :2

LED انتخاب عملکرد هنگام توقف  : صدگان 

0X00
00  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

 است  فعالتنظیم  :0

 ، پس از توقف پاک می شود  run هنگام در فعال :1

 ، پس از دریافت دستورات توقف پاک می شود  runهنگام در  فعال :2

P08.45 

تغییر  مقدار

افزایشی فرکانس  

 های ترمینال

UP 

0.01-50.00Hz/s 
0.50 
Hz/s  ○ 

P08.46 

تغییر  مقدار

افزایشی فرکانس  

های  ترمینال
DOWN 

0.01-50.00Hz/s 0.50 
Hz/s  ○ 

P08.47 

 یهنگام  ات ،اقدام 

  میکه تنظ

فرکانس خاموش 

 است

0x000–0x111 
LED :انتخاب عملکرد هنگام خاموش شدن  یکان. 

 ذخیره پس از خاموش شدن   :0

 پاک شدن پس از خاموش شدن   :1

LED انتخاب عملکرد هنگامی که  : دهگانMODBUS   فرکانس را قطع می کند 

 ذخیره پس از خاموش شدن   :0

 پاک شدن پس از  خاموش شدن   :1

LED  :انتخاب عملکرد هنگامی که فرکانس دیگر فرکانس را قطع می کند  صدگان 

 ذخیره پس از خاموش شدن   :0

 پاک کردن پس از خاموش شدن  :1

0X00
00  ○ 

P08.48 
بیت بالای مصرف 

 توان اولیه 
 .این پارامتر برای تنظیم مقدار اصلی مصرف برق استفاده می شود 

 = P08.48 X 1000 + P08.49(kWh)  مقدار اصلی مصرف برق

 P08.48: 0–59999 دامنه تنظیم 

 P08.49: 0.0-999.9 دامنه تنظیم 

0  ○ 

P08.49 
بیت پایین مصرف  

 توان اولیه 
0.0  ○ 

P08.50 
ترمز شار 

 مغناطیسی 

 .برای فعال کردن شار مغناطیسی استفاده می شود پارامتر این 

 .است غیر فعال :0

شار مغناطیسی  برای افزایش  درایو این  .هرچه ضریب بزرگتر باشد ، ترمزگیری قویتر است :150–100

انرژی تولید شده توسط موتور در هنگام ترمز گیری با    .برای کاهش سرعت موتور استفاده می شود

حتی در دوره شار مغناطیسی به طور  درایو  .افزایش شار مغناطیسی می تواند به انرژی گرمایی تبدیل شود 

توان در توقف موتور و همچنین  بنابراین از شار مغناطیسی می .مداوم وضعیت موتور را کنترل می کند

   .مزایای دیگر آن عبارتند از: ترمز بلافاصله پس از دستور توقف  .تغییر سرعت چرخش موتور استفاده کرد

جریان  .خنک کننده بهتر برای موتورها .شار مغناطیسی نیست نیازی به صبر کردن برای ضعیف شدن

سی افزایش می یابد ، در حالی که خنک شدن استاتور از استاتور غیر از روتور در هنگام ترمز شار مغناطی 

 .روتور موثرتر است

0  ● 

P08.51 

ضریب تنظیم 

جریان در سمت 

 ورودی

 .استفاده می شود AC برای تنظیم جریان نمایش داده شده در سمت ورودی پارامتر این 

 1.00-0.00دامنه تنظیمات: 
0.56  ○ 

 PID: کنترل  P09گروه 

P09.00 
نتخاب محل  ا

 PIDرفرنس 

 باشد یا انتخاب کانال تنظیم ولتاژ 7 (P00.06  ،P00.07)  هنگامی که انتخاب فرمان فرکانس 

(P04.27) 6 با روش درایو  باشد ، حالت اجرا PID  کنترل می شود. 
0  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

 .کانال مرجع هدف را تعیین می کند  PID پارامتر در هنگام پروسه

 (P09.01) مرجع دیجیتال صفحه کلید  :0

 . ))از طریق پتانسیومتر آنالوگ روی صفحه کلید  AI1 مرجع کانال آنالوگ :1

 AI2 مرجع کانال آنالوگ :2

 AI3 تنظیم کانال آنالوگ :3

 HDI تنظیم پالس با سرعت بالا :4

 تنظیم سرعت چند مرحله ای  :5

تنظیم برابر  ٪100یک هدف نسبی است ،  PID هدف تنظیم رویه MODBUS مجموعه ارتباطات  :6

( محاسبه می  ٪100.0-0سیستم با توجه به مقدار نسبی )  .پاسخ سیستم کنترل شده است ٪100با 

 .شود

 . تحقق می یابد P10 مرجع سرعت چند مرحله ای ، با تنظیم پارامترهای گروه :توجه داشته باشید 

P09.01 
  یرفرنس ک زانیم

 پد

 .سیستم باشد فیدبک، پارامتری را طوری تنظیم کنید که مقدار اصلی آن مقدار  P09.00 = 0 وقتی

 %.100_%100-دامنه تنظیمات: 
0.0%  ○ 

P09.02 
انتخاب محل  

 PID دبکیف

 .را با پارامتر انتخاب کنید PID کانال 

 .  ))از طریق پتانسیومتر آنالوگ روی صفحه کلید  AI1 کانال آنالوگ  فیدبک :0

 AI2 کانال آنالوگ  فیدبک :1

 AI3 کانال آنالوگ  فیدبک :2

 HDI سرعت بالای  فیدبک :3

 MODBUS ارتباطات فیدبک :4

5 :MAX(AI2, AI3) 

نمی تواند به  PID نمی توانند با هم منطبق شوند ، در غیر این صورت فیدبکتوجه: کانال مرجع و کانال 

 .طور موثر کنترل کند

0  ○ 

P09.03   خروجیPID 
  مثبت است PID خروجی :0

 منفی است PID خروجی :1
0  ○ 

P09.04 
گین متناسب  

(Kp) 

 .اعمال می شود PID از ورودی  P این عملکرد به گین متناسب 

P  قدرت کل تنظیم کننده PID  به این معنی است که وقتی مقدار   100پارامتر  .را تعیین می کند

فرکانس حداکثر  PID باشد ، محدوده تنظیم کننده تنظیم کننده  ٪100و مقدار مرجع  PID فیدبک

 .)نادیده گرفتن عملکرد انتگرال و عملکرد دیفرانسیل( .است

 100.00-0.00دامنه تنظیمات: 

1.00  ○ 

P09.05 
زمان انتگرال  

(Ti) 

و مرجع   PID فیدبک را برای انجام تنظیم انتگرال در انحراف  PID این پارامتر سرعت تنظیم کننده

باشد ، تنظیم کننده انتگرال پس از  PID   100٪ و مرجع فیدبکهنگامی که انحراف   .تعیین می کند

 فرکانس گذشت زمان به طور مداوم )صرف نظر از اثر متناسب و اثر دیفرانسیل( برای رسیدن به حداکثر

(P00.03) یا حداکثر ولتاژ (P04.31)    کار می کند. در زمان انتگرال کوتاه تر ، تنظیمات قوی تر

 است

 ثانیه  10.00-0.01دامنه تنظیمات: 

0.10s  ○ 

P09.06 
زمان دیفرانسیل 

(Td) 

و مرجع  PID فیدبک تنظیمات یکپارچه را بر روی انحراف  PID این پارامتر هنگامی که تنظیم کننده

 .انجام می دهد ، قدرت نسبت تغییر را تعیین می کند

تنظیم کننده انتگرال )صرف نظر از اثر  ،تغییر کند ، تنظیم  ٪100در طول زمان  PID فیدبکاگر 

زمان انتگرال  است.(P04.31) یا حداکثر ولتاژ  (P00.03)متناسب و اثر دیفرانسیل( حداکثر فرکانس 

 طولانی تر ، تنظیم قوی تر. 

 ثانیه  10.00-0.01 دامنه تنظیمات:

0.00s  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

P09.07 
نمونه  سیکل

 (T)برداری 

نمونه گیری محاسبه می   سیکلمدولاتور در هر   .است فیدبکنمونه گیری از  سیکلاین پارامتر به معنای 

 . است آرام ترنمونه برداری طولانی تر ، سرعت پاسخ  سیکل  .کند

 10.000s-0.000دامنه تنظیمات: 

0.100
s  ○ 

P09.08 
محدودیت انحراف  

 PIDکنترل 

همانطور که در نمودار زیر نشان   .حداکثر انحراف مرجع حلقه بسته است نسبت به  PID خروجی سیستم 

عملکرد را به درستی تنظیم کنید    .در حد انحراف متوقف می شود   PID داده شده است ، تنظیم کننده

 .تا دقت و پایداری سیستم را تنظیم کنید

 
 %100-0.0محدوده تنظیم: 

0.0%  ○ 

P09.09 
حد بالایی  

 PIDخروجی  

 ٪100.0 استفاده می شود. PID از این پارامترها برای تنظیم حد بالا و پایین خروجی تنظیم کننده

 .است (P04.31) مربوط به حداکثر فرکانس یا حداکثر ولتاژ

  P09.09: P09.10–100.0٪ دامنه تنظیم 

 P09.10: -100.0 – -P09.09 دامنه تنظیم 

100.0
%  ○ 

P09.10 
حد پایینی  

 PIDخروجی  
0.0%  ○ 

P09.11 
مقدار تشخیص  

 فیدبک افلاین 

را تنظیم کنید ، هنگامی که مقدار تشخیص کوچکتر یا برابر با مقدار   PID فیدبک مقدار تشخیص آفلاین 

 باشد ، درایو  P09.12 باشد و مدت زمان دوام بیش از مقدار تعیین شده در فیدبکتشخیص آفلاین 

 را نمایش می دهد.   PIDEو صفحه کلید  گزارش می دهد PID" فیدبک آفلاین  فالت"

 
 P09.11 :0.0-100%محدوده تنظیم  

 P09.12 :0.0-3600sمحدوده تنظیم  

0.0%  ○ 

P09.12 
زمان تشخیص 

 فیدبک افلاین 
1.0s  ○ 

P09.13  تنظیمPID 

0x0000–0x1111 

LED  :یکان 

ادغام تغییر بین مرجع  .هنگامی که فرکانس به حد بالا و پایین می رسد ، تنظیم انتگرال را ادامه دهید :0

 فیدبکهنگامی که روند بین مرجع و  .را نشان می دهد مگر اینکه به حد انتگرال داخلی برسد فیدبکو 

 .تغییر می کند ، برای جبران تأثیر کار مداوم به زمان بیشتری نیاز دارد و ادغام با روند تغییر می کند 

اگر ادغام پایدار بماند   .هنگامی که فرکانس به حد بالا و پایین می رسد ، تنظیم انتگرال را متوقف کنید :1

0×00
01  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

 .تغییر می کندتغییر کند ، ادغام با روند به سرعت  فیدبکو روند بین مرجع و 

 LED :دهگان P00.08   صفر است 

را به  0با جهت اجرای فعلی متفاوت باشد ، داخلی  PID اگر خروجی تنظیم  یکسان با جهت تنظیم؛ :0

 .اجبار خارج می کند 

 چرخش تنظیم می شود.  تنظیم مخالف جهت :1

LED  :صدگانP00.08   صفر است 

 محدود کردن به حداکثر فرکانس  :0

 A محدود کردن به فرکانس :1

LED هزارگان : 

 نامعتبر است A ، بافر فرکانس  A + B فرکانس  :0

 معتبر است  A ، بافر فرکانس  A + B فرکانس  :1

ACC / DEC  با زمان ACC 4  از P08.04  تعیین می شود. 

P09.14 

گین متناسب در  

فرکانس پایین 
(Kp) 

0.00-100.00 1.00  ○ 

P09.15 

زمان  
ACC/DEC  

 PIDفرمان  
0.0-100.0s 0.0s  ○ 

P09.16 
زمان فیلتر 

 PIDخروجی  
0.000-10.000s 

0.000
s  ○ 

 ساده   PLC: کنترل سرعت چند مرحله ای و    P10گروه 

P10.00 PLC  ساده 

 .توقف پس از یک بار اجرا. پس از اتمام یک چرخه ، باید دوباره به درایو فرمان داده شود  :0

فرکانس و جهت آخرین   پس از اتمام سیگنال ، درایو .یک بار اجرا در مقدار نهایی اجرا کنید پس از  :1

 .اجرا را حفظ خواهد کرد 

تا زمان دریافت فرمان توقف ادامه خواهد داشت و سپس سیستم متوقف می  درایو  اجرا. تکرار سیکل :2

 .شود

0  ○ 

P10.01 
 PLC حافظه

 ساده 

 غیر فعال  :0

 مرحله و فرکانس اجرا را در هنگام تلفات توان ضبط می کند.    PLCحافظه تلفات توان؛  :1
0  ○ 

P10.02  0ای  پلهسرعت 

 است.  P00.03 فرکانس تنظیمات فرکانس مربوط به حداکثر   100.0٪

را تنظیم کنید تا فرکانس اجرا و جهت    P10.02 – P10.33ساده ،  PLC هنگام انتخاب اجرای 

 .همه مراحل مشخص شود

مقدار منفی به معنای چرخش  .ساده را تعیین می کند PLC توجه: نماد چند مرحله ای جهت اجرای

 .معکوس است

0.0%  ○ 

P10.03 
زمان کار با  مدت 

 0 سرعت پله ای
0.0s  ○ 

P10.04  0.0 1ای  پلهسرعت%  ○ 

P10.05 
مدت زمان کار با  

 1 سرعت پله ای
0.0s  ○ 

P10.06  0.0 2ای  پلهسرعت%  ○ 

P10.07 
مدت زمان کار با  

 2 سرعت پله ای
0.0s  ○ 

P10.08  0.0 3ای  پلهسرعت%  ○ 
P10.09   0.0مدت زمان کار باs  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

 3 سرعت پله ای

 
 .است و می توان آن را به طور مداوم تنظیم کرد fmax _ fmax - سرعت چند مرحله ای در محدوده 

را که با ترکیب ترمینال های چند مرحله ای  ای پله 16می توانند سرعت  VX40 سریهای  درایو در 

 .است 15تا سرعت  0انتخاب می شود ، تنظیم کنند که مربوط به سرعت  1-4

 
، روش ورودی   terminal1 = terminal 2 = terminal 3 = terminal 4 = OFF وقتی

وقتی تمام ترمینال ها خاموش نباشند ،  .انتخاب می شود  P00.07 یا  P00.06 فرکانس از طریق کد

و   PLCدر چند مرحله اجرا می شود که دارای اولویت صفحه کلید ، مقدار آنالوگ ، پالس با سرعت بالا ، 

،  2، ترمینال  1پله را از طریق کد ترکیبی ترمینال  16حداکثر سرعت   .رکانس ارتباط است ورودی ف

 .انتخاب کنید  4و ترمینال  3ترمینال 

( ، 16) 1تعیین می شود ، رابطه بین ترمینال  P00.06 پارامتر  شروع و توقف اجرای چند مرحله ای با 

 :( و سرعت چند مرحله ای مطابق ذیل است19)  4( ، ترمینال 18) 3( ، ترمینال 17) 2ترمینال 

 OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON 1ترمینال

 OFF OFF ON ON OFF OFF ON ON 2ترمینال

 OFF OFF OFF OFF ON ON ON ON 3ترمینال

 OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 4ترمینال

 7 6 5 4 3 2 1 0 مرحله 

 OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON 1ترمینال

 OFF OFF ON ON OFF OFF ON ON 2ترمینال

 OFF OFF OFF OFF ON ON ON ON 3ترمینال

 ON ON ON ON ON ON ON ON 4ترمینال

P10.10  0.0 4ای  پلهسرعت%  ○ 

P10.11 
مدت زمان کار با  

 4 سرعت پله ای
0.0s  ○ 

P10.12  0.0 5ای  پلهسرعت%  ○ 

P10.13 
مدت زمان کار با  

 5 سرعت پله ای
0.0s  ○ 

P10.14  0.0 6ای  پلهسرعت%  ○ 

P10.15 
مدت زمان کار با  

 6 سرعت پله ای
0.0s  ○ 

P10.16  0.0 7ای  پلهسرعت%  ○ 

P10.17 
مدت زمان کار با  

 7 سرعت پله ای
0.0s  ○ 

P10.18  0.0 8ای  پلهسرعت%  ○ 

P10.19 
مدت زمان کار با  

 8 سرعت پله ای
0.0s  ○ 

P10.20  0.0 9ای  پلهسرعت%  ○ 

P10.21 
مدت زمان کار با  

 9 سرعت پله ای
0.0s  ○ 

P10.22 
ای   پلهسرعت 
10 

0.0%  ○ 

P10.23 

مدت زمان کار با  

  سرعت پله ای
10 

0.0s  ○ 

P10.24 
ای   پلهسرعت 
11 

0.0%  ○ 

P10.25 

مدت زمان کار با  

  سرعت پله ای
11 

0.0s  ○ 

P10.26 
ای   پلهسرعت 
12 

0.0%  ○ 

P10.27 

مدت زمان کار با  

  سرعت پله ای
12 

0.0s  ○ 

P10.28 
ای   پلهسرعت 
13 

0.0%  ○ 

P10.29 

مدت زمان کار با  

  سرعت پله ای
13 

0.0s  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

P10.30 
ای   پلهسرعت 
14 

 15 14 13 12 11 10 9 8 مرحله 

 P10.(2n,1<n<17): -100.0_100.0%   دامنه تنظیم

 P10.(2n+1,1<n<17) :0.0-6553.5(min)دامنه تنظیم 

0.0%  ○ 

P10.31 

مدت زمان کار با  

  سرعت پله ای
14 

0.0s  ○ 

P10.32 
ای   پلهسرعت 
15 

0.0%  ○ 

P10.33 

مدت زمان کار با  

  سرعت پله ای
15 

0.0s  ○ 

P10.34 

زمان  
ACC/DEC  

   7تا 0 پله های

PLC  ساده 

 :است در زیر دستورالعمل دقیق آمده 

 / ACC مرحله  بیت دودویی  پارامتر 
DEC 0 

ACC / 
DEC 1 

ACC / 
DEC 2 

ACC / 
DEC 3 

P10.34 

BIT1 BIT0 0 00 01 10  

BIT3 BIT2 1 00 01 10 11 
BIT5 BIT4 2 00 01 10 11 

BIT7 BIT6 3 00 01 10 11 

BIT9 
BIT 
8 

4 00 01 10 11 

BIT 
11 

BIT 10 5 00 01 10 11 

BIT 13 BIT 12 6 00 01 10 11 

BIT 15 BIT 14 7 00 01 10 11 

P10.35 

BIT1 BIT0 8 00 01 10 11 

BIT3 BIT2 9 00 01 10 11 

BIT5 BIT4 10 00 01 10 11 

BIT7 BIT6 11 00 01 10 11 

BIT9 
BIT 
8 

12 00 01 10 11 

BIT 
11 

BIT 10 13 00 01 10 11 

BIT 13 BIT 12 14 00 01 10 11 

BIT 15 BIT 14 15 00 01 10 11 

بیت باینری ترکیبی به بیت  16مربوطه را انتخاب کردند ،  ACC / DEC بعد از اینکه کاربران زمان 

 .مربوطه را تنظیم می کنند  پارامتر های توابعدهدی تغییر می کنند و سپس 

 0X0000-0XFFFFدامنه تنظیمات: 

0×00
00  ○ 

P10.35 

زمان  
ACC/DEC  

 15تا    8  پله های

 PLC  ساده 

0×00
00  ○ 

P10.36 
راه اندازی مجدد  

PLC 

توقف در حین اجرا )علت آن فرمان توقف ، خطا یا از تلفات توان    .از مرحله اول دوباره راه اندازی کنید :0

 .است( ، از مرحله اول پس از راه اندازی مجدد ، اجرا کنید 

زمان   در حین اجرا )علت آن فرمان توقف و خطا است( ، درایو ؛ توقف ادامه از فرکانس توقف به اجرا  :1

اجرا را به طور خودکار ضبط می کند ، پس از راه اندازی مجدد وارد مرحله می شود و باقی مانده اجرا را 

 .در فرکانس تنظیم نگه می دارد 

0 ◎ 

P10.37 
واحد زمان چند  

 مرحله ای

 می شود ثانیه ها؛ زمان اجرای تمام مراحل در ثانیه محاسبه  :0

 دقیقه ها ؛ زمان اجرای تمام مراحل با دقیقه محاسبه می شود  :1
0 ◎ 

 : پارامترهای محافظ  P11گروه 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

P11.00  محافظ تلفات فاز 

0x00–0x11 
LED یکان: 

 محافظت در برابر افت فاز ورودی غیرفعال می شود  :0

 برابر فاز ورودی فعال می شود محافظت در  :1

 LED :دهگان 

 محافظت در برابر تلفات فاز خروجی غیرفعال می شود  :0

 محافظت در برابر تلفات فاز خروجی فعال می شود  :1

LED  :صدگان 

 تلفات فاز ورودی غیرفعال می شود  یحفاظت سخت افزار :0

 محافظت سخت افزاری تلفات فاز ورودی فعال می شود  :1

111  

P11.01 

کاهش فرکانس 

تلفات توان 

 ی ناگهان 

 : غیر فعال 0

 : فعال 1
0  ○ 

P11.02 

نرخ کاهش 

فرکانس تلفات 

 ی توان ناگهان

 )فرکانس حداکثر(  0.00Hz/s- P00.03محدوده تنظیم: 

شروع به   کاهش می یابد ، درایو  یپس از اتلاف توان شبکه ، ولتاژ باس به نقطه کاهش فرکانس ناگهان

توان برگشتی می تواند ولتاژ  .دوباره برق تولید کند درایو می کند ، تا  P11.02 کاهش فرکانس کار در 

 .تا زمان بازیابی توان اطمینان حاصل کند درایو  باس را حفظ کند تا از عملکرد نامی 

 220V 380V 660V درجه ولتاژ 

 260V 460V 800V نقطه کاهش فرکانس در تلفات توان ناگهانی 

 :توجه

هنگام سوئیچینگ شبکه  درایو پارامتر را به درستی تنظیم کنید تا از توقف ناشی از محافظت در برابر  . 1

 .جلوگیری شود

 .برای فعال کردن این عملکرد ، حفاظت از افت فاز ورودی را غیرفعال کنید .2

10.00 
Hz/s  ○ 

P11.03 
محافظت اضافه  

 ولتاژ 

 : غیر  فعال 0

 فعال : 1

 

1  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

P11.04 
حفاظت ولتاژ در  

 اضافه ولتاژ 

 136% (380V))ولتاژ باس استاندارد(  120-150%

 

 120% (220V))ولتاژ باس استاندارد(  120-150%

P11.05 

انتخاب اقدام 

  هنگام رسیدن حد

 جریان 

زیادی وجود  بار  ACC نسبت افزایش واقعی نسبت به فرکانس خروجی کمتر است زیرا در هنگام کار

در طول  .جلوگیری شود  درایو  لازم است تدابیری اتخاذ شود تا از خطای اضافه جریان و تریپ های .دارد 

 P11.06 ، این عملکرد جریان خروجی را تشخیص داده و آن را با حد تعریف شده در  درایو اجرای

 اجرا می شود ، یا ACC حال اجرا با فرکانس پایدار در  اگر بیش از سطح باشد ، درایو  .مقایسه می کند

اگر به طور مداوم از سطح آن فراتر رود ، فرکانس خروجی   .برای اجرای مداوم ثابت کاهش می یابد درایو

 درایو  اگر جریان خروجی کمتر از حد مجاز تشخیص داده شود ، سرعت  .تا حد پایینی کاهش می یابد

 .شتاب می گیرد 

 
 : P11.05 محدوده تنظیم  

0x00–0x11 

LED  یکان: حد جریان 

 است  غیر فعال :0

 است  فعالهمیشه  :1

LED  دهگان: هشدار اضافه بار 

 فعال است.  :0

 است  غیر فعال :1

 ٪ P11.06:  50.0–200.0 دامنه تنظیم 

 P11.07: 0.00-50.00Hz / s دامنه تنظیم 

01 ◎ 

P11.06 
  محدود کردن

 جریان خودکار 
160.0

% 
◎ 

P11.07 
نرخ کاهش در  

 طول حد جریان 
10.00 
Hz/s 

◎ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

P11.08 

هشدار  پیش 

اضافه بار  

 درایو موتور/

است ، در   P11.10 است و مدت زمان آن بیش از P11.09 یا موتور بالاتر از درایو جریان خروجی 

 این موارد پیش الارم اضافه بار در خروجی قرار می گیرد. 

 
 : P11.08 دامنه تنظیم 

 یا موتور درایو  تعریف و فعال کردن پیش هشدار اضافه بار

LED  :یکان 

 پیش الارم اضافه بار موتور ، مطابق بابا جریان نامی موتور  :0

 درایو  می، مطابق با جریان نا درایو  پیش الارم اضافه بار :1

LED   :دهگان 

 بار به کار خود ادامه می دهد کم پس از پیش الارم  درایو  :0

پس از خطای اضافه بار متوقف می  درایو بار به کار خود ادامه می دهد و کم پس از پیش الارم  درایو  :1

 شود 

متوقف می بار  کم  پس از خطای  درایو  پس از پیش هشدار اضافه بار به کار خود ادامه می دهد و درایو  :2

 شود 

 .بار متوقف می شود کم هنگام اضافه بار یا  درایو  :3

LED   :صدگان 

 تشخیص تمام وقت  :0

 تشخیص در اجرای مداوم  :1

LED  :انتخاب انتگرال اضافه بار  هزارگان 

 است  غیر فعالانتگرال اضافه بار  :0

 است  فعالانتگرال اضافه بار  :1

 1131-0000دامنه تنظیمات: 

0×00
0  ○ 

P11.09 
سطح تست پیش 

 اضافه بارهشدار 
150%  ○ 

P11.10 

زمان تشخیص 

هشدار  پیش 

 اضافه بار 

0×00
00  ○ 

P11.11 

سطح تشخیص  

بار   هشدارپیش 

 کم 
باشد   P11.12 باشد و مدت ماندگاری آن فراتر از P11.11 یا جریان خروجی کمتر از درایو اگر جریان 

 در خروجی قرار میدهد.  هم بار راهشدار کم پیش  ، درایو

 P11.11 : 0 – P11.09 دامنه تنظیم 

 P11.12: 0.1–3600.0s دامنه تنظیم 

50%  ○ 

P11.12 

زمان تشخیص 

بار   هشدارپیش 

 کم 
1.0s  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

P11.13 

اقدام ترمینال 

  هنگامخروجی در 

 فالت 

 .در ولتاژ کم و تنظیم مجدد خطا را انتخاب کنید فالتعملکرد ترمینالهای خروجی 

0x00–0x11 

LED  :یکان 

 ولتاژ پایین  عمل در خطا :0

 عدم اقدام تحت ولتاژ پایین  :1

LED  :دهگان 

 اقدام در هنگام بازنشانی خودکار  :0

 عدم اقدام در هنگام تنظیم مجدد خودکار  :1

0×00  ○ 

P11.16 

انتخاب 

عملکردهای 

 اضافی 

0x00–0x11 

LED  :کاهشی  انتخاب فرکانس کاهش ولتاژ یکان 

 انتخاب فرکانس افت ولتاژ کاهشی غیرفعال   :0

 انتخاب فرکانس افت ولتاژ کاهشی فعال  :1

LED  :گزینه زمان  دهگان ACC / DEC  2مرحله 

 غیرفعال  2مرحله  ACC / DEC گزینه زمان :0

، تغییر  P08.36 هنگام اجرای فرکانس بیشتر از  ，فعال 2مرحله  ACC / DEC گزینه زمان :1

 2مرحله  ACC/DECبه زمان  ACC / DEC زمان 

00  ○ 

 پارامترهای عملکرد پیشرفته :   P13گروه 

P13.13 
جریان ترمز اتصال 

 کوتاه 
را روی مقدار غیر صفر تنظیم کنید تا وارد    P13.14،  درایو در هنگام شروع  P01.00 = 0 وقتی

است ،   P01.09 کمتر از درایو هنگامی که فرکانس اجرا در هنگام توقف .ترمز اتصال کوتاه شود 

P13.15   را روی مقدار غیر صفر تنظیم کنید تا ترمز کوتاه اتصال قطع شود و سپس ترمز DC   را در

 (  P01.09 – P01.12 رجوع به دستورالعمل  ( انجام دهید P01.12 زمان تعیین شده توسط

 )درایو(  P13.13: 0.0-150.0% دامنه تنظیم 

  P13.14: 0.00-50.00s دامنه تنظیم 

 P13.15: 0.00-50.00s دامنه تنظیم 

0.0%  ○ 

P13.14 

زمان ماندگاری 

ترمز قبل از راه 

 اندازی 
0.00s  ○ 

P13.15 
زمان ماندگاری 

 ترمز هنگام توقف 
0.00s  ○ 

 : ارتباط سریال  P14گروه 

P14.00 
آدرس ارتباط 

 محلی 

 247–1دامنه تنظیمات: 

تنظیم می  0روی  (slave)در حال نوشتن فریم است ، آدرس ارتباطی اسیو   (master)وقتی مستر 

می توانند  MODBUS و های موجود در فیلدباسی همه اسل   .آدرس پخش آدرس ارتباط است  .شود

آدرس ارتباطی درایو در شبکه ارتباطی بدون نظیر  .و جواب نمی دهدیدریافت کنند ، اما اسل چارچوب را 

 .بین مانیتور فوقانی و درایو است point to pointاین نکته اساسی برای ارتباط  .است

 .باشد 0توجه: آدرس اسلیو نمی تواند 

1  ○ 

P14.01 
baudrate 

 ارتباطات 

 .تنظیم کنید درایو  مانیتور بالا وسرعت انتقال دیجیتال را بین 

0: 1200BPS 

1: 2400BPS 

2: 4800BPS 

3: 9600BPS 

4: 19200BPS 

5: 38400BPS 

6: 57600BPS 

7:  115200BPS 

 .در غیر این صورت ، ارتباط اعمال نمی شود .باید یکسان باشد درایو  توجه: نرخ باود بین مانیتور فوقانی و

4  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

 .ت ارتباط بیشتر استهرچه نرخ باود بیشتر باشد ، سرع

P14.02 

وارسی بیت 

 دیجیتال 

Digital bit 
checkout 

 .در غیر این صورت ، ارتباط اعمال نمی شود  .باید یکسان باشد درایو قالب داده بین مانیتور فوقانی و 

 RTU برای ( N  ،8،1) بدون بررسی :0

 RTUبرای  (E,8,1)چک زوج  :1

 RTUبرای  (E,8,1)چک فرد : 2

 RTUبرای  (N,8,2)چک : بدون 3

 RTUبرای  (E,8,2)چک زوج : 4

 RTUبرای  (O,8,1)چک فرد : 5

 ASCIIبرای  (N,7,1)بدون چک : 6

 ASCIIبرای  (E,7,1)چک زوج : 7

 ASCIIبرای  (O,7,1)چک فرد : 8

 ASCIIبرای  (N,7,2)بدون چک : 9

 ASCIIبرای  (E,7,2)چک زوج : 10

 ASCIIبرای  (O,7,2)چک فرد : 11

 ASCIIبرای  (N,8,1)چک : بدون 12

 ASCIIبرای  (E,8,1)چک زوج : 13

 ASCIIبرای  (O,8,1)چک فرد : 14

 ASCIIبرای  (N,8,2)چک : بدون 15

 ASCIIبرای  (E,8,2)چک زوج : 16

 ASCIIبرای  (O,8,2)چک فرد : 17

1  ○ 

P14.03  تاخیر پاسخ 

0–200ms  

فاصله زمانی است که درایو داده ها را دریافت می کند و آنها را به مانیتور این به معنی فاصله زمانی بین 

اگر تأخیر پاسخ کوتاه تر از زمان پردازش سیستم باشد ، پس زمان تأخیر پاسخ زمان  .بالایی می فرستد 

پردازش سیستم است ، اگر تأخیر پاسخ بیشتر از زمان پردازش سیستم باشد ، پس از مبادله سیستم با 

 ده ها ، تا زمان رسیدن تأخیر پاسخ  منتظر می ماند تا داده ها به مانیتور بالایی ارسال شود. دا

5  ○ 

P14.04 

زمان خطای  

اضافه زمان  

 ارتباطات 

 60.0s-0.1( ، غیر فعال ) 0.0

غیر صفر  پارامتر وقتی  .است غیر فعالتنظیم می شود ، پارامتر اضافه زمان ارتباطات  0.0 پارامتر وقتی 

خطای  "تنظیم شود ، اگر فاصله زمانی بین دو ارتباط از اضافه زمان ارتباط بیشتر باشد ، سیستم 

پارامتر در تنظیم  تنظیم کنید؛ غیر فعالبه طور کلی ، آن را  .را گزارش می کند  (CE) "485ارتباطات 

 .ارتباطات مداوم برای نظارت بر وضعیت ارتباطات

0.0s  ○ 

P14.05 
پردازش خطای 

 انتقال 

 زادانه آهشدار و توقف  :0

 بدون هشدار و به کار خود ادامه دهید  :1

 بدون زنگ هشدار و مطابق با روتین متوقف شود  :2

 )فقط تحت کنترل ارتباطات( 

 روتین متوقف شوید بدون هشدار و مطابق با  :3

 )تحت همه حالت های کنترل( 

0  ○ 

P14.06  پردازش ارتباطات 

 دهگان:  LEDجایگاه 

 .عملکرد با پاسخ: درایو به تمام دستورات خواندن و نوشتن نمایشگر بالایی پاسخ می دهد  :0

با این  .دهد عملیات بدون پاسخ ؛ درایو فقط به فرمان خواندن غیر از دستور نوشتن درایو پاسخ می  :1

 .روش می توان بازده ارتباطی را افزایش داد 

 دهگان:  LEDجایگاه 

0×00  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

 است  غیر فعالرمزگذاری ارتباط  :0

  جایگاه  فعالرمزگذاری ارتباط  :1

LED صدگان ، نشانگرRS485 

 نوع دستگاه ارتباطی 

0: VX40  

 VX40 آدرس تعریف شده توسط کاربر :1

2: VX 

 .معتبر هستند  P14.08 و  P14.07باشد ،  1صدگان  LED توجه: وقتی جایگاه

P14.07 

فرمان های اجرای  

ادرس تعریف شده  

 توسط کاربر
0X0000-0Xffff 

0×10
00  ○ 

P14.08 

تنظیم فرکانس 

ادرس تعریف شده  

 توسط کاربر
0X0000-0Xffff 

0×20
00  ○ 

 : عملکرد مانیتورینگ   P17گروه 

 فرکانس تنظیم  
 درایو  نمایش فرکانس تنظیم جریان  

 0.00Hz-P00.03 دامنه تنظیم:
/  ● 

P17.01  فرکانس خروجی 
 درایو  نمایش فرکانس خروجی جریان 

 0.00Hz-P00.03دامنه تنظیم: 
/  ● 

P17.02  فرکانس رمپ 
 درایو نمایش فرکانس مرجع رمپ جریان 

 0.00Hz-P00.03محدوده: 
/  ● 

P17.03  ولتاژ خروجی 
 درایو نمایش ولتاژ خروجی فعلی 

 1200V-0محدوده: 
/  ● 

P17.04  جریان خروجی 
 درایو نمایش جریان خروجی فعلی  

 3000.0A-0.0محدوده: 
/  ● 

P17.05 سرعت موتور 
 نمایش سرعت چرخش موتور. 

 65535M-0محدوده: 
/  ● 

P17.08 قدرت موتور 
 نمایش قدرت فعلی موتور

 %300_300-محدوده: 
/  ● 

P17.09  گشتاور خروجی 
 درایو نمایش گشتاور خروجی فعلی 

 %250.0_250.0-محدوده: 
/  ● 

P17.10 
فرکانس موتور 

 ارزیابی شده 

 فرکانس ارزیابی شده روتور موتور 

 0.00Hz-P00.03محدوده: 
/  ● 

P17.11  ولتاژ باسDC 
 درایو فعلی  DCنمایش ولتاژ باس 

 2000.0V-0.0محدوده: 
/  ● 

P17.12 

حالت ترمینال  

های ورودی  
ON-OFF 

 درایونمایش حالت ترمینال های ورودی سوئیچ فعلی  

 00FF-0000محدوده: 

 BIT8 BIT7 BIT6 BIT5 

 HDI S8 S7 S6 

BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 BIT0 

S5 S4 S3 S2 S1 
 

/  ● 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

P17.13 

حالت ترمینال  

های خروجی  
ON-OFF 

 درایونمایش حالت ترمینال های خروجی سوئیچ فعلی 

BIT3 BIT2 BIT1 BIT0 

RO2 RO1 HDO Y 

 000F-0000محدوده: 

/  ● 

P17.14  تنظیم دیجیتال 
 درایو نمایش تنظیم از طریق صفحه کلید 

 0.00Hz-P00.03محدوده: 
/  ● 

P17.15  مرجع گشتاور 

 .موتورنمایش گشتاور داده شده ، درصد گشتاور فعلی 

 %300.0_%300.0-دامنه تنظیمات: 

 )جریان نامی موتور(
/  ● 

P17.16 سرعت خطی 
 درایو نمایش سرعت خطی فعلی 

 65535-0محدوده: 
/  ● 

P17.17  طول 
 . درایونمایش طول فعلی 

 65535-0محدوده: 
/  ● 

P17.18  مقدار شمارش 
 درایو نمایش عدد شمارش فعلی 

 65535-0محدوده: 
/  ● 

P17.19  ولتاژ ورودیAI1 

و پایین تر اجرا    0150G / 018Pاین مورد از طریق پتانسیومتر آنالوگ روی صفحه کلید برای مدلهای 

 .و بالاتر در دسترس نیست 18kWبرای مدلهای  می شود؛

 آنالوگ  AI1 نمایش سیگنال ورودی 

 10.00V-0.00دامنه: 

/  ● 

P17.20  ولتاژ ورودیAI2 
 آنالوگ  AI2دی  نمایش سیگنال ورو

 10.00V-0.00محدوده: 
/  ● 

P17.21  ولتاژ ورودیAI3 
 آنالوگ  AI2نمایش سیگنال ورودی  

 -10.00V_10.00محدوده: 
/  ● 

P17.22 
فرکانس ورودی  

HDI 

 HDIنمایش فرکانس ورودی 

 50.000kHZ-0.000محدوده: 
/  ● 

P17.23 
مقدار مرجع  

PID 

 PIDنمایش مقدار مرجع 

 %100.0_100.0-محدوده: 
/  ● 

P17.24 
 فیدبکمقدار 

PID 

 PIDنمایش مقدار مرجع 

 %100.0_100.0-محدوده: 
/  ● 

P17.25 
ضریب قدرت  

 موتور

 نمایش ضریب قدرت فعلی موتور 

 1.00_1.00-محدوده: 
/  ● 

P17.26 
زمان اجرای 

 جاری

 درایو نمایش زمان اجرای فعلی 

 65535min-0محدوده: 
/  ● 

P17.27 

PLC   ساده و

مرحله جاری 

سرعت چند 

 مرحله ای

 ساده و مرحله فعلی سرعت چند مرحله ای PLCنمایش 

 15-0محدوده: 
/  ● 

P17.35 
جریان ورودی 

AC 

 ACنمایش جریان ورودی در سمت 

 5000.0A_0.0محدوده: 
/  ● 

P17.36  منفی در حالت تولید برق. مقدار مثبت در حالت حرکت الکتریکی و نمایش گشتاور خروجی.  گشتاور خروجی /  ● 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

 3000.0Nm_3000.0Nm-محدوده: 

P17.37 
محاسبه اضافه بار  

 مونور 
 ●  / ( OL1خطای  100) 0-100

P17.38   خروجیPID -100.00_100.00% 
0.00
%  ● 

P17.39 
دانلود اشتباه 

 پارامترها 
000-99.99 0.00  ● 

 : پارامتر های مخصوص کنترل پمپ  P24گروه 

P24.00  فعال سازی 
 : غیر فعال 0

 : فعال 1
0 ◎ 

P24.01  فیدبک منبع  

 . )) از طریق پتانسیومتر آنالوگ روی صفحه  AI1 مقدار تنظیم :0

 AI2 مقدار تنظیم :1

 AI3 مقدار تنظیم :2

 HDIمقدار تنظیم  :3

0  ○ 

P24.02 
بررسی 

hibernate 
0: hibernate با  فرکانس تنظیم < P24.03 

1: hibernate  فیدبکبا فشار > P24.04 
0 ◎ 

P24.03 

فرکانس استارت 
hibernate 

 شدن 
 10.00 )فرکانس حداکثر(  0.00-100.0%

Hz/s  ○ 

P24.04 

فشار استارت 
hibernate 

 شدن 
0.00-100.0% 

50.0
%  ○ 

P24.05 

زمان تاخیر  
hibernate 

 شدن 
0.0-3600.0s 5.0s  ○ 

P24.06 

بیدار شدن از  
hibernate 

 شدن 

 P24.07  < بیدار شدن با فرکانس تنظیم : 0

 P24.08 > فیدبکبیدار شدن با فشار  :1
0 ◎ 

P24.07 
فرکانس بیدار 

 شدن 
0.00-P00.03  )20.00 )فرکانس حداکثر 

Hz/s  ○ 

P24.08 

مقدار تنظیم بیدار  

شدن از  
hibernate 

0.00-100.0% 
10.0
%  ○ 

P24.09 

-minزمان  

hibernate 
 شدن  

0.0-3600.0s 5.0s  ○ 

P24.10 
موتور کمکی  

 معتبر  
P24.10 – P24.12   می تواند سه موتور ایجاد کند تا یک سیستم ساده تأمین آب تشکیل شود. 

0  ○ 

P24.11 

تاخیر شروع/توقف  

زمان موتور کمکی  
1 

5.0s  ○ 
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 توضیحات  نام  پارامتر  
مقدار 

 پیش فرض 
مد  
 تنظیم 

P24.12 

تاخیر شروع/توقف  

زمان موتور کمکی  
2 

 
 .برای انتخاب موتور کمکی معتبر استفاده می شود P24.10 از

 بدون موتور کمکی  :0

 معتبر است  1موتور کمکی  :1

 معتبر است  2موتور کمکی  :2

 معتبر است  2و  1موتور کمکی  :3

  P24.11: 0.0–3600.0s دامنه تنظیم 

 P24.12: 0.0–3600.0s دامنه تنظیم 

5.0s  ○ 
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 فالت   ی اب ی رد  7
 این فصل شامل:   1-7

هشدار    یها  امیهمه پ  نیشرح داده شده است. همچن  فالتو مشاهده سابقه    فالت ها  ریست کردنفصل نحوه    ن یدر ا

 کند.  ی م ستیرا ل ی و اقدامات اصلاح یاز جمله علت احتمال فالتو 

 فالت علائم هشدار و   2-7

  کی روشن است ،    TRIPچراغ    ی. وقتدیمراجعه کن  یاتیها نشان داده شده است. به روال عمل  LEDتوسط    فالت

  یاست. با استفاده از مرجع اطلاعات  درایو  یعاد  رینشان دهنده حالت غ  شیصفحه نما   یرو  فالت  امیپ  ای زنگ هشدار  

ا ب   نی در   ، و    نی شتریفصل  هشدار  م  فالتعلت  شناسا   یرا  اصلاح    ییتوان  غکردو  در  با    نیا  ری.   ،   شرکت صورت 

 .  دی ریتماس بگ پرتوصنعت

 

 چگونگی ریست   3-7

چراغ برق    ض یتعو  ا ی  تالیجید  یورود  ق ی، از طر   STOP / RST  دیصفحه کل  دیتوان با فشار دادن کل  ی را م  درایو 

 شود.  یتواند دوباره راه انداز یبرطرف شد ، موتور م بیع یمجدد کرد. وقت میتنظ

 فالت تاریخچه     4-7

ذخ  ریاخ  فالت  P07.27 – P07.32  6  پارامتر   توابعکند.    یم  رهیرا  های  ،   P07.33 – P07.40  پارامتر 

P07.41– P7.48    وP07.49 – P07.56  بروز آخر  و یعملکرد درا   ی داده ها   یخطا نشان م  3  نی را هنگام 

 .دهند

 ها  فالتدستورالعمل و راه حل     5-7

 :دی عمل کن ری به صورت ز  درایو فالت بعد از 

 . دیر یتماس بگ پرتوصنعت یصورت ، لطفاً با دفتر محل  نی ا  ریندارد. در غ یمشکل د یکه صفحه کل  دیکن یبررس. 1

به    یکرده و از پارامترها  یرا بررس  P07وجود ندارد ، لطفاً    ی. اگر مشکل2 حاصل    نانیثبت شده اطم  فالتمربوط 

 . دیکن دییرا تأ ی توسط همه پارامترها ، حالت واقع ی فعل فالت تا هنگام وقوع  دیکن

 . دیکن یمربوطه را بررس یعاد ریو حالت غ دینیرا بب ری جدول ز ق یحل دق ی . برا3

 در صورت نیاز از پشتیبانی کمک بگیرید. را برطرف کرده و  فالت  -4

 .د یکنرا ریست  فالت  درایو  راه اندازی یبرطرف شود و برا  فالتتا  دیکن ی بررس -5

 

 

 

 

 

 

 

 

را    یمنی، نکات ا  درایو  یکنند. قبل از کار رو ی را نگهدار درایو توانند  ی م ط یفقط برق کاران واجد شرا 

 .دی بخوان   یمنیا  یاطیدر بخش اقدامات احت
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 الت ف  کد  فالت نوع   علت احتمالی  چه باید کرد 

 د یده شی زمان شتاب را افزا •

 د یده رییرا تغ هی تغذ واحد •

 د یکن یرا بررس درایو  یها میس •

 دیکن ی را بازرس یخارج زات یتجه •

 د ی ببر  نیتداخل را از ب  و •

 است   عیسر  یلیشتاب خ •

 IGBTماژول  یخطا •

 از تداخل   یناش عملکرد  سو •

خوب    درایور یها میس اتصال •

انجام   یبه درست ن ی، اتصال زم ستین 

 شود  ینم

 IGBT فالت

Ph-U 
OUt1 

 IGBT فالت

Ph-V 
OUt2 

 IGBT فالت

Ph-W 
OUt3 

 د یده شی را افزا ACC زمان

 د یکن یرا بررس یورود توان

  عیسر   یلیخ شتالکاهش   ا یشتاب  

 است 

اضافه جریان  

 هنگام شتاب 
OC1 

انتخاب   یشتریرا با توان ب   درایو •

 دیکن

کوتاه  اتصال بار   ای که آ دیکن یبررس •

  میس ای   استاتصال کوتاه  ن یاست )زم

چرخش صاف   ا یاتصال کوتاه است(  

 ست ین 

 .دیکن یرا بررس  یخروج یکربندیپ •

  یدیتداخل شد  ای که آ دیکن یبررس •

 نه   ایوجود دارد  

را   ینسب  یپارامتر های توابع میتنظ •

 د یکن یبررس

 کم است  اریولتاژ شبکه بس •

 کم است  یلیخ  درایو قدرت  •

 است  یعیطب ریغ ای گذرا است  بار  •

  یخروج ای کوتاه است  نیزم اتصال •

 از دست دادن فاز است 

 وجود دارد  یخارج دی شد تداخل •

 ست یولتاژ باز ن اضافه  ت ظاحف •

  انیاضافه جر 

کاهش  هنگام 

 شتاب 
OC2 

اضافه جریان  

هنگام کار با  

 سرعت ثابت 
OC3 

 د یکن یرا بررس یتوان ورود •

  DECزمان   ای که آ دیکن یبررس •

در هنگام   درایو  ای کوتاه است  یلیبار خ

  از ین   ای شود  یچرخش موتور شروع م

 دارد  یکینامیترمز د یبه افزودن اجزا

 دیترمز را نصب کن قطعات •

را   ینسب  یپارامتر های توابع میتنظ •

 د یکن یبررس

 

 است  یعیطب ریغ یولتاژ ورود •

 وجود دارد  یادی ز ی انرژ فیدبک •

 ترمز وجود ندارد  یاجزا •

 ست یترمز باز ن  ی انرژ •

ولتاژ  اضافه 

 هنگام شتاب 
OV1 

ولتاژ  اضافه 

هنگام کاهش  

 شتاب 
OV2 

  ولتاژاضافه 

هنگام کار با  

 سرعت ثابت 
OV3 

توان ورودی خط تغذیه را بررسی   •

 کنید

را   ینسب  یپارامتر های توابع میتنظ •

 د یکن یبررس

 کم است  اریبس ه یولتاژ منبع تغذ  •

 ست یاضافه ولتاژ باز ن  اظت فح

کاهش ولتاژ  

 DCباس 
UV 



 VX40راهنمای نصب و راه اندازی درایو های سری  

118 

 

 

  ی را بررس ه یخط تغذ  ورودی توان •

 دیکن

مجدد   میموتور را تنظ ینام  انی جر •

 دیکن

را   فتراک یو ل دیکن ی بار را بررس

 د یکن میتنظ

 کم است  اریبس ه یولتاژ منبع تغذ  •

موتور نادرست   میتنظ ینام  انی جر •

 است 

از   ش یگذرگاه بار ب  ا یموتور   گاهی جا

 است  یحد قو

اضافه بار  

 موتور
OL1 

 د یده شی را افزا ACC زمان •

از توقف از شروع مجدد   پس •

 د یکن یخوددار

 دیکن  یرا بررس ه یخط تغذ  قدرت  •

را انتخاب   شتریبا قدرت ب  درایو •

 دیکن

 د یموتور مناسب انتخاب کن کی

 است   عیسر  یلیشتاب خ •

  میچرخان را دوباره تنظ موتور •

 دیکن

 کم است  اریبس ه یمنبع تغذ  ولتاژ •

 است  نیسنگ  یلیخ بار  •

 کم است  یلیموتور خ قدرت 

 OL2 درایو اضافه بار 

را    اضافه باربار و نقطه قبل از هشدار 

 د یکن یبررس

شده ،   نییبا توجه به مقدار تع درایو 

  یهشدار را گزارش م اضافه بارقبل از 

 دهد

اضافه بار  

 الکتریکی 
OL3 

 توان ورودی را بررسی کنید  •

 د یکن ینصب را بررس  عیتوز
 SPI افت فاز داخلی  R   ،S  ،T ینوسان ورود  ای افت فاز 

 د یکن یرا بررس  یخروج عیتوز •

 د یکن یموتور و کابل را بررس

سه    ای)  U   ،V  ،Wفاز   تاف یورود

 بار(  ی فاز بار نامتقارن جد

افت فاز  

 خارجی 
SPO 

 د یکن ز یفن را تم  ایهوا   یمجرا •

 د یرا کاهش ده  طیمح یدما

 فن  یخراب   ای هوا  یمجرا یگرفتگ •

 است   ادیز  یلیخ  طیمح یدما •

 است  یطولان  اضافه بار  زمان 

اضافه دمای  

IGBT 
OH2 

  یخطا  یورود یها ترمینالعملکرد 

 SI ی خارج

  یخطا  یورود یها ترمینالعملکرد 

 SI ی خارج
 EF خارجی  فالت

 دیکن مینرخ باود مناسب را تنظ •

  یرا بررس یاتصال ارتباط عیتوز •

 دیکن

 میمناسب را تنظ یارتباط آدرس •

 دیکن

  نی گزی جا ای داده  رییاتصال را تغ عیتوز

ضد تداخل را بهبود   ت یقابل ا ی دیکن

 د یببخش

 نرخ باود نادرست است  میتنظ •

ارتباطات رخ    یکش میدر س خطا •

 دهد. یم

 اشتباه است  یارتباط آدرس •

ارتباط   یدر برقرار یدی شد تداخل

 وجود دارد 

 CE ارتباطات  فالت
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کرده و دوباره   یبررساتصال را   •

 د یوصل کن

 د یرا عوض کن سالن •

 د یده رییرا تغ یپنل اصل کنترل

 ست یاتصال برد کنترل خوب ن  •

 خراب است   یاجزا •

 است  یعاد ریاصلاح غ  مدار

  صیتشخ فالت

 ان ی جر
ItE 

 دیده رییرا تغ درایو مدل •

را مطابق پلاک موتور    ینام  پارامتر •

 د یکن میتنظ

کرده و دوباره   یموتور را خال بار  •

 د یکن ییشناسا 

کرده و   یموتور را بررس اتصال •

 .دیکن میپارامتر را تنظ

که فرکانس حد بالا   دیکن یبررس

 باشد. یفرکانس نام 3/ 2 ی بالا

  درایو تی موتور با قابل تیظرف •

 مطابقت ندارد 

  ی نم میموتور تنظ ینام  پارامتر •

 شود

 .یدرست به •

خودکار   میتنظ نیب   ییجابجا  •

  ار یپارامترها و پارامتر استاندارد بس

 است  اد یز

 خودکار  زمان  اضافه

تنظیم  فالت

 خودکار 
tE 

 / STOPمجدد  میتنظ یبرا •

RST د یرا فشار ده 

 د یده رییرا تغ یکنترل پنل اصل

کنترل نوشتن و خواندن   یخطا •

 پارامترها 

 EEPROMبه  بیآس

  فالت
EEPROM 

EEP 

را چک   PIDسیگنال فیدبک   •

 کنید

 را چک کنید  PIDسیگنال منبع 

 آفلاین است  PIDفیدبک  •

 ناپدید شده است   PIDفیدبک 
فیدبک   فالت

PID 
PIDE 

کرده و لوله   ی واحد ترمز را بررس •

 د یرا عوض کن د یترمز جد 

 د یکن ادیمقاومت ترمز را ز 

  دنیرس  بیآس ای مدار ترمز  ی خراب  •

 ترمز  یبه لوله ها

 ست ین  ی کاف  یمقاومت ترمز خارج

واحد   فالت

 ترمز
bCE 

  یاتصال موتور عاد دیکن یبررس •

 ر یخ ا یاست  

 د یرا عوض کن سالن •

 د یده رییرا تغ یپنل اصل کنترل •

 میتنظ یموتور را به درست یپارامترها

 دیکن

اتصال کوتاه   ن یبا زم  درایو یخروج •

 دارد

  ییخطا   انی جر  صیمدار تشخ در •

 وجود دارد 

موتور به شدت با قدرت   ی واقع قدرت 

 متفاوت است  درایو 

 ETH1 1زمین  فالت

  یعیکرده و از طب ی بار را بررس •

 دیحاصل کن نان یبودن آن اطم

 د یده شی را افزا صیتشخ زمان  •

کنترل   ی پارامترها ای که آ دیکن یبررس

 هستند  یعیطب

متوقف   ای  ن یاز حد سنگ شی بار ب 

 شده است 

انحراف   فالت

 سرعت 
dEu 

خوب   دی صفحه کل یمهایاتصال س •  یرا بررس دیصفحه کل  یها میس • ارتباط   فالت STo 
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حاصل    نانیاطم  ییکرده و از خطا

 دیکن

و از منبع   دیکن ی را بررس طیمح •

 د یکن یتداخل خوددار

و خدمات   دیده رییافزار را تغ سخت 

 د یبخواه

 ست ا خراب   ای

از حد    شیب   دیصفحه کل میس •

تداخل   ریاست و تحت تأث یطولان 

 رد یگ یقرار م دی شد

و   د یمدار در ارتباط صفحه کل یخطا

 وجود دارد  یبرد اصل

 د یصفحه کل

  یرا بررس دیصفحه کل  یها میس •

حاصل    نانیاطم  ییکرده و از خطا

 دیکن

و   دیده رییافزار را تغ سخت  •

 د یخدمات بخواه

مجدد داده ها در صفحه   یبند  بسته

 د یکل

خوب   دی صفحه کل یمهایاتصال س •

 یا شکسته است   ستین 

از حد    شیب   دیصفحه کل میس •

تداخل   ریاست و تحت تأث یطولان 

 رد یگ یقرار م دی شد

صفحه   ی داده ها یساز رهیذخ در

 رخ داده است   یاشتباه دیکل

  یپارامترها

 ی ریبارگ فالت
DNE 

را   کم  بار و نقطه قبل از زنگ خطر بار

 د یکن یبررس

ی  قبل از زنگ خطر بارگذار درایو 

شده    نییرا با توجه به مقدار تع کمتر

 کند  یگزارش م

  کم بار  فالت

 یکیالکترون 
LL 

 دیکن ی شبکه را بررس
  باسولتاژ   ای  ه خاموش شد ستمیس

 کم است   اریبس

خاموش شدن  

 ستمیس
PoFF 

 ست یمتصل ن  یبه درست  دیصفحه کل دیکن ی نصب را بررس ی ها طیمح

ارتباط   ی خراب 

صفحه    نیب 

و صفحه   دیکل

 ی کنترل اصل
 

 درایو   ستم ی تداخل س   ی اب ی  ب ی ع  7-6

با    ستمی( هنگام اجرا شدن سرهیو غ  ش یآزما   زات ی، سنسورها ، تجه  یشخص  انهی ، را   PLCحساس )   ی دستگاه ها  اگر

 :دی کن یاب ی  بیع ری ز  یبا استفاده از روش ها  دیتوان  یمشکل تداخل روبرو هستند ، م

 رفته است.   نیتداخل از ب  ای آ دیکن یتا بررس د یاز برق بکش ا یرا متصل  C3 لتریف  یها ن یپ دیکن ی. سع1

آ  دیکن  ی . بررس2 برق درا   ا یکه  ارتباط  گنال یو خطوط س  وی خطوط  از همان طر   زات یتجه  ی/    یم  ن ییپا   ق یحساس 

 جدا شوند. یکش می دوباره از س د ی، در صورت وجود ، با  ندیآ

را    لتر یو ف  ی شود ترانسفورماتور جداساز  یم  هی ، توص  رندیگ  ی م  رویاز همان شبکه ن   و یحساس و درا  زاتی. اگر تجه3

 .دینصب کن  زاتیسمت حساس تجه ع یتوز یبرا

  یانجام شود. برا  نیبدون زم  ،نیتک زم  ،در هر دو انتها  بیبه ترت  دیکن  یحساس سع  زاتیتجه  یمحافظ نسب  می. س4

 رفته است. ن یتداخل از ب  ا یآ دینیبب یبررس

پردازش شناور    ا ینداشته باشد    ینقطه اشتراک  چ یه  ویو درا   دیحساس به دخالت را جدا کن  زاتیتجه  د یکن  یسع  -5

 رفته است.   نیتداخل از ب  ایآ دینیبب  یبررس  یداشته باشد. برا
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 سخت افزار   ص ی و تشخ   ی و نگهدار   ر ی تعم    7-7

 اضافه جریان   7-7-1

،    طیمح  کی در صورت نصب در     هی دارد. در جدول فواصل توص  ازین   یکم  اریبس  یو نگهدار  ریبه تعم  درایو مناسب 

 .آورده شده است پرتوصنعتشده توسط   هیمعمول توص ینگهدار ی شده برا

و   ملاک 

 معیار 
 خش در حال بررسی ب    یدر حال بررس مورد   ی روش بررس 

با   مطابق 

 راهنما 
 ابزار و تست  زدید چشمیبا

لرزش   و  رطوبت   ، حرارت  درجه 

بررس  طیمح اطم  دیکن  یرا    نان یو 

،    د یحاصل کن که گرد و غبار ، گاز 

 مه روغن و قطره آب وجود ندارد. 
 محیط اطراف 

  ا ی ابزار    چیه

  زیچ

  یخطرناک

 وجود ندارد 

 زدید چشمی با

کن  نانیاطم ابزار    چیکه ه  دیحاصل 

د   یخارج  ز یچ  ا ی خطرناک    ی گریو 

 وجود ندارد 

با   مطابق 

 راهنما 

  ی لیبر حسب م  یریاندازه گ

 متر

اصل  نرمالاز   مدار  مدار    یبودن  و 

 .دیحاصل کن نانیکنترل اطم
 ولتاژ 

به    کاراکتر ها 

معمول   طور 

داده    ش ینما 

 شوند  یم

 زدید چشمی با
کن  نانیاطم صفحه    دیحاصل  که 

 شفاف است  ی به اندازه کاف ش ینما 
 صفحه کلید 

با   مطابق 

 راهنما 
 زدید چشمی با

ها    کاراکترکه    دیحاصل کن  نانیاطم

 شوند  یداده م ش ینما  همگی

NA   شدن سفت 
کن  نانیاطم پ  دیحاصل  ها    چیکه 

 محکم شده اند 

استفاده    برای

 عمومی

مدار  

 اصلی 

NA زدید چشمی با 

گونه    چ یکه ه  دیحاصل کن  نانیاطم

، ترک خوردگ آس  یاعوجاج    ا ی  بی، 

  ش یاز گرم شدن ب   یرنگ ناش  رییتغ

پ و  حد  عا   ریاز  و  دستگاه    ق یشدن 

 وجود ندارد. 

NA  :  :توجه

رنگ   اگر 

ها   ی بلوک 

تغ  رییمس 

ا  به   ،   ن یکند 

 زدید چشمی با
کن  نانیاطم ه  دیحاصل  گرد    چیکه 

 وجود ندارد  یفیو غبار و کث
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  ست ین   یمعن

مشکل   ی که 

 دارند. 

NA زدید چشمی با 

  رییتغ  چیکه ه  دیحاصل کن  نانیاطم

ها در اثر    یرنگ هاد  رییتغ  ایشکل  

 از حد وجود ندارد  شی گرم شدن ب 
 ها  یسرب هاد

NA زدید چشمی با 

کن  نانیاطم ه  د یحاصل    ه یلا   چی که 

ندارد    یها  هی از لا  یا محافظ وجود 

 کند.  ینم جادیا  یرنگ رییتغ چیو ه

NA زدید چشمی با 
کن  نانیاطم ه  د یحاصل    چ یکه 

 وارد نشده است  یبیآس

محل ترمینال  

 ها

NA زدید چشمی با 

گونه    چ یکه ه  دیحاصل کن  نانیاطم

  ی رنگ ، ترک خوردگ  ریی، تغ  ینشت

 وجود ندارد  یو انبساط کاس

  ی خازن ها

 لتریف

 

NA 

به   توجه  با  را  استفاده  زمان 

نگهدار  ریتعم   ن یتخم  ی و 

را    ک یاستات  ت یظرف  ا ی  دی بزن 

 . دیر یاندازه بگ

کن  نانیاطم ش  دیحاصل    ر یکه 

جا  نانیاطم قرار    یدر  مناسب 

 گرفته است. 

  تیظرف

  کیاستات

برابر    ایبالاتر  

مقدار   با 

  X  یاصل

 است. 0.85

اندازه    تیظرف ابزار  با  را 

 .دیکن یریگ

ظرف  ، لزوم  صورت    ک یاستات  ت یدر 

 .دیکن ی ریرا اندازه گ

NA 
زدید  باو    یای بو   بازدید 

 چشمی

کن  نانیاطم آ  د یحاصل    ا یکه 

ناش  ینیگزی جا شکاف  گرم    یو  از 

 از حد وجود دارد. ش یشدن ب 

  ± مقاومت ها   مقاومت ها 

  مقدار   10٪

  استاندارد 

 . هستند

چشمیبا حذف    ای  زدید 

برا  ی انتها   ا یانعقاد    یآن 

 متر  یبا مولت ی ریاندازه گ

 . ستین  ن یآفلا  د یمطمئن شو 

NA 
بو   ییشنوا زدید  باو    ییا ی، 

 چشمی

کن  نانیاطم ه  د یحاصل    چ یکه 

بو و  صدا  و  سر   ،   یی لرزش 

 وجود ندارد ،  یعیرطبیغ

ها و  چوک

 ترانسفورماتورها 
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NA  شنوایی  بازدید 
در اتاق    ایکه آ  دیحاصل کن  نانیاطم

 . ریخ ای لرزش وجود دارد  یکار صدا
کنتاکتورها و  

  یرله ها

 زدید چشمی با NA س یالکترومغناط
کن  نانیاطم کنتاکتور    دیحاصل  که 

 خوب است.  یبه اندازه کاف

NA  بستن 
کن  نانیاطم ه  د یحاصل    چ یپ  چ یکه 

 و کنتاکتور شل وجود ندارد.

PCB  وردی  و

 ها

مدار  

 کنترل

NA 
زدید  باو    یای بو   بازدید 

 چشمی

و    چیکه ه  دیحاصل کن  نانیاطم بو 

 در رنگ وجود ندارد.  یرییتغ

NA زدید چشمی با 
و    چیکه ه  دیحاصل کن  نانیاطم بو 

 در رنگ وجود ندارد.  یرییتغ

NA 

چشمی با زمان    ا ی  زدید 

به   توجه  با  را  استفاده 

نگهدار   ن یتخم  ی اطلاعات 

 د ی بزن 

  ه یگر   چ یکه ه  دیحاصل کن  نانیاطم

 خازن ها وجود ندارد. فی و تحر

چرخش  

 دار یپا

چشمیباو    ییشنوا   ا ی  زدید 

 د یبا دست بچرخ

آ  دیبزن   نیتخم لرزش    ای که  و  صدا 

 وجود دارد. یعیرطبیغ

فن خنک  

 کننده
سیستم 

 کوپلینگ

NA دن سفت ش 
ه  د یبزن   نیتخم وجود    چ یکه  ضرر 

 ندارد.

NA 

چشمی با زمان    ا ی  زدید 

به   توجه  با  را  استفاده 

نگهدار   ن یتخم  ی اطلاعات 

 د ی بزن 

کن  نانیاطم تغ  دیحاصل    رییکه 

از حد    شی از گرم شدن ب   یرنگ ناش

 وجود ندارد. 

NA زدید چشمی با 

کن  نانیاطم فن    دیحاصل  در  که 

، در   ی هوا موضوع  چهی خنک کننده 

 دارد. یمخالفت خارج ایوجود دارد  

 ه ی تهو یمجرا

 فن خنک کننده  7-7-2

  یو دما  درایو استفاده از    زانیبه م  یساعت کار است. طول عمر واقع   2500   درایوحداقل طول عمر فن خنک کننده  

 دارد. ی بستگ طیمح

 کرد.  دا ی( پدرایو کار)ساعات  P07.14 ق یتوان از طر  یکار را م ساعات

کار شود ،    ندیفرا   کی قسمت مهم از    ک یدر    درایو کرد. اگر    ینیب   شیفن پ  یصدا  ش یتوان با افزا   ی فن را م  یخراب  

 شود.  یم هی فن توص ضیعلائم ، تعو  ن یپس از بروز ا 

 کننده جایگزینی فن خنک   7-7-2-1

ها احت  ی دستورالعمل  بخوان   یمنی ا   یها  اطیفصل  کن  دیرا  دنبال  ناددیو  صدمه    ده ی.  باعث  ها  دستورالعمل  گرفتن 

 شود. یم  زات یصدمه به تجه ا یمرگ ،   ای  یجسم
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صبر    درایومدت زمان مشخص شده در    یو حداقل برا  دیجدا کن  AC  ه یو آن را از منبع تغذ  دیرا متوقف کن  درایو.  1

 .دیکن

به سمت    ی آن کم  یرا از لبه جلو  ییو نگهدارنده فن لولا   جدا کنید   و یاز قاب درا   یگوشت  چی. نگهدارنده فن را با پ2

 .دیبالا بلند کن

 .دیشل کن  رهی. کابل فن را از گ3

 . دی. کابل فن را جدا کن4

 . دی. نگهدارنده فن را از لولاها خارج کن5

 فن   تعویض. 6

ترت  مراحل  به  ز دیکن  اجرا معکوس    بیرا  در  که  همانطور  با جهت    ر ی.  را  فن  باد  است جهت  شده  داده    درایو نشان 

 : دیمطابقت ده

 
 ها  درایو یفن برا  تعویضنمودار : 1شکل 

 وصل کردن برق  .7
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 خازن ها   7-7-3

 خازن ها  (reforming)  کردن    ریفرم  7-7-3-1

باشد ، خازن ها  رهیذخ  یمدت طولان   یبرا  درایواگر   مطابق دستورالعمل اصلاح شوند. زمان    دی با  DCباس    یشده 

تار   یساز  رهیذخ ها  ریغ  دیتول  خیاز  داده  م  درایو   الیکه در شماره سر   لیتحو  یاز  ، محاسبه  است    ی مشخص شده 

 شود.

 روش عملکرد  زمان 

 د یکار کنبدون شارژ  سال  1کمتر از   ی ساز رهیزمان ذخ

 د ی ساعت با برق وصل شو ON 1دستور  نی قبل از اول سال  2-1 ی ساز رهیزمان ذخ

 سال  3-2 ی ساز رهیزمان ذخ

 د ی از ولتاژ برق استفاده کن درایوشارژ   یبرا

 د یاعمال کن  قهیدق 30را به مدت   نامی   ولتاژ 25٪ •

 د یاعمال کن  قهیدق 30را به مدت   نامی   ولتاژ 50٪ •

 د یاعمال کن  قهیدق 30را به مدت   نامی   ولتاژ 75٪ •

 د یاعمال کن قهیدق 30را به مدت  نامی ولتاژ  100٪ •

 سال   3از  ش یب  ی ساز رهیزمان ذخ

 د ی از ولتاژ برق استفاده کن درایوشارژ   یبرا

 د یساعت اعمال کن 2را به مدت   نامی   ولتاژ 25٪ •

 د یساعت اعمال کن 2را به مدت   نامی   ولتاژ 50٪ •

 د کنی اعمال ساعت  2  مدت به را  ٪75 یولتاژ نام •

 د کنی اعمال ساعت   2 مدت  به   را ٪100 یولتاژ نام •

 : درایو شارژ    یروش استفاده از ولتاژ برق برا 

  درایوبه    AC / 2Aولت    220تک فاز    یدارد. ولتاژ ورود  یبستگ  درایو  هی ولتاژ برق به توان منبع تغذ  حیانتخاب صح

تواند    ی تک فاز م  یولت ورود  220تک ولتاژ    یبا ولتاژ ورود  درایوولتاژ.    یولت ورود  220تک ولتاژ    یبا ولتاژ ورود

  ک ی  رایشوند ز   ی همزمان شارژ م  DCباس    ی اعمال کند. همه خازن ها  AC / 2Aولت    220ولتاژ تک فاز    ک ی

دارد. از قدرت    ازیولت( ن   380)به عنوان مثال    یولتاژ بالا در هنگام شارژ به ولتاژ کاف  با  درایووجود دارد.    کسوسازی

 ندارد.  ان ی به جر یازین  باًی خازن هنگام شارژ تقر رایتوان استفاده کرد ز ی است( م  یکاف 2Aخازن کوچک )

 ها(:  LEDمقاومت ها ) قی از طر درایو روش عملکرد شارژ 

در    اتیعمل  نیاست. ا  قهیدق  60، زمان شارژ حداقل    هی منبع تغذ  قی از طر  DCخازن باس    میدر صورت شارژ مستق

متصل   هی فاز منبع تغذ  3  یدر مدارها  یبه طور سر  دیبدون بار در دسترس است و مقاومت با   طیو شرا  یعیطب  یدما

 متر(:  یلمی 5.5≤هر فاز  ی مقاومت ها ن یشود )فاصله ب 

 LEDتوان از    یولت نباشد ، م  380از    ش یولتاژ برق ب   ی. وقت1k / 100Wولت: مقاومت    380  ویدستگاه درا 

100W   باشد. ف یضع  ایاستفاده کرد. اما در صورت استفاده ممکن است هنگام شارژ نور خاموش 
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 درایو شده ولت دستگاه   380شارژ  ر یتصو: 2شکل 

 تعویض کنید را    ی ت ی الکترول   ی خازن ها  2-3-7-7

گرفتن دستورالعمل ها ممکن است باعث   دهی . نادد ی و دنبال کن  دی را بخوان   ی من ی ا یها  اطی فصل احت   ی دستورالعمل ها 

 شود.  زات ی صدمه به تجه   ای مرگ ،   ای  ی صدمه جسم 

 . دیده رییرا تغ یتیالکترول ی باشد ، خازن ها 35000از  ش یب  درایو در   یتیالکترول یاگر ساعات کار خازن ها

 کابل برق  7-7-4

گرفتن دستورالعمل ها ممکن است باعث   دهی . نادد ی و دنبال کن  دی را بخوان   ی من ی ا یها  اطی فصل احت   ی دستورالعمل ها 

 شود.  زات ی صدمه به تجه   ای مرگ ،   ای  ی صدمه جسم 

 . دیصبر کن  درایوشده در   نییزمان تع ی. حداقل برادیو آن را از خط برق جدا کن دیرا متوقف کن و ی. درا1

 .دیکن یصالات کابل برق را بررس. محکم بودن ات2

 . دی. برق را بازگردان 3
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 پروتکل ارتباطات  8
 این فصل شامل چه مواردی است  1-8

 .را توصیف می کند VX40 های سری درایو این فصل پروتکل ارتباطی
بدون استفاده از کارت مدباس امکان برقرراری ارتبراط سرا برا اسرتفاده از لروتکرل   VX40درایوهای سری  

 ( را دارند.  Master-Slaveاستاندارد مدباس و بصورت مستر اسلیو)
با درایو ارتباط برقررار کررده و ور وه برر مانیتورینر    HMIیا    PLCکاربر می تواند از طریق کاملیوتر ،  

 اولیه درایو و  نیز تنظیم لارامتر های درایو را انجام دهد.فرمان های کنترلی تنظیمات  

   MODBUS دستورالعمل مختصر برای پروتکل  8-2

   .یک پروتکل نرم افزاری و زبان مشترک است که در کنترل کننده الکتریکی اعمال می شود MODBUS پروتکل

از طریق شبکه   تواند  می  کننده  کنترل   ، پروتکل  این  از  استفاده  مانند( با  فیزیکی  لایه  یا  انتقال سیگنال   کانال 

(RS485 برقرار کند ارتباط  ، دستگاه های کنترل     .با دستگاه های دیگر  استاندارد صنعتی  این  از  استفاده  با  و 

 .ت به یک شبکه صنعتی متصل شوندکننده سازنده های مختلف می توانند به راحتی تحت نظار 

برای پروتکل انتقال  )واحدهای ترمینال از راه   RTU و حالت ASCII وجود دارد: حالت MODBUS دو حالت 

، همه دستگاه ها باید حالت انتقال یکسانی را انتخاب کنند و پارامترهای اساسی   MODBUS در یک شبکه   .دور(

  .بیت چک و بیت توقف هیچ تفاوتی با هم ندارند، بیت دیجیتال ،  BaudRateآنها مانند 

یک شبکه کنترل کننده با یک مستر و چند اسلیو است ، به این معنی که فقط یک دستگاه به   MODBUS شبکه

مستر به معنای دستگاهی است که     .هستند MODBUS یو های یک شبکه لعنوان مستر کار می کند و بقیه اس

   .برای کنترل و پرس و جو از دستگاه های دیگر را دارد MODBUS ام به شبکهحق مکالمه فعال برای ارسال پی

  ، پیام داده مستر    اسلیو به معنای دستگاه غیرفعال است که فقط پس از دریافت پیام کنترل یا درخواست )فرمان( از

شبکه  )پاسخ(   به  فرستد  MODBUS را  د   .می  پاسخ  برای  زمانی  مهلت   ، مستر  پیام  ارسال  از  به  پس  ادن 

اسلیوهای کنترل شده یا پرسش باقی مانده است ، که اطمینان می دهد فقط یک اسلیو در هر زمان برای جلوگیری  

 .از تداخل به مستر پیام می فرستد 

تواند برای تحقق کنترل مرکزی   HMI و    PC   ،PLC   ،IPC به طور کلی، کاربر می  به عنوان مستر اصلی  را 

کند یا     .تنظیم  است  سوئیچ  یا  پایین  توسط  تنظیم  از  غیر  تعهدی   ، مستر  عنوان  به  ها  دستگاه  از  برخی  تنظیم 

قالب پیام خاصی است اپراتور     .دستگاه دارای  ، اگر  بالایی در حال اجرا است  به عنوان مثال ، هنگامی که مانیتور 

مان را فعالانه ارسال کند حتی اگر نتواند پیام  روی ارسال دستور پایین کلیک کند ، مانیتور فوقانی می تواند پیام فر

داده ها   درایو و اگر طراح باعث شود .است  مستر در این حالت ، مانیتور بالایی   .را از دستگاه های دیگر دریافت کند 

 .اسلیو است  درایورا فقط پس از دریافت دستور ارسال کند ، 

برای دستور یکبار بازدید ، اسلیو باید     .اسلیو ها ارتباط برقرار کندمستر می تواند با هر اسلیو به طور مجزا یا با همه  

 .پیام پاسخ ندارد فیدبکبرای پیام پخش از طرف مستر ، اسلیو نیازی به    .کند فیدبکیک پیام پاسخ را 

 درایو کاربرد    8-3

   .استاز جفت سیم های بهم تابیده استفاده می کند  RS485 و RTU حالت درایو MODBUS پروتکل
8-3-1 RS485 

از    ی کیکه  بوده و از جفت سیم های بهم تابیده استفاده می کند    half-duplexسیمه به صورت    2رابط کاربری  

مثبت    ی کی، اگر سطح الکتر  یکلشود. به طور    یم  ف ی( تعر -)  Bبا عنوان    یگر یشده و د  ف ی)+( تعر   Aآنها به عنوان  
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درا  نیب  ب   Bو    A  وی ارسال  ، منطق    2V~+6V+  نیدر  الکتر  "1"باشد  اگر سطح   ، ب   یکیاست    6V-~2-  ن یدر 

 است.   Bبه مربوط   -485و   Aمربوط به   نالی+ در صفحه ترم485است.   "0"باشد. منطق 

ثانیه است و    Buad-rateنرخ ارسال داده )   باینری ارسالی در یک  به معنی تعداد بیت  ( در یک ارتباط مدباس 

 (anti-interference)   تداخل-ضد و    عتری، سرعت انتقال سر رخ بیشتر باشد  هر چی مقدار این ن   bpsواحد آن  

اگر جفت    ف یضع تابیده شده سیمتر است.  بهم  به عنوان کابل ها24AWGمتر )   ی لیم  0.56  های    یارتباط  ی ( 

 است:   ریانتقال به شرح ز  صله استفاده شود ، حداکثر. فا 

 حداکثر فاصله انتقال  نرخ باود  حداکثر فاصله انتقال  نرخ باود 

2400BPS 1800m 9600BPS 800m 

4800BPS 1200m 19200BPS 600m 

را به    شیلد  هیاستفاده کرده و لا   شیلددار  یاز کابل ها  RS485ارتباط از راه دور    یشود در هنگام برقرار  یم  هیتوص

 . ارت استفاده کنید ی ها میعنوان س

  د یاستفاده کن  Ω  120  نالیشود از مقاومت ترم  یم  هی ، توص  استکه دستگاه ها کمتر و مسافت کمتر    یموارد  در

  فیداشته باشد عملکرد ضع  ی اگر شبکه بتواند بدون مقاومت در بار عملکرد خوب   یفاصله حت  شی در صورت افزا  را یز

 خواهد بود. 

 RTUحالت   8-3-2

 RTUارتباطی  فریم فرمت    8-3-2-1

بیت بایت در پیام    8ارتباط برقرار کند ، هر   MODBUS در شبکه  RTU د تا با حالتاگر کنترلر تنظیم شده باش 

با حالت  .است هگز  بیتی  4شامل دو کاراکتر   مقایسه  با   ACSII در  را  بیشتری  داده های  تواند  این حالت می   ،

 .همان نرخ باود ارسال کند

درایو   در  مدباس  پرتوکل  ارتباطی  مد    RTUبصورت    VX40فرمت  در  کنترلر  فالت  این  در  باشد  در    RTUمی 

 بیتی هگز می باشد .  4بیت بایت در یک پیام ارسالی تعامل دو کاراکتر   8شبکه ی مدباس می گیرد ، هر 

 سیستم کدینگ : 

 یک بیت شروع -

بیتی شامل دو کلاراکتر هگزادسلیمال ملی   8 و هر فریم A ~ F،  9 ~ 0بیت باینری، هگزادسیمال  8 یا 7 -

 باشد.

 وجود ندارد ، بیت زوج یا فرد چک وجود ندارد. checkoutیک بیت زوج یا فرد چک بیت . اگر  -

 (checkoutبیت )بدون    2( ،   checkoutیک بیت پایان ) با  -

 فیلد تشخیص خطا 

• CRC 

 بیتها بصورت زیر می باشد:  توضیحات   •

 بیت های دیجیتالی هستند(   8تا  1بیتی ) بیت    11فریم   •

Start bit Bit1 Bit2 Bit3 Bit4 Bit5 Bit6 Bit7 Bit8 Checkbit end bit 
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 بیت های دیجیتالی هستند( 7تا    1بیتی ) بیت    10فریم  

St
art bit 

B
it1 

B
it2 

B
it3 

B
it4 

B
it5 

B
it6 

B
it7 

Che
ckbit 

e
nd 
bit 

بایت زمان انتظار در استارت دارند. در یلک شلبکه کله  3.5 ، فریمهای جدید همیشه در انتقال حداقل RTUدر مد 

بایت بله سلادگی قابلل کنتلرل ملی  3.5 برای محاسبه سرعت انتقال استفاده می کند، زمان انتقال baud rateاز 

.  CRCور عملیلاتی، دیتاهلا و چلک کلردن خطلای  باشد. دیتاهای انتقال داده شده بصورت: آدرس اسلیو، کد دسلت

در هگزادسیمال ملی باشلند. دسلتگاههای شلبکه فعالیتهلای   A…Fو    9.…0بایتهای انتقالی هر فیلد هم بصورت  

ارتباطی باس را در هر لحظه مونیتور می نمایند. حتی در زمان تاخیر داخلی. هنگام دریافت فیللد اول )پیغلام آدرس( 

بلایتی  3.5 بایت را تائید می نماید.  پس از پایان انتقال آخرین بایت ، یک زمان انتقلال داخللیهر دستگاه شبکه آن 

استفاده می گردد تا پایان فریم را مشخص نماید. پس از آن انتقال فریم جدید شروع ملی شلود. اطلاعلات یلک فلریم 

ایتی قبل از کامل شدن انتقال یک فلریم ب   1.5باید بصورت رشته دیتاهای پی در پی انتقال داده شود. اگر یک فاصله  

کامل وجود داشته باشد، دستگاه دریافت کننده اطلاعات ناتمام را پاک خواهد کرد. و آخلرین بایلت را بله اشلتباه بله 

بایلت  3.5 عنوان آدرس فریم بعدی درنظر خواهد گرفت. همچنین اگر فاصله بین فریم جدید و فریم قبللی کمتلر از

افت کننده آنرا بخشی از فریم قبلی درنظر خواهد گرفلت. هنگلام بله هلم ریخلتن فریمهلا ، مقلدار باشد ، دستگاه دری

CRC  .نهایی اشتباه خواهد بود، که نشان دهنده خطا در ارتباط می باشد 

 : RTU ساختار استاندارد قاب

Frame header (START) T1-T2-T3-T4 (transmission time of 3.5 bytes) 

Slave آدرسess field 

 (آدرس)

Communication  آدرسess: 

0~247 (decimal) (“0” stands for the broadcast 

 (essآدرس

Function field (دستور) 03H: Read slave parameters; 
06H: Write slave parameters; 

Data field 
DATA(N-1) 

… 
DATA(0) 

Data of 2*N bytes: this part is the main content of 
communications, and is also the data VX2change 

core in communications. 

CRC CHK lower bit 
Detection value:CRC value (16BIT). 

CRC CHK higher bit 

Frame tail (END) T1-T2-T3-T4 (transmission time of 3.5 bytes) 

 RTUارتباطی  فریم وارسی خطای   8-3-2-2

اگر    ، مثال  عنوان  به  داده شوند.  انتقال  در  باعث خطا  الکترومغناطیسی( ممکن است  تداخل  )مانند  عوامل مختلفی 

ولت باشد ، اما در حقیقت ، ممکن    6باید   RS485 در AB باشد ، اختلاف پتانسیل  "1"پیام ارسال شده منطقی  

الکترومغناطیسی   تداخل  دلیل  به  ، و سپس سایر    -6است  باشد  را منطقی  ولت  ارسالی  پیام  ها  می   "  0"دستگاه 
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پاسخ   است  ممکن  و  دانند  نمی  اشتباه  را  پیام  کننده  دریافت  های  دستگاه   ، خطا  وارسی  عدم  صورت  در   . دانند 

 .نادرستی بدهند که نتیجه جدی داشته باشد. بنابراین وارسی برای پیام ضروری است

ارسال را طبق یک فرمول ثابت محاسبه می کند و سپس نتیجه  مضمون چک کردن این است که: فرستنده داده های 

را با همان روش محاسبه می   را با پیام ارسال می کند. هنگامی که گیرنده این پیام را دریافت می کند ، آنها نتیجه

این صورت  کنند و آن را با پیام ارسال کننده مقایسه می کنند. اگر دو نتیجه یکسان باشد ، پیام صحیح است. در غیر 

 .، پیام نادرست است 

 بررسی خطای فریم را می توان به دو قسمت تقسیم کرد: 

 وارسی بیت از بایت   

 (.  CRC بررسی ( فریمکل بررسی داده از  

 وارسی بیت از بایت  

کاربر می تواند وارسی های مختلف بیت یا عدم را انتخاب کند ، که این امر بر تنظیم بیت چک هر بایت تأثیر می  

 .گذارد

در انتقال داده عدد    "1"تعریف وارسی زوج: یک بیت چک زوج را قبل از انتقال داده اضافه کنید تا نشان دهد عدد  

است. این روش برای    "1"است ، در غیر این صورت ، بایت چک    "0"فرد یا زوج است. وقتی زوج است ، بایت چک  

 .تثبیت برابری داده ها استفاده می شود

در انتقال داده ، عدد فرد یا زوج    "1"فرد: قبل از انتقال داده ، یک بیت چک فرد اضافه کنید تا عدد  تعریف وارسی  

است. این روش برای تثبیت   "1"است ، در غیر این صورت ، بایت چک  "0"باشد. هنگامی که فرد باشد ، بایت چک  

 .برابری داده ها استفاده می شود

 

در داده ها وجود دارد. اگر وارسی زوج اعمال شود ، بیت    "1"، پنج    "11001110"به عنوان مثال ، هنگام انتقال  

است. بیت چک زوج و فرد بر روی موقعیت بیت چک   "0"است. اگر وارسی فرد اعمال شود بیت چک فرد  "1"چک 

ی داده های  قاب محاسبه می شود. و دستگاه های گیرنده نیز پرداخت های زوج و فرد را انجام می دهند. اگر برابر

 .دریافتی با مقدار تنظیم متفاوت باشد ، خطایی در ارتباط وجود دارد

 CRCچک 

استفاده می کند. این قاب شامل فیلد تشخیص خطای قاب است که بر اساس روش   RTU وارسی از فرمت قاب 

محاسبه  مقدار دودویی شکل. پس از   16دو بایت است ، از جمله   CRC ساخته شده است. قسمت CRC محاسبه

قاب دریافت شده را مجدداً محاسبه   CRC توسط دستگاه انتقال ، به قاب اضافه می شود. دستگاه دریافت کننده

متفاوت باشد ، خطایی در   CRC مقایسه می کند. اگر دو مقدار CRC کرده و آنها را با مقادیر موجود در قسمت 

 .ارتباط وجود دارد

بایت بالای پیوسته در فریم و مقدار موجود در    6و سپس ، با ذخیره خواهد شد.   CRC  ،0 X FFFFدر 

است ، در حالی که بیت شروع ، پایان  وثر م  CRC در هر کاراکتر برای بیت 8رجیستر مقابله کنید. فقط داده های 

 .و بیت فرد و زوج بی تأثیر هستند

که کاربر در حال ویرایش  بین المللی استفاده می کند. هنگامی   CRC از اصول استاندارد CRC محاسبه

مورد نیاز   CRC استاندارد نسبی مراجعه کند تا برنامه محاسبه CRC است ، می تواند به محاسبه  CRCمحاسبه
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 .را بنویسد 

 ارائه شده است:   C)  برنامه ریزی شده با زبان ( برای مرجع  CRC در اینجا یک تابع ساده از محاسبه

unsigned int crc_cal_value(unsigned char *data_value,unsigned char 
data_length) 
{ 
int i; 
unsigned int crc_value=0xffff; 
while(data_length--) 
{ crc_value^=*data_value++; 
for(i=0;i<8;i++) 
{ 
if(crc_value&0x0001)crc_value=(crc_value>>1)^0xa001; 
else crc_value=crc_value>>1; 
} } 
return(crc_value); 
} 

این روش با برنامه   .را مطابق فریم با استعلام جدول محاسبه می کند CRC مقدار   ladder    ،CKSMدر منطق  

 .که این برنامه اشغال کرده است بسیار زیاد است ROM اما فضای .آسان و سرعت محاسبه سریع پیشرفته است

 .ز آن استفاده کنیدبنابراین با توجه به فضای مورد نیاز برنامه با احتیاط ا

 و تصویر داده های ارتباطی  RTU کد دستور 8-4

 RTUحالت  8-4-1

 03Hکد فرمان:  8-4-1-1

 N (word )(N<16)خواند کلمات 

در کد    "شماره داده"بخواند ، شماره خواندن به   درایو به این معنی است که اگر مستر داده را از    03Hکد دستوری  

  2طول بایت هر داده    .است و آدرس پارامتر باید مداوم باشد 16شماره خواندن مداوم   .فرمان حداکثر بستگی دارد

یک   هگز و یک است( هگز به معنای "H" عدد با  ( نشان داده شده است هگز قالب دستور زیر با   .)یک کلمه( است

 .بایت را اشغال می کند 

   0004Hمحتوای داده مداوم از    2ه عنوان مثال ، ب  .استفاده می شود درایو کد دستوری برای خواندن مرحله کار 

، ساختار قاب به   (   0005Hو  0004Hخواندن محتوای آدرس داده   ( می خواند  01Hبا آدرس  درایو را از

 :شرح زیر است
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 ( درایو  )از مستر به   RTU پیام فرمان مستر 

 بایت(   3.5)زمان انتقال  T1-T2-T3-T4 استارت 

 01H آدرس

 03H دستور

 00H بیت بالای ادرس استارت 

 04H بیت پایین ادرس استارت 

 00H بیت بالای شماره داده 

 02H بیت پایین شماره داده 

 CRC 85Hبیت پایین 

 CRC CAHبیت بالای 

 بایت(   3.5)زمان انتقال  T1-T2-T3-T4 پایان 

T1-T2-T3-T4    بایت به عنوان زمان فرصت و تفکیک دو پیام    3.5شروع و پایان برای ایجاد حداقل زمان    بین

 .برای جلوگیری از در نظر گرفتن دو پیام به عنوان یک پیام است

به  01H = آدرس فرمان  پیام  ارسال  معنای  آدرس   درایو به  و    0Hبا  کند آدرس است  می  اشغال  را  بایت   یک 

یک بایت را    دستور  ارسال می شود و درایو معنی است که پیام فرمان برای خواندن داده ها ازبه این   03H =  دستور

 اشغال می کند. 

بایت را اشغال می کند با این واقعیت که بیت بالا در    2به معنای خواندن داده ها از آدرس است و    "آدرس شروع"

 .جلو است و بیت پایین در پشت است

داده" واحد کلمه استبه    "شماره  با  داده  داده"و     0004H  "آدرس شروع"اگر   .معنای خواندن شماره    "شماره 

0002H    0004باشد ، داده هایH    0005وH   خوانده می شوند. 

CRC  ، پشت  در  پایین  بیت  و  است  جلو  در  بالا  بیت  که  واقعیت  این  کند  2با  می  اشغال  را   .بایت 

 (به مستر  درایو )از RTU پیام پاسخ اسلو

 بایت(   3.5)زمان انتقال  T1-T2-T3-T4 استارت 

 01H آدرس

 03H دستور

 04H شماره بایت 

 0004H 13Hداده بیت بالا ادرس 

 0004H 88Hداده بیت پایین 

 0005H 00Hداده بیت بالای 

 0005H 00Hداده بیت پایین 

 7EH بیت پایین   CRCچک

 9DH بیت بالا  CRCچک

 بایت(   3.5)زمان انتقال  T1-T2-T3-T4 پایان 
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 :معنای پاسخ به این شرح است که

 .   . یک بایت را اشغال می کند  آدرس است و   01Hبا آدرس   درایو  به معنای ارسال پیام فرمان به 01H = آدرس

به دستور خواندن است و درایو به معنای دریافت پیام از 03H =  دستور برای پاسخ  بایت را  یک    دستور  به مستر 

 اشغال می کند 

بایت" بایت  "عدد  تا  بایت(  )به استثنای  بایت  از  بایت  بایت( است. CRC به معنی تمام شماره   04 )به استثنای 

از    4یعنی   داده  بایت"بایت  پایین   CRCچک" تا   "عدد  که   "بیت   ، دارد   وجود 

بالا   0004Hآدرس دیجیتال  " پایین   0004Hآدرس دیجیتال  "،    "بیت     0005Hآدرس دیجیتال  "،    "بیت 

 .هستند "بیت پایین   0005Hآدرس دیجیتال "و  "بیت بالا

با این واقعیت که بیت بالا در جلو است و بیت پایین در پشت پیام است ،    بایت   2 در یک داده ذخیره شده است 

داده   آدرس  های  داده    1388Hبرابر     0004Hداده  آدرس  های  داده   .است  0000Hبرابر     0005Hو 

CRC    ،ل می کندبایت را اشغا 2با این واقعیت که بیت بالا در جلو است و بیت پایین در پشت است. 

 06Hکد فرمان:   8-4-1-2

06H    ( ، یک کلمه 0110  0000)مربوط به باینری(Word)  را می نویسد 

می نویسد و یک دستور می تواند یک داده را غیر از چندین   درایو این دستور به این معنی است که مستر داده را در

 .است درایو اثر تغییر حالت کار  .داده بنویسد

بنویسید ، ساختار قاب به شرح زیر     02Hبا آدرس درایو را از   0004Hتا     (1388H) 5000به عنوان مثال ،  

 :است

 (درایو )از مستر به  RTU پیام فرمان مستر

 بایت(   3.5)زمان انتقال  T1-T2-T3-T4 استارت 

 02H آدرس

 06H دستور

 00H بیت بالای نوشتن ادرس داده 

 04H بیت پایین نوشتن ادرس داده 

 13H بالای محتوای داده بیت  

 88H بیت پایین محتوای داده 

 CRC CHK C5Hبیت پایین 

 CRC CHK 6EHبیت بالای 

 بایت(   3.5)زمان انتقال  T1-T2-T3-T4 پایان 

 

 به مستر(  درایو )از  RTUپیام پاسخ اسلیو 

 بایت(   3.5)زمان انتقال  T1-T2-T3-T4 استارت 

 02H آدرس

 06H دستور

 00H نوشتن ادرس داده بیت بالای 
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 04H بیت پایین نوشتن ادرس داده 

 13H بیت بالای محتوای داده 

 88H بیت پایین محتوای داده 

 CRC  C5Hچکبیت پایین  

 CRC  6EHچک بیت بالای 

 بایت(   3.5)زمان انتقال  T1-T2-T3-T4 پایان 

 

  9.6کنند و کاربرد مفصل با مثالهایی در  به طور عمده قالب فرمان را توصیف می    9.4.2و    9.4.1توجه: بخشهای  

 .ذکر خواهد شد

 برای تشخیص   08Hکد فرمان   8-4-1-3

 معنی کدهای تابع فرعی 

 توصیف  تابع فرعی

 بازگشت به داده اطلاعاتی پرس و جو  0000

   01Hبه عنوان مثال: رشته اطلاعات پرسش همان رشته اطلاعات پاسخ است که هنگام شناسایی حلقه به آدرس  

 .برده می شود

 به صورت زیر است: RTU فرمان درخواست 

 بایت(   3.5)زمان انتقال  T1-T2-T3-T4 استارت 

 01H آدرس

 08H دستور

 00H بیت بالای کد تابع فرعی 

 00H تابع فرعی بیت پایین کد 

 12H بیت بالای محتوای داده 

 ABG بیت پایین محتوای داده 

 CRC  ADHبیت پایین 

 CRC  14Hبیت بالای 

 بایت(   3.5)زمان انتقال  T1-T2-T3-T4 پایان 

 

 به صورت زیر است:   RTUفرمان پاسخ  

 بایت(   3.5)زمان انتقال  T1-T2-T3-T4 استارت 

 01H آدرس

 08H دستور

 00H بالای نوشتن ادرس داده بیت  

 00H بیت پایین نوشتن ادرس داده 
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 12H بیت بالای محتوای داده 

 ABH بیت پایین محتوای داده 

 CRC  ADHبیت پایین 

 CRC  14Hبیت بالای 

 بایت(   3.5)زمان انتقال  T1-T2-T3-T4 پایان 

 

 ، نوشتن پیوسته 10Hکد فرمان:   8-4-1-4

فرمان   به   10Hکد  را  اگر مستر داده  به   درایو  به این معنی است که  در کد    "شماره داده"بنویسد ، شماره داده 

 از   0004Hتا    (1388H)5000است. به عنوان مثال ،    16حداکثر تعداد خواندن مداوم   .فرمان بستگی دارد

 :ب به شرح زیر استاست ، بنویسید ، ساختار قا    0005Hتا   (0032H)50و   02Hکه آدرس اسلیو آن   درایو

 به صورت زیر است:  RTUت درخواس دستور

 بایت(   3.5)زمان انتقال  T1-T2-T3-T4 استارت 

 02H آدرس

 10H دستور

 00H بیت بالای داده نوشتن 

 04H بیت پایین داده نوشتن 

 00H بیت بالای عدد داده 

 02H بیت پایین عدد داده 

 04H عدد بایت 

 0004H 13Hبیت بالای داده 

 0004H 88Hبیت پایین داده 

 0005H 00Hبیت بالای داده 

 0005H 32Hبیت پایین داده 

 CRC  C5Hبیت پایین 

 CRC  6EHبیت بالای 

 بایت(   3.5)زمان انتقال  T1-T2-T3-T4 پایان 

 

 به صورت زیر است:   RTUفرمان پاسخ  

 بایت(   3.5)زمان انتقال  T1-T2-T3-T4 استارت 

 02H آدرس

 10H دستور

 00H بیت بالای داده نوشتن 

 04H بیت پایین داده نووشتن 
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 00H بیت بالای عدد داده 

 02H بیت پایین عدد داده 

 CRC  C5Hبیت پایین 

 CRC  6EHبیت بالای 

 بایت(   3.5)زمان انتقال  T1-T2-T3-T4 پایان 

 

 ASCIIحالت   8-4-2

≥N) (WORD)کلمه   N، خواندن 03H (0000 0011)کد فرمان:   8-4-2-1 𝟏𝟔𝑾𝒐𝒓𝒅𝒔) 

است ، دو   0004است ، آدرس شروع ذخیره سازی داخلی   01Hکه آدرس اسلیو آن   درایو به عنوان مثال: در مورد

 :کلمه را به طور مداوم می خواند ، ساختار این قاب به شرح زیر است

مستر   فرمان  به    ASCIIپیام  مستر  از    درایو )فرمان 

 فرستاده می شود( 

به مستر فرستاده    درایو)پیام از  ASCIIپیام پاسخ اسلیو 

 می شود( 

 ':' استارت  ’ :‘ استارت 

 ’0‘ آدرس
 آدرس

'0' 

'1'  

 '0' دستور
 دستور

'0' 

'3' '3' 

 '0' بیت بالای ادرس شروع 
 عدد بایت 

'0' 

'0' '4' 
بیت بالای ادرس داده   '0' بیت پایین ادرس شروع 

0004H 

'1' 

'4' '3' 
بیت پایین ادرس داده   '0' بیت بالای عدد داده 

0004H 

'8' 

'0' '8' 
بیت بالای ادرس داده   '0' بیت پایین عدد داده 

0005H 

'0' 

'2' '0' 

LRC CHK   بالا 'F'   بیت پایین ادرس داده
0005H 

'0' 
LRC CHK  0' '6' پایین' 

 '5' بالا   Hi CR LRC CHKپایان 
 'D' پایین  Lo LF LRC CHKپایان 

 Hi CRپایان   

 Lo LFپایان   
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 (Word)نوشتن یک کلمه   06H (0000 0110)کد فرمان:  8-4-2-2

است بنویسید ، سپس     02Hکه آدرس اسلیو آن   درایو 0004Hرا به آدرس    (1388H)5000به عنوان مثال:  

 :ساختار این قاب به شرح زیر است 

  درایو )فرمان از مستر به  ASCIIپیام فرمان مستر 

 فرستاده می شود( 

به مستر   درایو )پیام از   ASCIIپیام پاسخ اسلیو  

 فرستاده می شود( 

 ':' استارت  ’ :‘ استارت 

 آدرس
 آدرس ’0‘

'0' 
'2' '2' 

 دستور
 دستور '0'

'0' 
'6' '6' 

 بیت بالای داده نوشتن 
'0' 

 بیت بالای داده نوشتن 
'0' 

'0' '0' 

 '0' بیت پایین داده نوشتن  '0' بیت پایین داده نوشتن 

'4' '4' 

 '1' بیت بالای محتوای داده  '1' محتوای داده بیت بالای 
'3' '3' 

 '8' بیت پایین محتوای داده  '8' بیت پایین محتوای داده 
'8' '8' 

LRC CHK   5' بالا' LRC CHK   5' بالا' 
LRC CHK  9' پایین' LRC CHK  9' پایین' 

 Hi CRپایان  Hi CRپایان 
 Lo LFپایان  Lo LFپایان 

 

 ، تشخیص عملکرد 08H (00000 1000)کد فرمان:   8-4-2-3

 معنی کد تابع فرعی:

 دستورالعمل  کد تابع فرعی

 بازگشت استعلام داده پیام  0000

 

انجام دهید ، محتوای رشته کلمه استعلام پیام با رشته پیام     01Hبه عنوان مثال: تشخیص مدار را در آدرس درایو  

 :کلمه پاسخ یکسان است ، قالب آن به شرح زیر است

  درایو )فرمان از مستر به  ASCIIپیام فرمان مستر 

 فرستاده می شود( 

به مستر   درایو )پیام از   ASCIIپیام پاسخ اسلیو  

 فرستاده می شود( 

 ':' استارت  ’ :‘ استارت 

 آدرس
 آدرس ’0‘

'0' 
'1' '1' 

 '0' دستور '0' دستور
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'8' '8' 
بیت بالای ادرس داده  

 نوشتن 
بیت بالای ادرس داده   '0'

 نوشتن 
'0' 

'0' '0' 
بیت پایین ادرس داده  

 نوشتن 
بیت پایین ادرس داده   '0'

 نوشتن 
'0' 

'0' '0' 

 بیت بالای محتوای داده 
'1' 

 داده بیت بالای محتوای 
'1' 

'2' '2' 

 'A' بیت پایین محتوای داده  'A' بیت پایین محتوای داده 
'B' 'B' 

LRC CHK   3' بالا' LRC CHK   3' بالا' 
LRC CHK  پایین 'A' LRC CHK  پایین 'A' 

 Hi CRپایان  Hi CRپایان 
 Lo LFپایان  Lo LFپایان 

 

 ، تابع نوشتن پیوسته 10Hکد فرمان:  8-4-2-4

در   10Hکد دستوری   اصلی  اطلاعات  نوشتن  معنای  دستور   درایو به  توسط  نوشته شده  های  داده  تعداد   ، است 

تا    (1388)5000به عنوان مثال:   .کلمه است  16تعداد نوشتن مداوم     .، حداکثر تعیین می شود  "تعداد داده"

0004H   02که آدرس اسلیو آن   درایو ازH     ، 50است(0032H)    0005تاH   که آدرس اسلیو آن   درایو زا

02H  است ، بنویسید ، سپس ساختار این قاب به شرح زیر است: 

  درایو )فرمان از مستر به  ASCIIپیام فرمان مستر 

 فرستاده می شود( 

به مستر   درایو )پیام از   ASCIIپیام پاسخ اسلیو  

 فرستاده می شود( 

 دستور
 دستور '1'

'1' 
'0' '0' 

 استارت بیت بالای ادرس 
'0' 

 بیت بالای ادرس استارت 
'0' 

'0' '0' 

 بیت پایین ادرس استارت 
'0' 

 بیت پایین ادرس استارت 
'0' 

'4' '4' 

 بیت بالای عدد داده 
'0' 

 بیت بالای عدد داده 
'0' 

'0' '0' 

 '0' بیت پایین عدد داده  '0' بیت پایین عدد داده 
'2' '2' 

 عدد بایت 
'0' LRC CHK   بالا 'E' 

'4' LRC CHK  8' پایین' 
 Hi CRپایان  '1'بیت بالای محتوای داده  
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0004H '3'  پایانLo LF 

بیت پایین محتوای داده  
0004H 

'8'   

'8'   

بیت بالای محتوای داده  
0005 

'0'   

'0'   

بیت پایین محتوای داده  

0005H 

'3'   

'2'   

LRC CHK   1' بالا'   

LRC CHK  7' پایین'   

   Hi CRپایان 

   Lo LFپایان 

 درس تعریف داده آ    8-5

عملکرد کنترل  برای  قسمت  این  در  ارتباطی  های  داده  آدرس  و   درایو تعریف  حالت  اطلاعات  آوردن  بدست  و 

 .است درایو پارامترهای عملکرد نسبی

 قوانین آدرس پارامتر کدهای تابع   8-5-1

دامنه     .کند با این واقعیت که بیت بالا در جلو است و بیت پایین در پشت استبایت را اشغال می    2ادرس پارامتر  

  ممیزبایت بالا عدد گروه قبل از نقطه  .    _ffH_00  ؛ بایت پایین    ffH_00_بایت بالا و پایین عبارتند از: بایت بالا  

به   .اما هم بایت بالا و هم بایت پایین باید به هگز تبدیل شوند    .است  ممیزکد تابع و بایت پایین عدد بعد از نقطه  

است ،    05است ، سپس بیت بالا پارامتر    05، شماره گروه قبل از نقطه رادیکس کد تابع    P05.06 عنوان مثال

  و آدرس پارامتر   0506H  پارامتر  است ، سپس آدرس    06، سپس بیت پایین پارامتر    05  ممیزعدد بعد از نقطه  

P10.01  0برابرA01H  است. 

P10.00 
PLC  

 ساده 

 : توقف پس از اجرای کد 0

 : اجرا در مقدار نهایی پس از یکبار اجرا.1

 : چرخه اجرا. 2
0  ○ 

 

 

انتخاب  

حافظه  

PLC  
 ساده 

 : تلفات توان بدون حافظه 0

مرحله اجرا و فرکانس را هنگام   PLC: تلفات توان:  1

 تلفات توان ضبط می کند.
0  ○ 

در حالت   درایو برخی از پارامترها وقتی   .پارامتر کارخانه ای است که قابل خواندن یا تغییر نیست P29 توجه: گروه

داد تغییر  حالت  هر  در  توان  نمی  را  پارامترها  از  برخی  و  نیستند  تغییر  قابل  است  اجرا  حال  در   .در  تغییر  هنگام 

 .باید به محدوده تنظیمات ، واحد و دستورالعمل های نسبی توجه شود پارامتر پارامترهای 

 EEPROM مرتباً ذخیره می شود ، که ممکن است باعث کاهش زمان استفاده از   EEPROMعلاوه بر این ،  

می   RAM با تغییر مقدار   .ره شوندبرای کاربران ، برخی از عملکردها لازم نیست که در حالت ارتباطی ذخی .شود
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به عنوان   .نیز می تواند عملکرد را تحقق بخشد  1به    0  پارامتر  تغییر مقدار بیت بالای   .توان نیازها را برآورده کرد

می توان آدرس را   RAM فقط با تغییر مقدار در   .ذخیره نمی شود EEPROM در   P00.07 پارامتر  مثال ،  

کرد   8007Hروی   نوشتن  .تنظیم  در  فقط  آدرس  است RAM این  استفاده  قابل  خواندن  از  برای     .غیر  اگر 

 .خواندن استفاده شود ، آدرس نامعتبری است

 MODBUS دستورالعمل آدرس عملکردهای دیگر در    8-5-2

ل کند ، مانند اجرای یا توقف و نظارت بر  را کنتر درایو کار کند و همچنین درایو مستر می تواند بر روی پارامترهای

 .درایو وضعیت کار  

 در زیر لیست پارامترهای سایر عملکردها آورده شده است 

تعریف   دستورالعمل عملکرد 

 ادرس 

کارکترهای   دستورالعمل مفهوم داده 
R/W 

کنترل   دستور 

 ارتباطات 

2000H 

0001H  :forward running 

R/W 

0002H  :reverse running 

0003H  :fwd jog 

0004H :  rev jog  

0005H :stop  

0006H : coast to stop (emergency stop)  

0007H : fault reset  

0008H :jogging stop  

تنظ مقدار    یمآدرس 

 ارتباطات 

2001H  ( تا  0تنظیم فرکانسFmax ) R/W 
2002H  فرنرسPID R/W 
2003H  فیدبکPID R/W 
2004H  تنظیم مقدار تورک R/W 
2005H   حد بالا فرکانس چرخش مستقیم R/W 
2006H  حد بالا فرکانس چرخش معکوس R/W 
2007H تورک بالا  به    حد  الکترمربوط  ،  3000-0)    یکیگشتاور 

 درصد جریان نامی موتور(  100.0مربوط به  1000
R/W 

2008H   به مربوط  تورک  بالا    1000،  3000-0)    ترمزگشتاور  حد 

 درصد جریان نامی موتور(  100.0مربوط به 
R/W 

2009H  کلمه فرمان کنترل موتور 

Bit0–1: =00: motor 1 =01: motor 2 
=10: motor 3 =11: motor 4 

Bit2:= کنترل سرعت :0=    کنترل گشتاور    

R/W 

200AH   :فرمان ترمینال ورودی مجازی، محدوده 
0X00-0X1FF 

R/W 
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200BH   :فرمان ترمینال ورودی مجازی، محدوده 
0X00-0X0F 

R/W 

200CH  خاص برای جداسازی( مقدار تنظیم ولتاژV/F ) 

 درصد ولتاژ نامی موتور(  100مربوط به   1000، 0-1000)
R/W 

200DH   خروجی مربوط    AO1    (-1000_1000  ،1000تنظیم 

 درصد(  100به  
R/W 

200EH   خروجی مربوط    AO1    (-1000_1000  ،1000تنظیم 

 درصد(  100به  
R/W 

SW1 2100  درایوH 0001H اجرای رو به جلو : 

R 

0002H اجرای رو به جلو : 

0003H توقف : 

0004H  خطا 

0005H  حالت :POFF 

SW2  2101 درایوH Bit0  :=0   نیست برقرار  باس  ولتاژ  برقرار  1=:  باس  ولتاژ   :

 است 

Bi1–2: =00: motor 1 =01: motor 2 
=10: motor 3 =11: motor 4 

 =: موتور سنکرون1= موتور آسنکرون  0:  3بیت 

=: پیش الارم اضافه  1= پیش الارم بدون اضافه بار  0:  4بیت  

 بار 

 =: کنترل کیبورد00: 6بیت -5بیت 

 نال=: کنترل ترمی01

 =: کنترل ارتباطات 10

R 

 R به دستورالعمل نوع خطا نگاه کنید  2102H درایو کد خطا 
 2103H VX40 -----0x0107 درایو کد تشخیص 

 R 

 0.00Hz-P00.03 Rمحدوده:  3000H فرکانس عملکرد 
 0.00Hz-P00.03 Rمحدوده:  3001H فرکانس تنظیم

 1200V R-0محدوده:  3002H ولتاژ باس 
 1200V R-0محدوده:  3003H ولتاژ خروجی 

 5000.0A R-0.0محدوده:  3004H جریان خروجی 
 65535RPM R-0محدوده:   3005H سرعت بهره برداری 

 R %300.0_300.0-محدوده:  3006H توان خروجی 
 65535RPM R-0محدوده:  3007H گشتاور خروجی 
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 R %100.0_100.0-محدوده:  3008H تنظیم حلقه بسته 
 R %100.0_100.0-محدوده:  3009H فیدبک حلقه بسته 

 00FF R-0000محدوده:  IO 300AHحالت ورودی 
 00FF R-0000محدوده:  IO 300BHحالت خروجی 

AI 1 300CH  :10.00-0.00محدودهV R 
AI 2 300DH  :10.00-0.00محدودهV R 
AI 3 300EH  :10.00-0.00محدودهV R 
AI 4 300FH  رزرو شده R 

خواندن   ورودی 

بالای   سرعت  پالس 
1 

3010H  :50.00-0.00محدودهkHz   

R 

خواندن   ورودی 

بالای   سرعت  پالس 
2 

3011H  رزرو شده 

R 

مرحله   خواندن 

چند   سرعت  جریان 

 مرحله ای 

3012H  :15-0محدوده 

R 

 R 65535-0محدوده:  3013H طول خارجی 
شمارش   مقدار 

 خارجی 

3014H  :65535-0محدوده 
R 

 R 65535-0محدوده:  3015H تنظیم گشتاور
 3016H  R درایو کد 

 5000H  R کد خطا 
 

های است  R / W کارکتر  نوشتن  و  خواندن  های  کارکتر  با  عملکرد  معنی  ،   .به  مثال  عنوان  کنترل "به  دستور 

فقط می تواند بخواند و   R مشخصه .است  (06H)با دستور نوشتن   درایو نوشتن آمار و ارقام و کنترل  "ارتباطات

  .فقط می تواند بنویسد  W مشخصه

به عنوان مثال ، در حال اجرا و   .با جدول بالا ، لازم است برخی از پارامترها را فعال کنید درایو توجه: هنگام کار با

به کانال ارتباطی P00.02 تنظیم کنید ورا به کانال ارتباطی در حال اجرا   P00.01 توقف ، لازم است که   را 

MODBUS کنید با   .تنظیم  کار  هنگام  است "PID مرجع"و  لازم   ، P09.00   با ارتباط"را   تنظیمات 

MODBUS" تنظیم کنید  . 
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 Fieldbus مقادیر نسبی  8-5-3

به عنوان مثال ،   .نداردوجود   هگز در   ممیزیبیان می شوند و هیچ نقطه   هگز داده های ارتباطی در کاربرد واقعی با

50.12Hz   بزرگ کرد ، بنابراین    5012بار به    100را می توان    50.12بیان کرد بنابراین   هگز  را نمی توان با

 .استفاده کرد 50.12برای بیان   1394H هگز  می توان از

توا را می  و عدد صحیح  آوردن یک عدد صحیح  به دست  برای  با ضرب  توان  را می  غیر صحیح  مقادیر  یک عدد  ن 

 .نسبت فیلدباس نامید

محدوده تنظیمات یا مقدار پیش فرض در لیست پارامترهای عملکرد ارجاع    ممیز به نقطه   Fieldbus مقادیر نسبت

 .است  n10برابر    mوجود داشته باشد ، مقدار نسبت فیلدباس  (n = 1)شکل  ممیزاگر در پشت نقطه   .می شود

 :ریدجدول را به عنوان مثال در نظر بگی

مقدار   محدوده تنظیم جزییات  نام  پارامتر  

 دیفالت 

 اصلاح 

P01.20  زمانwake-up 0.0– 3600.0s(valid 
when P01.19=2) 

0.0– 
3600.0  

0.0s ○ 

P01.21 
پس   مجدد  تنظیم 

 از خاموش شدن 
0:Disable 
1: Enable 

0– 1  0  ○ 

 

پشت   رقم  یک  فرض  پیش  مقدار  یا  تنظیمات  محدوده  در  نسبت   رادیکس نقطه اگر  مقدار   ، باشد  داشته  وجود 

فوقانی    10فیلدباس   مانیتور  توسط  شده  دریافت  های  داده  اگر  ،    50است.  بازگرداندن  "باشد  در  تاخیر  زمان 

 است.   (50/10=5.0) 5.0 "هایبرنت

در    .بی کنیدبازیا    s 5.0برای کنترل هابرنت استفاده شود ، زمان تأخیر را به عنوان   MODBUS اگر از ارتباط

با    5.0مرحله اول ،   بزرگ کرد و سپس این داده ها را می توان    (32H)50برابر به عدد صحیح    10را می توان 

 .ارسال کرد

 
تغییر می کند و سپس    5به    50دستور را دریافت کرد ، با توجه به مقدار نسبت فیلدباس ، از   درایو پس از اینکه

 .تنظیم می کند 5sت را یبرن یزمان تاخیر بازیابی ها 

پاسخ پیام  اگر   ، دیگر  ها  درایو مثال  پارامتر  خواندن  دستور  فوقانی  مانیتور   ، است  زیر  شرح  برای  یبرن یبه  را  ت 

 :بازگرداندن زمان تأخیر ارسال می کند

 
پارامتر   آنجا که داده های  بر    50است و     0032H (50)از  تاخیر در     5برابر    10تقسیم  بنابراین زمان   ، است 

 .است  5sبازگرداندن هابرنت 
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 پاسخ پیام خطا  8-5-4
لارامترها فقط قابل خواندن هستند.    یرخ دهد. به ونوان مثال ، برخ  ییممکن است در کنترل ارتباط خطا

 گرداند. یرا برم فالتلاسخ   امیل  کی نورتریارسال شود ، ا   ینوشتار امیاگر ل
 است:  ریآن به شرح ز یاست ، کد و معن مستربه  نورتری از ا  فالت امیل

 معنی نام  کد 

01H  فرمان نامعتبر 

 :ل ی. دلستی قابل اجرا ن مستردستور از 
برا  ن ی. ا1 فقط  ا  دینسخه جد  یدستور  به    نیاست و  نسخه قادر 

 . ستین  انجام آن
 تواند آن را اجرا کند  یاست و نم  فالتدر حالت  اسلیو. 2

02H  آدرس داده نامعتبر 

ها  یبرخ آدرس  دسترس  اینامعتبر هستند    ات یومل   یاز    ی اجازه 
 ندارند. 

ارسال کننده نامعتبر    ی ها  ت ی و با  یستریرج  ب یخصوص ترک  به
 است. 

03H  مقدار غیر مجاز 

ها   یهنگام داده  ل   یکه  در  توسط    امینامعتبر  شده    اسلیوارسال 
 وجود دارد. 

نوشتن را از حد مجاز نشان    یکد خطا مقدار داده برا  نی: ا توجه
 است.  نامعتبر  میفر کی  امی ل  فریمدهد که   یدهد ، اما نشان م ینم

04H  لارامتر در نوشتن لارامتر نامعتبر است. به ونوان مثال ،    میتنظ  عملیات با مشکل مواجه شد
 شود  میتواند به طور مکرر تنظ  ینم تابع  یورود ترمینال

05H  )شده   خطا رمز عبور )پسورد نوشته  بررس  درگذرواژه  همان    یآدرس   ، وبور  رمز 
 . ستی ن  P7.00شده توسط   میرمزوبور تنظ

06H  خطا فریم داده 
ل مان   میفر  ام یدر  توسط  شده  فر  ییبالا  توریارسال  طول    م ی، 

  RTUدر    CRCشمارش مقدار چک    ای نادرست است    تالیجید
 تفاوت دارد.  نییلا توری با مان

07H  نوشتن مجاز نیست 

 : دیآن شا لیافتد ، دل  یفقط در دستور نوشتن اتفاق م نیا
 رود.  یاز محدوده لارامتر فراتر م ینوشتار ی. داده ها 1
 اص ح شود.  دی. لارامتر اکنون نبا 2
 قب ً استفاده شده است.  نالی. ترم3

08H 
  runاین پارامتر در هنگام 

 قابل تغییر نیست 

مان  نوشتن  در  شده  اص ح  اجرا    یفوقان  توریلارامتر  هنگام  در 
 . ستین  رییقابل تغ 

09H 
محافظت شده توسط رمز  

 عبور

خواندن است و رمز  ای در حال نوشتن  ییبالا  تور یکه مان  یهنگام
تنظ وبور  رمز  کردن  باز  بدون  کاربر  ،    میورود  است  شده 

 قفل شده است.  ستمیگزارش خواهد کرد که س
 

ی و آدرسهای خطا استفاده می کند تا نشان دهد این یک پاسخ طبیعی است یا خطایی رخ  پارامتر  اسلیو از فیلدهای  

ا است(داده  نامگذاری شده  ایراد  پاسخ  عنوان  )به  ،     .ست  عملکرد  مربوطه  اسلیو کدهای   ، عادی  های  پاسخ  برای 

برای پاسخ های ایراد ، اسلیو کدی را برمی     .آدرس دیجیتال یا کدهای زیر عملکرد را به عنوان پاسخ نشان می دهد

 .منطقی است 1گرداند که برابر با کد عادی است ، اما بایت اول 

به عنوان مثال: هنگامی که مستر پیامی را به اسلیو ارسال می کند ، و از آن می خواهد گروهی از داده های آدرس  

 :زیر وجود دارد پارامتر های توابع را بخواند ،  درایو پارامتر های توابع
0 0 0 0 0 0 1 1 (Hex 03H) 
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 :الی که برای پاسخ های ایراد ، این کد برمی گرددبرای پاسخ های عادی ، اسلیو همان کدها را پاسخ می دهد ، در ح 
1 0 0 0 0 0 1 1 (Hex 83H) 

برای خطای ایراد ، اسلیو به یک بایت کد غیر عادی را پاسخ می دهد که دلیل خطا را تعریف    پارامتر  علاوه بر اصلاح  

   .می کند

هنگامی که مستر پاسخ ایراد را دریافت می کند ، در یک پردازش معمول ، پیام را دوباره ارسال می کند یا ترتیب  

 .مربوطه را اصلاح می کند

  ، مثال  عنوان  اجرا"به  فرمان  پارامتر     درایو (P00.01 "کانال  آدرس   ،(0001H     آدرس با    03تا     01Hرا 

 :تنظیم کنید ، دستور به شرح زیر است

 
،    2-0  "کانال فرمان اجرا"تنظیم شود ، دامنه تنظیم    3اما اگر روی   بیش از حد مجاز است  تعداد آن  زیرا  است، 

 :پیام پاسخ خطا را به صورت زیر برمی گرداند درایو

 
نوشتن     86Hیر عادی  کد پاسخ غ به دستور  در   .است   04Hکد خطا   .است   06Hبه معنای پاسخ غیر عادی 

به   .جدول بالا ، نام آن خطای عملکرد است و معنی آن این است که تنظیم پارامتر در نوشتن پارامتر نامعتبر است

 .عنوان مثال ، ترمینال ورودی عملکرد نمی تواند به طور مکرر تنظیم شود

 از نوشتن و خواندن   ی مثال  8-6

 .مراجعه کنید 8.4.2و  8.4.1فرمان به  فریم برای  

 03Hمثالی از فرمان خواندن  8-6-1

، آدرس پارامتر کلمه    1از جدول     .مراجعه کنید(   1می خواند )به جدول     01Hرا با آدرس   درایو 1  وضعیتکلمه  

 .است درایو   2100H 1 وضعیت

 :  RTUحالت 

 :  درایوارسال به  دستور

 
 زیر باشد:  حاگر پیام پاسخ به شر 

 
 :ASCIIحالت  
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 اگر پیام پاسخ به شرح زیر باشد: 

 
 متوقف می شود.  درایو، 1است. از جدول  0003Hمحتوی داده 

 06Hمثال فرمان نوشتن    8-6-2

ترل  دستور کن"مراجعه کنید ، آدرس  1به جدول   .ایجاد کنید تا به جلو اجرا شود  03Hرا با آدرس  درایو  :1مثال 

 .است. به جدول زیر مراجعه کنید 0001و اجرا  رو به جلو   2000H "ارتباط

 R/Wکارکترهای  دستورالعمل معنی دیتا  تعریف ادرس  دستور عمل عملکرد 

 اجرا رو به جلو  :2000H 0001H فرمان کنترل ارتباط 

0002H:  اجرای معکوس 

0003H:  راه اندازی موقت رو به جلو 

0004H:   اندازی موقت معکوس راه 

0005H:  توقف 

0006H:  )توفق سریع )توقف اظطراری 

0007H:  تنظیم مجدد خطا 

0008H:  توقف راه اندازی موقت 

R/W 

 : RTUحالت 

 ارسال فرمان  توسط مستر:

 
 :اگر عملیات موفقیت آمیز باشد ، پاسخ می تواند به شرح زیر باشد )همان دستور ارسالی توسط مستر(

 
 :ASCIIحالت  

 : درایوارسال فرمان به 

 
 اگر پیام پاسخ به صورت زیر باشد: 

 
 تنظیم کنید. 100Hzبه عنوان  03Hبا آدرس   درایو : حداکثر فرکانس خروجی2مثال 

 اصلاح  مقدار پیش فرض  محدوده تنظیم جزییات  نام  پارامتر 

P00.03 
حداکثر  

فرکانس   
P00.04– 

600.00Hz 
10.00-
600.00 

50.00HZ ◎ 
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 (400.00Hz) خروجی 

نقطه پشت  خروجی رادیکس ارقام  حداکثرفرکانس  فیلدباس  نسبت  مقدار   ، ببینید  است.   100 (P00.03) را 

100Hz    2710و به عدد هگز  10000برابر شدن برابر   100با توسطH   .مرتبط می شود 

 :  RTUحالت 

 ارسال فرمان توسط مستر: 

 
 :پاسخ می تواند به شرح زیر باشد )همان دستور ارسالی توسط مستر(اگر عملیات موفقیت آمیز باشد ، 

 
 :  ASCIIحالت  

 :  درایوارسال فرمان به 

 
 اگر پیام پاسخ به شرح زیر باشد: 

 
 10Hنمونه ای از فرمان نوشتن مداوم    8-6-3

  0001و    2001Hبه دستورالعمل     .هرتز رو به جلو اجرا کنید 10است را در   01Hکه آدرس آن  درایو :1مثال 

 .است   03E8Hمربوط به      10Hzتنظیم کنید و   2001Hرا    "فرکانس تنظیم ارتباط"مراجعه کنید. آدرس  

 .جدول زیر را ببینید
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 R/Wکارکترهای  دستور العمل مفهموم داده  تعریف ادرس  دستور العمل عملکرد

 R/W اجرا رو به جلو  :2000H 0001H فرمان کنترل ارتباطات 

0002H اجرای معکوس : 

0003H  اندازی راه   :

 موقت رو به جلو 

0004H  اندازی راه   :

 موقت معکوس 

0005H توقف : 

0006H  سریع توقف   :

 )توقف اضطراری( 

0007H بازنشانی خطا : 

0008H توقف موقت : 

  -0فرکانس تنظیم ارتباط )  2001H تنظیم ارتباطات ادرس 

Fmax    :واحد(

0.01Hz ) 

R/W 

2002H PID    محدوده شده،  داده 

(0-10000  ،1000  

به   درصد  100مرتبط 

 است( 

 : RTUحالت 

 :  درایوارسال فرمان به 

 
 اگر پیام پاسخ به شرح زیر باشد: 

 
 : VDF: ارسال فرمان به ASCIIحالت  

 
 به شرح زیر باشد: اگر پیام پاسخ  

 
 قرار دهید   20sرا   DEC و زمان  10sرا    درایو ACC   01H : زمان2مثال 
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P00.11  محدوده تنظیم  1زمان شتابP00.11   وP00.12 : 
0.0-3600.0s 

به   بسته 

 مدل
 ○ 

P00.12  1زمان کاهش  ○ 
   DEC   20s و زمان   0064Hمربوط به    ACC    10s است ، زمان  P00.11     000B, آدرس مربوط به

 .است  00C8Hمربوط به 

 :  RTUحالت 

 :  درایوارسال فرمان به 

 
 اگر پیام پاسخ به صورت زیر باشد: 

 
 :  ASCIIحالت  

 :  درایوارسال فرمان 

 
 اگر پیام پاسخ به صورت زیر باشد: 

 
برای تصویر سازی است بالای فرمان  برنامه واقعی اضافه کرد ، مگر  خط تیره  را نمی توان در   .توجه: خط تیره در 

 اینکه مانیتور بالایی بتواند به تنهایی خط تیره را حذف کند.
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 های تکنیکال داده   -  پیوست  9
 محتوای این فصل    9-1

 است.  علائم یرساو   درایو این فصل شامل مشخصات تکنیکال 

 بندی رده  9-2

 ظرفیت    9-2-1

گ جر  درایو   یریاندازه  اساس  نام  یانبر  توان  برا  یو  است.  مرجع    یابیدست  ی موتور  جدول،    ینام  توان به  در  موتور 

  ینام  توانبرابر با    یابالاتر    یدبا   درایو  یتوان نام  ینموتور باشد. همچن  ینام  یانبرابر جر  یابالاتر    یدبا   درایو  ینام  یانجر

 است.  یکسانبرق   یها ی بنددامنه ولتاژ، درجه یکدر  یهاز ولتاژ تغذ  فارغ موتور باشد.

 نکته:

به    یانشود. در صورت عبور از حد مجاز، گشتاور موتور و جر  یمحدود م  PN  1.5حداکثر قدرت شفت موتور مجاز  

 کند. یدر برابر اضافه بار محافظت م یو درا یشوند. عملکرد از پل ورودی طور خودکار محدود م

 . شود ی گراد اعمال میدرجه سانت 40 یط مح یها در دمایدرجه بند

بررسمهم   اتصال    یافته  یانجر  توانمشترک    DC  یها  یستمدر س  ی شوداست که    یشترب   PNمشترک از    DCاز 

 .یستن 

 کاهش توان  9-2-2

دما ب   یط مح  ی اگر  نصب  سانت  40از    یش محل  از  یگراددرجه  ارتفاع  سوئ   یامتر    1000،    4از    یچینگفرکانس 

 . یابدی بار کاهش م  یتکند، ظرف ییرتغ یلوهرتزک  15  یا  12، 8به   یلوهرتزک

 دمای  کاهش توان به علت   9-2-2-1

.  یابدمی   کاهش  ٪1  یاضاف  یگراددرجه سانت  1هر    یبرا  ینام  یخروج  یانجر،  ,C…+50 °C° 40+در محدوده دما  

 .یدمراجعه کن یرز  یست به ل  یآمدن واقع یین پا یبرا

 
 ارتفاع  توان به علت   کاهش 3-9

ارتفاع نصب    یهنگام ب   1000از    درایو که  نامیم  درایو نشود،    یشتر متر  با توان  که ارتفاع    ی کار کند. هنگام  ی تواند 

.  یابدمی  کاهش  ٪ 1  توان نامی  ،یشمتر افزا   100هر    یمتر است، برا  3000متر است اما کمتر از    1000از    یشب 

 .یدمراجعه کن یرمربوط به کاهش ارزش، به شکل ز یات جزئ   یبرا
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از    یهنگام ارتفاع  بر    2000که  رفت، علاوه  فراتر  اینورترمتر  توان خروجی  ترانسفورماتور جداسازکاهش  را در    ی، 

  ی متر است، برا  5000متر است اما کمتر از    3000از    یشکه ارتفاع ب   ی. هنگامیدکن  یکربندیپ  درایو  یورود  یانتها

 . یدنکن فادهمتر است 5000در ارتفاع بالاتر از   درایو . از یریدبا ما تماس بگ  یمشاوره فن

 کاهش فرکانس حامل 

توان ، سطح  VX40  یسر  ی هادرایو  ی برا نام  مختلف  توان  است.  مختلف  حامل  فرکانس  دامنه  به    درایو  یمربوط 

بنابرا  است،  کارخانه  حامل  فرکانس  ب   ین براساس  باشد،    یش اگر  کارخانه  مقدار  حامل    ی برا  درایو از  فرکانس    1هر 

 دارد.  ٪10به کاهش   یازن  ی اضاف یلوهرتزک

 اطلاعات بیشتر    -پیوست   10
 سوالات مربوط به محصولات و خدمات  10-1

محلی خود   پرتوصنعت  هرگونه استعلام در مورد محصول را با ذکر نوع نام و شماره سریال واحد مورد نظر به دفاتر

را   پرتوصنعت فروش ، پشتیبانی و خدمات می توانید لیست   www.partosanat.com با مراجعه به   .بفرستید

 .پیدا کنید

 درایو  پرتوصنعت در مورد کتابچه های راهنمای  فیدبک  10-2

و یا  ،  مراجعه کنید www.partosanat.com سایت  نظرات شما در مورد راهنمای ما به ما کمک خواهد کرد. به

 .مستقیماً با پرسنل خدمات تماس بگیرید 

 کتابخانه اسناد در اینترنت     10-3

با فرمت به   .در اینترنت پیدا کنید PDF شما می توانید کتابچه های راهنما و سایر اسناد محصول را  برای دانلود 

 مرجعه کنید .  www.partosanat.com سایت






